Posudek vedouciho bakalafské prace
Andrey Chirtsov: Magnetic position sensor

Student na tomto tématu pracoval od zac¢atku léta 2016. Postupné si osvojil postupy 3-D FEM
simulace v prostfedi Ansys a roz3ifil své znalosti programovaniv LABVIEW a navrhovani desek
plodnych spojd, navrhlidriak sondy, ktery byl vyroben na 3-D tiskarné. Prace probihaly v tymu, ale
vysledky jsou pfevéziné dilem pana Chirtsova: ostatni mu poskytovali vedeni, rady ¢i pomoc pfi
méfenich nebo ho zaskolovali. Vyjimkou jsou simulace senzoru s axialnim buzenim, které jsou dilem
V. Grima; v pracije taotofadné vyznaéeno.

Student pracoval mimoradné svédomité, spise on popohanél svého vedouciho.

Vysledky dosaZené na senzoru s axidlnim buzenim (kap. 3) byly prezentovany na vlajkové konferenci
IEEE Intermag v Dublinu a v podstatné rozsifené formé jiz byly pfijaty k publikaci v IEEE Transactions
on Magnetics.

Vysledky dosaZené na senzoru s radidlnim buzenim (kap. 4) byly pfijaty k publikaci na konferenci Soft
magnetic materials v Seville a po rozsifeni budou zaslany do ¢asopisu AIP Advances.

Vysledky dosaZené na multisenzorovém pievodniku (kap. 5) byly pfijaty k publikaci na konferenci
Eurosensors v PafiZia po rozsifeni budou zaslany do asopisu Sensors and Actuators A.

Préci navrhuji hodnotit stupném A.
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