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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani naro¢néjsi
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.
Zadani prace sméruje k praktické aplikaci rznych metod z Sirokého okruhu obor( — zpracovani obrazu, strojové uceni, HW,

atd. Nicméné v danych oborech se jedna jiZ o popsané a prozkoumané metody.

< - »
SpInéni zadani splneno

Posudte, zda predloZend zdvéreénd prdce splriuje zaddni. V komentdfi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

PredloZena prace splnila zadané cile. Detailnéjsi mohl byt popis komunikace s centralni jednotkou distribuovaného systému
v oblasti SW feSeni (popis protokoll ¢i pouzitych API).

Zvoleny postup reSeni Vynikaj ici

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Zvoleny postup feSeni jasné sméruje k naplnéni cild a vyuZiva nejmoderné;jsi (dostupny) HW vhodny pro dany cil
(distribuovany kamerovy systém). NavrZeny systém je pfipraven pro pouziti i ve velké skale. Jediny nedostatek je nutnost
jednordzového nastaveni informaci o parkovacich mistech pro kazdou kameru po instalaci.

Odborna troven A - V)”bOI'Ilé

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd a dat
ziskanych z praxe.

Price dosahuje velmi vysoké tGrovné pouzitych metod a algoritm. Petr kombinuje metody z rGznych oblasti; kromé metod
pro zpracovani obrazu i metody strojového uceni, kterymi klasifikuje obsazenost parkovacich mist. DlleZita je i pouZitelnost
zvolenych metod v aplikaci s omezenym vypocetnim vykonem v modulech Raspberry.

Formalni a jazykova troven, rozsah prace A _ V}”b Ol’llé

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Prace dosahuje velmi vysoké urovné zpracovani. Vytkl bych snad jen nadmérné pouzivani tu¢ného pisma. Autor posudku
ocenuje vysokou kvalitu ¢eskych ekvivalentt odbornych termint a jejich obratné pouZiti, coz nebyva standard.

Vybér zdrojt, korektnost citaci A _ V}”bOl’Ilé

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdavdni a vyuZivani studijnich materidlG k reSeni zdavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky fddné odliseny od
vlastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Autor korektné cituje Sirokou skalu odborné literatury. Bohuzel autorovi tohoto posudku nepfislusi vice hodnotit hloubku
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citovanych praci.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledku zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledku, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zrucnosti apod.
Petr zpracoval dané téma opravdu kvalitné. Prace jasné sméruje k danému cili a autor podrobné popisuje dané volby
vysledného reseni.

Prace mohla byt detailné&jsi ve vybéru algoritmu klasifikace. Chapu, Ze se nejedna o diplomovou praci na téma strojové
uceni, ale SVM nejsou tolik jiz v popfedi zdjmu a porovnani napfiklad s XGBoost (GBM) by mohlo byt zajimavé; a hlavné by
mohlo zvysit (jiZ tak vynikajici) presnost predlozeného reSeni. Podobna pripominka je k volbé histogramu orientovanych
gradientl jako deskriptoru. Vzhledem k pouziti OpenCV, mohla byt jedna subkapitola vénovana porovnani vysledki a
rychlosti systému s pouzitim jinych deskriptort dostupnych v OpenCV (AKAZE, ORB, pfipadné i chranénych SIFT a SURF).

Na dané praci je ovSem nutné ocenit €as straveny sbérem dat z terénu a pfipravou vlastniho datového vzorku. Dale rozsifeni
Raspberry setl o vlastni bateriové ¢lanky a kompletni vyroba tfi prototypu zafizeni.

Zavérem, dana prace otevira dalsi moznosti vyzkumu a zlepSovani daného feseni. Nasledujici vyzkum by mohl byt smérovan
k natrénovani rozumné hluboké (pro poutziti v Raspberry) neuronové sité pouze pro rychlou klasifikaci obsazeného
parkovaciho mista s potencialné vyssi presnosti.

Il. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE
Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdverecné prdce pred komisi.

1) kde vidite moZnosti optimalizace daného algoritmu pro zvyseni vykonu?
2) jak byste pfistoupil k problému automatizace manualniho nastavovani pozic parkovacich mist?
3) jak byste navrhl rozsifeni systému, aby zlepSoval ad hoc svou presnost — ucil se za chodu?

PredloZenou zavéretnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 05/06/2017 Podpis:
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