e POSUDEK OPONENTA
T ZAVERECNE PRACE

I. IDENTIFIKACNi UDAJE

Nazev prace: Localization of a Radiation Source by a Formation of Unmanned Aerial
Vehicles

Jméno autora: Petr Stibinger

Typ prace: bakalarska

Fakulta/ustav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)

Katedra/udstav: Katedra kybernetiky

Oponent prace: Ing. Milan Rollo, Ph.D.

Pracovisté oponenta prace: Katedra pocitacl

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdvérecné prdace.

Prace je vyzkumné zamérena, cilem autora bylo implementovat model zdroje radioaktivniho zareni, detektoru Timepix a
algoritmy pro vyhledavani takového zdroje pro jeden bezpilotni prostfedek a jejich skupinu. Modely a algoritmy byly
ovéreny v simulaénim prostfedi ROS a Gazebo a v omezeném rozsahu (daném nedostupnosti zdroje zéfeni a senzor() i na
redlnych prostredcich.

SpInéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvazZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani prace bylo splnéno. Autor implementoval model zdroje radioaktivniho zareni pro prvek Cesium, a model senzoru
zareni odpovidajici detektoru Timepix. Dale autor navrhl, implementoval a otestoval algoritmy pro prohledavani prostredi
bez prekazek s nezndmou pozici zdroje radiace. Navrzené algoritmy autor otestoval nejprve v simulaci a nad ramec
puvodniho zadani i na readlnych bezpilotnich prostredcich.

Zvoleny postup Feseni vynikajici

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody reseni.

Autor zvolil spravny postup feseni, postupoval od modelu zdroje radioaktivniho zareni (je diskutovana problematika alfa a
beta ¢astic a gama zareni). Dle mého nazoru by si zaslouZil vice rozpracovat prehled jinych detektor(i zarfeni mimo Timepix a
stru¢né popsany scintilacni detektor, v soucasné dobé je jich jiz k dispozici nékolik i pro bezpilotni prostfedky. Autor
otestoval navrZené modely a algoritmy v simulacich v fadé rliznych konfiguraci a nastaveni parametrd, pricemz vysledky
vyuzil pro vylepSeni metod prohledavani prostoru. Pfi feSeni bral autor v potaz omezeni dana redlnymi bezpilotnimi letouny,
zejména pak relativné kratkou letovou dobu.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroven odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat
ziskanych z praxe.

Prace je odborné na kvalitni Urovni, autor prokazal schopnost zorientovat se v literature, implementovat modely zdroje
zareni a senzor( a dale pak algoritmU pro fizeni pohybu jednoho bezpilotniho prostfedku a jejich skupiny. Autor zvolil
vhodné typy experimentu, které umoznily prehledné zachytit funkci implementovanych algoritm i jejich omezeni.

Formalni a jazykova Uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Prace je psana v anglickém jazyce na vyborné arovni, je snadno Citelnda. Prace je psana prehledné a strukturované, je vhodné
¢lenéna do kapitol a sekci.
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Vybér zdrojt, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuzZivani studijnich materidl( k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Prace obsahuje fadu zdroju, které jsou fadné citovany. V prevazné vétsiné jde o védecké ¢lanky. Jedinou vytku mam k tomu,
Ze neni sjednocen zapis jmen autorU v citacich (celad kiestni jména, prvni pismeno s teckou, bez tecky, ...).

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledki zdavérecné prace, napr. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k drovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuplm, experimentdini zru¢nosti apod.
Vlozte komentar (nepovinné hodnoceni).

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdverecné prdce pred komisi.

Lze konstatovat, Ze cile vytycené v zadani prace byly splnény. Autor implementoval model zdroje radioaktivniho
zafeni a model senzoru zafeni odpovidajici detektoru Timepix. Dale navrhl a ovéfil algoritmy pro vyhledavani
zdroje zareni pro jeden letoun i pro skupinu. Autor prokazal schopnost zorientovat se v problematice, pficemz
navazoval jak na predchazejici teoretickou praci, tak i na jiz implementované algoritmy v prostfedi ROS. Prace je
psana v anglickém jazyce, po formalni i jazykové strance je kvalité zpracovana.

PFi obhajobé doporucuji polozit autorovi nasledujici dopliujici dotaz:
1. Vpraci neni dostate¢né zdGvodnéna volba trajektorie pti prohledavani prostoru skupinou bezpilotnich

prostfedkl. Vyuzivate trajektorii s pilovitym prlibéhem — pfinasi tato trajektorie néjaké vyhody, bylo by
mozné vyuZit i jiné strategie prohledavani prostoru?

Predlozenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 12.6.2017 Podpis: Milan Rollo
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