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Ukolem studenta bylo navrhnout senzoricky systém pro detekci kolizi malé helikoptéry urcené pro
pohyb v omezeném prostiedi. Navaznym tikolem byl ndvrh modifikace fidiciho systému helikoptéry
tak, aby automaticky predchazel kolizim, pokud je helikoptéra fizena externim programem nebo
operatorem.

Po dikladném studiu stavajicich metod a konzultaci s vedoucim student zvolil FeSeni vyuZivajici
sonarové dalkomeéry. Na platformé Arduino vytvoril jednotku pro obsluhu dostatecného poctu sonart a
ovéfil zakladni vlastnosti dostupnych sonarti po montazi na model helikoptéry. Pro palubni pocitac
helikoptéry vytvoril zakladni komunikacni rozhrani pro nacitani zmeérenych dat. Rozvrhl vhodné
rozloZeni senzori na helikoptéfe a navrhl moznosti zptisobu zasahu do fizeni helikoptéry.

Pri implementacni praci na jednotce pro vycitani sonarti se ukazala horSi zkuSenost studenta s
programovanim a obsluhou realného hardware, coZ se projevilo stravenim velkého mnoZstvi casu v této
fazi. V diasledku toho zbylo bohuZel méné Casu na feSeni zajimavych dtloh, tj. zplsobu Tizeni
helikoptéry, které bylo vyfeSeno v ramci moZnosti pomérné jednoduSe. Pfenos a testovani v realnych
podminkach si zfejmé vyZzada jeSté dalsi tipravy.

V ramci prace proved! student fadu experimentti predevsim s ohledem na detekovatelnost riznych typt
jednoduchych prekazek. Z provedené analyzy vysledkli experimentt je patrné, Ze navrZeny systém je
schopen v zadaném typu prostiedi detekovat prekazky podle poZadavkii.

Pristup studenta k praci hodnotim kladné, presto bych ocenil o néco vice iniciativy pfi planovani prace
a bezprostrednich tkolti k feSeni s ohledem na dosaZeni poZadovaného cile. Z vlastni iniciativy
studenta bych presto rad vyzdvyhl aplikaci Brooksova modelu Fizeni, coZ svédci o svédomitém studiu
dostupnych zdrojt a vyvozeni korektnich nézord na né.

Jsem presvédCen, Ze prace byla pro studenta velmi pfinosnd, nebot si pfi jejim FeSeni osvojil fadu
praktickych zkuSenosti v oblasti feSeni konkrétnich technickych problémid. Doufém, Ze kromé
techickych dovednosti si odnese i cenné zkuSenosti v oblasti planovani a fizeni prace.

Zadani prace povazuji za splnéné, ovSem s urcitou vyhradou v bodu zadani 3: “Navrhnéte modifikaci
fidiciho systému robotické helikoptérty tak, aby neumozZnil pohyb vedouci k ke kolizi helikoptéry”,
ktery byl splnén minimalnim mozZnym zptsobem. Praci proto doporucuji k obhajobé a doporucuji
hodotit ji stupném

C — dobre.

V praze dne 7.6.2017 Jan Chudoba



