Posudek vedouciho bakalafské prace
Jméno: Michal Gabriel
Téma: Mobilni zaznamova jednotka

Cilem bakalarské prace je realizace jednotky zaznamniku dat z inerciadlni méfici jednotky, GPS
pfijimace a nékolika kamer za ucelem rekonstrukce pohybu méreného objektu.

Student splnil vdechny body zadani a realizoval SW vybaveni umozZiujici synchronni zdznam
dat. Student vyuZil doporucenad feSeni a navrhoval vlastni vylepseni. PfestoZe je prace dobra,
tak text bakalarské prace mohl student zvladnout Iépe. LepSi mohl byt popis zafizeni, jeho
funkce a prezentace mérenych a zaznamenavanych dat. Celkové je student vyborny technik
a programator, ale mél by zapracovat na psaném projevu. Ddle i na lepSim planovani a
rozvrhovani potfebnych ¢innosti k dokonceni prace.

Navrzené FeSeni bylo pouZito v ramci experimentu PREDATOR v kampani BEXUS, kterou
pofadala Evropskd kosmickd agentura. Zafizeni snimalo data znékolika senzor(
rozmisténych po gondole balénu. Balon byl vypustén ze zaklady ESRANGE blizko mésta
Kiruna a meéfil vlastnosti a chovani atmosféry az do vysky 30 km po dobu cca 8 hodin.
Zaznamova jednotka pracovala v priibéhu letu bez problém.

Po formalni strdnce ma predlozend diplomova prace vSechny nalezitosti i dobrou grafickou
Upravu. Pfistup studenta k zadanému tématu byl také velmi odpovédny. Na zakladé
uvedeného diplomovou praci doporucuji k obhajobé a navrhuiji ji klasifikovat stupném: B
(velmi dobre).

V Praze, 1. ¢ervna 2017 doc. Ing. Pavel Paces, Ph.D.
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