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Cilem bakalaiské prace bylo nastudovat rizné¢ metody zaloZené na posilovaném uceni a
jejich pouziti pfi fizeni dynamickych systémi, nékteré znich implementovat a otestovat na
simula¢nim modelu.

Studentovi se této nelehké a v posledni dobé velmi popularni problematice podafilo
porozumét velmi dobie, o ¢emz svédéi zejména ivodni Casti bakalaiské prace, které velmi
srozumiteln€ vystihuji principy 1 moZnosti realizace jednotlivych krokt. Je to 1 diky tomu, Ze
student se tématu prace zacal vénovat svelkym pfedstihem a pracoval s neobycejnym
zapalenim. Chodil pravidelné na konzultace, kde vzdy ukazal velky pokrok v praci. Pracoval
zcela samostatné, vesSkeré naSe diskuze se omezily na to, které metody implementovat a které
ne, celou problematiku pochopil zcela sam.

Velké usili vénoval 1 ovéfeni funkénosti postupti na simulacnim ptikladé, 1 kdyz zde se
musel potykat s uskalimi této metody, o kterych se v literatufe nepiSe. Zpracovany text je na
vysoké odborné, stylistické i grafické urovni, exaktni a pfitom srozumitelny.

Praci doporucuji k obhajob¢ a hodnotim ji stupném A—vyborné.
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