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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocnéjsi

Hodnoceni ndroc¢nosti zadani zdvérecné pradce.
Narocnost prace spociva hlavné v jejim rozsahu, kdy vyvoj programu na zpracovani obrazu v redlném case a navrh regulatoru
na pfistani je na jednu bakalarskou praci velky.

SpInéni zadani 'splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splfiuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zadadni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozSitena. Nebylo-li zadani zcela splnéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani bylo splnéno v plném rozsahu.

Zvoleny postup Feseni spravny

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody resent.

Postup prace je spravny, i kdyz se ukazalo, Ze algoritmus WhyCon neni pro pfistavani az tak vhodny, vzhledem k velmi
pomalému zjisténi, Ze cil v obraze kamery neni viditelny. Vypadek jehnoho obrazku vnese 300ms prodlevu pfi fizeni
pristavani.

Odborna troveii B - velmi dobre |

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladu a dat
ziskanych z praxe.

Velmi ocenuiji to, Ze studentka byla schopna existujici systém WhyCon upravit pro detekci Sachovnice uvnitf pfistavaciho
obrazce. Hure jiz hodnotim provedenou analyzu presnosti detekce vzajemné pozice dron pfistavaci vzor, ktera je pro praktické
pouZiti velmi duleZita. Také navrzeny regulator neni Zadnym zplsobem otestovan a neni jasné, zda nebude mit prekmity.
Neni diskutovano pouZiti Pl nebo PID regulatoru.

Formalni a jazykova droven, rozsah prace 'A-vyborné

Posudte sprdvnost pouzivani formdlnich zdpist obsazenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.
Prace je psana Ctivé a obsahuje pouze nékolik pFeklepli. Napf. Na strané 15 Pseudokdd Alg. (2) on page 25 detailnéji

Vybér zdrojti, korektnost citaci \B - velmi dobre ‘

Viyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuzivdni studijnich materidlt k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramendi. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky rddné odliseny od
vlastnich vysledku a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace liplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Citace jsou pouZzity korektné. Pouze na strané 31 je citace [IRJET] ostatni citace jsou Cisly. Citace 20 ma prohozeny nazev a
sbornik.

1/2




CesKE

wsort POSUDEK OPONENTA
T ZAVERECNE PRACE

Dalsi komentafe a hodnoceni

Vlyjddrete se k Urovni dosazenych hlavnich vysledkli zavérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledku, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuptim, experimentdlni zrucnosti apod.
Studentce se podafilo implementovat rozsifeni systému WhyCon, ktery umoZnuje detekovat cil i z blizka, coZ je pro pristavani
klicové. Nedostatkem prace je provedeni malého poctu experimentl k prokazani dostatecné presnosti lokalizace obzvlasté s
naklonénou kamerou. Tato presnost je pro dron, ktery se pohybuje naklonénim dulezita. Zasadnim problémem pro
praktickou pouZitelnost je témér 400ms analyza obrazu, ktery neobsahuje pristavaci vzor, nebo ho obsahuje rozmazany tak,
Ze ho algoritmus neni schopen detekovat. Pro kameru mvBleuFOX by bylo také vhodné implementovat fizeni doby expozice,
aby nedochazelo ke snimani presvétlenych obrazka.

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Mate néjaké vysvétleni proc v tabulce 7.5 vychazi ¢asy pro vétsi obrazek z mvBlueFOX kamery 4 krat mensi nez pro
kameru WSDO01?

Jak jste nastavovala konstanty k,, a k, pro regulator pfistavani?

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifika¢nim stupném ‘B -velmi dobfe ‘

Datum: Podpis:
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	Zadání
	
	Hodnocení náročnosti zadání závěrečné práce.
	Náročnost práce spočívá hlavně v jejím rozsahu, kdy vývoj programu na zpracování obrazu v reálném čase a návrh regulátoru na přistání je na jednu bakalářskou práci velký.
	Splnění zadání
	
	Zadání bylo splněno v plném rozsahu.
	Zvolený postup řešení
	
	Posuďte, zda student zvolil správný postup nebo metody řešení.
	Postup práce je správný, i když se ukázalo, že algoritmus WhyCon není pro přistávání až tak vhodný, vzhledem k velmi pomalému zjištění, že cíl v obraze kamery není viditelný. Výpadek jehnoho obrázku vnese 300ms prodlevu při řízení přistávání.
	Odborná úroveň
	
	Posuďte úroveň odbornosti závěrečné práce, využití znalostí získaných studiem a z odborné literatury, využití podkladů a dat získaných z praxe.
	Velmi oceňuji to, že studentka byla schopna existující systém WhyCon upravit pro detekci šachovnice uvnitř přistávacího obrazce. Hůře již hodnotím provedenou analýzu přesnosti detekce vzájemné pozice dron přistávací vzor, která je pro praktické použití velmi důležitá. Také navržený regulátor není žádným způsobem otestován a není jasné, zda nebude mít překmity. Není diskutováno použití PI nebo PID regulátoru.
	Formální a jazyková úroveň, rozsah práce
	
	Posuďte správnost používání formálních zápisů obsažených v práci. Posuďte typografickou a jazykovou stránku.
	Práce je psána čtivě a obsahuje pouze několik překlepů. Např. Na straně 15 Pseudokód Alg. (2) on page 25 detailněji
	Výběr zdrojů, korektnost citací
	
	Vyjádřete se k aktivitě studenta při získávání a využívání studijních materiálů k řešení závěrečné práce. Charakterizujte výběr pramenů. Posuďte, zda student využil všechny relevantní zdroje. Ověřte, zda jsou všechny převzaté prvky řádně odlišeny od vlastních výsledků a úvah, zda nedošlo k porušení citační etiky a zda jsou bibliografické citace úplné a v souladu s citačními zvyklostmi a normami.
	Citace jsou použity korektně. Pouze na straně 31 je citace [IRJET] ostatní citace jsou čísly. Citace 20 má prohozený název a sborník.
	Vyjádřete se k úrovni dosažených hlavních výsledků závěrečné práce, např. k úrovni teoretických výsledků, nebo k úrovni a funkčnosti technického nebo programového vytvořeného řešení, publikačním výstupům, experimentální zručnosti apod.

