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II. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERII

Zadani narocné&jsi

Hodnoceni narocnosti zadani zavérecné prace.

Ukolem studentky bylo navrhnout systém pro lokalizaci pfistavaci plochy pro malou autonomni
helikoptéru vyuzivajici kameru a regula¢ni metodu pro automatické pfistani. Pfi implementaci v
plném rozsahu se jednd o pomérné naroc¢né zadani.

Splnéni zadani spinéno

Posudte, zda predlozena zavérecna prace splnuje zadani. V komentari pfipadné uvedte body zadani,
které nebyly zcela splnény, nebo zda je prédce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zadani zcela
splnéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.
Studentka provedla resersi a s vyuzitim nékolika dostupnych metod navhla reseni splnujici
pozadavky kladené na systém pro podporu automatického pristani. Implementovala metodu
detekce a lokalizace pristavaci plochy a v experimentech se dvéma réiznymi kamerami vyhodnotila
parametry a pouzitelnost implementované metody. V zavéru prace navrhla fidici algoritmus pro
automatické pfistani, ktery byl vSak vzhledem k rozsahu prace prakticky vyzkouSen az po odevzdani

prace.

Aktivita a samostatnost pri zpracovani prace B - velmi dobre

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrzoval dohodnuté terminy, jestli své reseni
pribézné konzultoval a zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta
samostatné tvarci prace.

Studentka béhem préace pravidelné konzultovala rfeseni a prace postupovala bez vyznamného
zpozdéni. Na zakladé pripominek ze strany vedouciho byla schopna bez problém{ opravovat
potencidlni problémy v ndvrhu ¢ implementaci metody.

Odborna uroven B - velmi dobre

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prace, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné
literatury, vyuZiti podkladl a dat ziskanych z praxe.

Navrhu vlastni metody predchazelo studium podobnych projektd resicich vizualni metody
automatického pristavani a metody detekce vizualnich vzorl vhodné pro pouziti. S ohledem na
pozadovanou rychlost metody zvolila vyuziti detektoru WhyCon, ktery upravila tak, aby odstranila
problém se ztratou vzoru pri velkém priblizeni helikoptéry. Provedené experimenty ukazuji na
korektni Upravu metody a urceni polohy v rlznych vzdalenostech. Pro fizeni pfistani navrhla
jednoduchy algoritmus, ktery bohuzel nebyl z ¢asovych a technickych divodd vyzkousen pred
odevzdanim prace a neni tedy v praci zminén. Pozdéjsi zkouska ukdzala, ze algoritmus je korektni,
ovsem dale bude potreba vyresit problém s dlouhym ¢asem zpracovani obrazu v nékterych
specifickych situacich.
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Formalni a jazykova uroven, rozsah prace \A - vyborné \

Posudte spravnost pouZivani formalnich zapist obsaZenych v praci. Posudte typografickou a
jazykovou stranku.

Prace je psdna jasné a citelné, droven technickych fomulaci je dobra. Prace ma pozadovanou
grafickou Upravu.

Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjadrete se k aktivité studenta pfi ziskavani a vyuZivani studijnich materiall k reseni zavérecné
prace. Charakterizujte vybér pramend. Posudte, zda student vyuZzil vsechny relevantni zdroje.
Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od viastnich vysledkd a tvah, zda nedoslo
k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace Uplné a v souladu s citacnimi zvyklostmi a
normami.

Citované prace jinych pracovist jsou kvalitni a relevantni. Plvodni myslenky cizich autorl a prevzaté
materidly jsou korektné citované.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjadrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledk( zavérecné prace, napr. k drovni teoretickych
vysledkd, nebo k urovni a funkcénosti technického nebo programového vytvoreného resent,
publikacnim vystupim, experimentalni zru¢nosti apod.

V rdmci bakalarské prace se sice nepodarilo odladit navrh a implementaci reguldtoru pro
automatické pfistani v plném rozsahu vykladu posledniho bodu zadani, nepovazuji to vsak za
problém, vzhledem k tomu ze samotnd Uloha zpracovani obrazu a lokalizace pristavaci plochy je pro
bakalarskou praci pfimérené narocné téma.

1ll. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shrnte aspekty zavérecné prace, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Predlozenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném B - velmi dobre. |

Datum: [96/09/17 Podpis: Jan Chudoba
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	Zadání
	
	Hodnocení náročnosti zadání závěrečné práce.
	Úkolem studentky bylo navrhnout systém pro lokalizaci přistávací plochy pro malou autonomní helikoptéru využívající kameru a regulační metodu pro automatické přistání. Při implementaci v plném rozsahu se jedná o poměrně náročné zadání.
	Splnění zadání
	
	Studentka provedla rešerši a s využitím několika dostupných metod navhla řešení splňující požadavky kladené na systém pro podporu automatického přistání. Implementovala metodu detekce a lokalizace přistávací plochy a v experimentech se dvěma různými kamerami vyhodnotila parametry a použitelnost implementované metody. V závěru práce navrhla řídicí algoritmus pro automatické přistání, který byl však vzhledem k rozsahu práce prakticky vyzkoušen až po odevzdání práce.
	Aktivita a samostatnost při zpracování práce
	
	Posuďte, zda byl student během řešení aktivní, zda dodržoval dohodnuté termíny, jestli své řešení průběžně konzultoval a zda byl na konzultace dostatečně připraven. Posuďte schopnost studenta samostatné tvůrčí práce.
	Studentka během práce pravidelně konzultovala řešení a práce postupovala bez významného zpoždění. Na základě připomínek ze strany vedoucího byla schopná bez problémů opravovat potenciální problémy v návrhu či implementaci metody.
	Odborná úroveň
	
	Posuďte úroveň odbornosti závěrečné práce, využití znalostí získaných studiem a z odborné literatury, využití podkladů a dat získaných z praxe.
	Návrhu vlastní metody předcházelo studium podobných projektů řešících vizuální metody automatického přistávání a metody detekce vizuálních vzorů vhodné pro použití. S ohledem na požadovanou rychlost metody zvolila využití detektoru WhyCon, který upravila tak, aby odstranila problém se ztrátou vzoru při velkém přiblížení helikoptéry. Provedené experimenty ukazují na korektní úpravu metody a určení polohy v různých vzdálenostech. Pro řízení přistání navrhla jednoduchý algoritmus, který bohužel nebyl z časových a technických důvodů vyzkoušen před odevzdáním práce a není tedy v práci zmíněn. Pozdější zkouška ukázala, že algoritmus je korektní, ovšem dále bude potřeba vyřešit problém s dlouhým časem zpracování obrazu v některých specifických situacích.
	Formální a jazyková úroveň, rozsah práce
	
	Posuďte správnost používání formálních zápisů obsažených v práci. Posuďte typografickou a jazykovou stránku.
	Práce je psána jasně a čitelně, úroveň technických fomulací je dobrá. Práce má požadovanou grafickou úpravu.
	Výběr zdrojů, korektnost citací
	
	Vyjádřete se k aktivitě studenta při získávání a využívání studijních materiálů k řešení závěrečné práce. Charakterizujte výběr pramenů. Posuďte, zda student využil všechny relevantní zdroje. Ověřte, zda jsou všechny převzaté prvky řádně odlišeny od vlastních výsledků a úvah, zda nedošlo k porušení citační etiky a zda jsou bibliografické citace úplné a v souladu s citačními zvyklostmi a normami.
	Citované práce jiných pracovišť jsou kvalitní a relevantní. Původní myšlenky cizích autorů a převzaté materiály jsou korektně citované.
	Vyjádřete se k úrovni dosažených hlavních výsledků závěrečné práce, např. k úrovni teoretických výsledků, nebo k úrovni a funkčnosti technického nebo programového vytvořeného řešení, publikačním výstupům, experimentální zručnosti apod.

