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Úkolem studenta v diplomové práci bylo navrhnout reprezentaci světa vńımaného z jedoućıho
vozidla pomoćı několika LiDARů jako mrak bod̊u. Tato reprezentace má být vhodná pro efektivńı
zpracováńı velkého množstv́ı dat z j́ızdy. Dále bylo úkolem navrhnout metodu pro on-line registraci
nových měřeńı do této reprezentace mimo jiné za účelem nalezeńı či zpřesněńı vlastńı polohy vozi-
dla. Samozřejmým úkolem bylo též reprezentaci a metodu otestovat na datech z reálného provozu
poř́ızených testovaćım vozidlem.

Student k práci na tématu přistupoval svědomitě. Pracoval pr̊uběžně a samostatně, aktivně se
účastnil pravidelných konzultaćı, iniciativně navrhoval řešeńı postupně se objevuj́ıćıch technických
problémů. Seznámil se stavem problematiky a rovněž podrobně s charakterem a typickými problémy
dat sńımaných testovaćım vozidlem. Navržené algoritmy implementoval v prostřed́ı Matlab jako ex-
perimentálńı kód a na datech prokázal užitečnost zvoleného př́ıstupu.

Jádrem navrženého řešeńı je optimalizace věrohodnostńı funkce reprezentuj́ıćı hustotu bod̊u ve
scéně. Student prokázal, že zkonstruovaná funkce je citlivá na změny v poloze a orientaci vozidla a má
optimum v mı́stě očekávaných správných parametr̊u. K technickému obsahu práce mám pouze jednu
poznámku, a to že technika optimalizace této funkce nebyla dokonale zvládnuta a algoritmus proto
v některých situaćıch selhává, i když z numericky źıskaných hodnot kriteriálńı funkce je zřejmé, že
řešeńı je nalezitelné.

Text práce je napsaný v anglickém jazyce. Struktura odpov́ıdá standard̊um technické zprávy,
úroveň detail̊u považuji za vyváženou. Text je nicméně mı́sty poněkud stručněǰśı, považoval bych za
vhodněǰśı jeho př́ıpravě věnovat o něco v́ıce času, než kolik si student vyhradil. Řešený problém by
mı́sty zasloužil podrobněǰśı vysvětleńı pro lepš́ı srozumitelnost, zejména pro čtenáře neobeznámeného
s problematikou.

Dle mého názoru student splnil zadaný úkol a prokázal schopnost samostatné technické práce.
Předloženou diplomovou proto doporučuji k obhajobě a s ohledem na zmı́něné výhrady navrhuji
hodnotit klasifikačńım stupněm B – velmi dobře.
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