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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdvérecné prdace.
ProtoZe prace zahrnovala experimenty s redlnymi bezpilotnimi prostredky a implementaci algoritm do existujiciho

cizimi autory, pfi¢emz autor prdace tyto algoritmy implementoval a rozsifil.

SpInéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zdvéreénd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Prace predstavovala kombinaci teorie a praktické ¢asti. V teoretické ¢asti se autor zabyva rlznymi algoritmy pro pokryvani
nekonvexnich polynomialnich oblasti. Autor zde rozebira rizné pristupy k dekompozici polygon(, zplsoby jejich pokryvani
leteckym snimkovanim a sekvencovanim dilcich letovych trajektorii. V praktické ¢asti autor vybrané algoritmy
implementoval a ovéfil jak v simulaci, tak v praktickych testech s vyuZitim bezpilotniho prostiedku.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své rfeseni priibéZné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prdce.

Autor se praci vénoval svédomité a samostatné, pravidelné dochdzel na konzultace. Prokazal schopnost samostatné
nastudovat odbornou literaturu, zorientovat se v cizim softwarovém projektu a implementovat do néj algoritmy.

Odborna uroven B - velmi dobie

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd a dat
ziskanych z praxe.

Po odborné strance je prace kvalitné zpracovana, autor implementoval existujici algoritmy pro pokryvani nekonvexnich
polynomialnich oblasti, porovnal jejich vlastnosti a navrhl néktera jejich rozsireni.

K praci mam nékolik drobnych vyhrad. Autorovi se nepodafilo vSechna navrzena rozsifeni pIné implementovat. Tyka se to
zejména planovace s omezenym dosahem. Zde autor navrhl jeho koncept, ale z ¢asovych dlivodd nedokoncil implementaci,
takze vysledky nebyly experimentdalné ovéreny. U bezletovych zén dochazi v experimentech k jejich naruseni pfi manévrech
s vyuzitim Dubinsovych kfivek. Autor k této situaci uvadi, Ze bude tfeba pouzit sofistikovanéjsi pristup, ale nenastifuje jaky.
Ve zdrojovych kddech implementovanych algoritmU pak autor do zna¢né miry vyuziva statickych metod, coz neni vhodné

v kontextu pouZitého frameworku.

Formalni a jazykova Uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpisti obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Prace je po formalni strance kvalitné zpracovana, obsahuje vSechny nalezité ¢asti, je vhodné ¢lenéna do kapitol a sekci.
Typograficky i jazykové je na vysoké Urovni. Prace je psana anglickym jazykem, obsahuje mensi mnoZstvi gramatickych chyb.
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Vybér zdroju, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuzZivani studijnich materidl( k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Autor se v praci odkazuje na 24 publikacnich zdroji. Jedna se o kombinaci ¢lankd a odkazl na internetové stranky. Zdroje
jsou v praci fadné citovany a odliSeny od vlastnich uvah.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k trovni teoretickych vysledku, nebo k urovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuplm, experimentdini zru¢nosti apod.
Prace byla svym rozsahem relativné komplexni, bylo tfeba zorientovat se v problematice pfistupl k leteckému snimkovani

s vyuzitim bezpilotnich prostfedkd. Autor navazoval na predchozi praci, zejména v oblasti vyvoje softwarovych algoritm0 pro
fizeni bezpilotnich prostredkd, pficemz prokazal schopnost se v tomto softwarovém systému zorientovat, provést nezbytné
Upravy a nasadit ho na realné bezpilotni prostfedky. Implementované algoritmy byly ovéfeny fadou experimentd v simulaci i
v realném prostredi.

IIl. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Cile vytycené v zadani prace byly i pfes drobné vyhrady splnény. S pristupem autora jsem spokojeny, zejména
formalni zpracovani prace je na vysoké urovni.

V rdmci obhajoby navrhuji poloZit autorovi nasledujici dotaz — jaky vliv na pouzité algoritmy by mélo uvazovani 3D
prostfedi? Bylo by mozné algoritmy na toto prostfedi adaptovat?

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 23.1.2017 Podpis:  Milan Rollo
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