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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani vysoka
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Zadani prace vyZaduje znalosti zpracovani obrazu, programovani mikrokontroléru i PC. Pfesto, Ze navazuje na pfedchozi prace
provedené na katedre méreni, povaZuji jeji narocnost za vysokou.

Spinéni zadani uplné spinéno
Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela spinény,
nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a pripadné i
priciny jednotlivych nedostatkd.
Ze zadani vyplyva, Ze zpracovani obrazu mélo byt provedeno v mikrokontroléru. Obraz je vSak zpracovan v Matlabu na PC,
prestoze mikrokontrolér byl navrzen, postaven a pouzit k sejmuti obrazu. Dlvod neni v DP uveden, domnivam se, Ze jim byl
nedostatek ¢asu. Oproti zaddni vsak byla navic provedena kalibrace pohonu mikroposuvu interferometrem a dalsi prace.

Zvoleny postup feseni postup vhodny
Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody reseni.

Diplomant navazoval na praci Ing. Hladika. Navrhl, postavil a ovéril méfici zatizeni s mikroposuvem a realizoval na ném nékolik
variant experimentu k ovéreni vlastnosti mérici metody, které nebyly Ing. Hladikem provedeny. Stanovil praktické zasady
optimalni konfigurace méreni (pocet Fresnelovych zén) Proved| simulace a porovnal je s namérenymi vysledky, ovéril a
optimalizoval algoritmus hledani hrany a pokusil se vysledovat vliv tvaru stérbiny (otvoru) na ptresnost urceni polohy. Tim
oveéril praktickou pouZitelnost méfici metody. Nasledujicim krokem uz mlze byt stavba funkéniho vzorku autonomniho
méficiho pfistroje. K té méla vést i nesplnénd ¢ast zadani, implementace metody do signadlového procesoru.

Tento postup poklddam za vhodny, pravdépodobné mél byt |épe casové rozplanovan.

Odborna uroven velmi dobra

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd a dat
ziskanych z praxe.

Diplomant prokazal dostatecné znalosti z oboru zpracovani obrazu i analyzy signalu, vyvoje hardwaru i softwaru pro
mikroradic i praci s Matlabem.

Formalni a jazykova uUroven, rozsah prace dobra

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpis obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Text prace je vhodné strukturovan, prace ma optimalni délku a je dobfe Citelna. Obrazky, tabulky i matematické vztahy jsou
Cislovany a jsou pro né vyhotoveny odpovidajici seznamy. Ptilohy jsou prehledné, z prilozené dokumentace by bylo mozné
postavit repliku mikrokontroléru.

Vybér zdrojti, korektnost citaci zdroje citovany
Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivani studijnich materidlt k feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte vybér
lpramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu s citacnimi
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zvyklostmi a normami.
Pro vyvoj metody pouzil diplomant jako zdroje predchozi diplomové prace vypracované na katedie méreni. Odkaz na

literaturu tykajici se problému difrakce je uveden pouze jeden [5], ze kterého je prevzata teorie difrakce na kruhové aperture.
Zdroje jsou citovany korektné a neshledal jsem Zadnou znamku falzifikace ¢i pFisvojeni cizich vysledkd.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zavérecné prdce, napr. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k urovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlini zrucnosti apod.
Vysledky prace potvrzuji, Ze je mozné dosahnout rozliseni polohy az 1/30 pixelu, co? je Fadové vice, nez bézné metody
subpixelového déleni. Jak jsem jiZ konstatoval v recenzi prace J. Hladika, metoda urceni polohy z vyhodnoceni difrakénich
obrazcll je nova a miZe mit i znaény komer¢ni potencial.

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Explicitni zaddni diplomové prdce poZadujici, aby zpracovdni obrazu bylo provedeno v mikrokontroléru, nebylo splnéno.
Predpokldadam, Ze vyvoj a vyroba nové kamerové desky, sjednoceni knihoven pro sejmuti obrazu a kalibrace mikroposuvu
laserovym interferometrem zabraly vice ¢asu, neZ diplomant predpokladal. Ocekdval bych rovnézZ vycisleni nejistoty méreni, i
kdyZ zaddni poZaduje pouze méreni linearity. Diplomant vsak prispél k dalsSimu rozvaoji této unikdtni metody a proto jeho prdci
hodnotim velmi dobre.

otdzky:

proc nebyl algoritmus implementovdn do mikrokontroléru

jak byste vypocet! findlni kombinovanou nejistotu urceni polohy

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném Velmi dobre
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