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Pracovǐstě: ČVUT v Praze, Český institut informatiky, robotiky a kybernetiky.

Práce se zabývá vizuálńı navigaćı robotu. Ćılem práce byla zejména detekce cesty
v obraze z kamery tak, aby robot byl schopen tuto cestu sledovat i za složitých světelných
podmı́nek. Výsledné řešeńı bylo otestováno na reálném robotu ve venkovńım prostřed́ı.

Práce je po formálńı stránce zpracována dobře. Struktura práce je přehledná a členěńı
do kapitol a sekćı je přiměřené rozsahu práce. Práce je psána v anglickém jazyce, srozu-
mitelně a čtivě. Občas se vyskytne věta, která má sṕı̌se slovanský slovosled. Obrázky jsou
názorné a dobře čitelné.

Po obsahové stránce je práce mı́sty př́ılǐs stručná. Zejména ve výsledné práci chyb́ı
sekce s experimenty, které porovnávaj́ı jednotlivé metody źıskáńı obrazu bez st́ın̊u, které
diplomantce zabraly hodně času. V práci jsou pouze uvedeny závěry, které z provedených
experiment̊u vyplynuly, ale jednotlivé d́ılč́ı experimentálńı výsledky chyb́ı. Toto nesnižuje
možnost práci porozumět, ale je škoda, že velký objem odvedené práce neńı prezentován.

Diplomantka pracovala aktivně a samostatně, nastudovala problematiku odstraňováńı
st́ın̊u a detekce cesty, naimplementovala a porovnala řadu r̊uzných př́ıstup̊u k problemat-
ice a často přicházela s r̊uznými vylepšeńımi algoritmů. Na druhou stranu jej́ı samostat-
nost občas vedla ke zbytečným ztrátám času, kdy se snažila sama vyřešit problém, který
jsme společně odstranili během krátkého času. Diplomantka si poradila i s hardwarovými
problémy, kdy vlastnosti použitých webových kamer nesplňovaly základńı požadavky pro
fungováńı algoritmů.

Všechny ćıle práce byly splněny a vzhledem k výše uvedenému, navrhuji práci hodnotit
stupněm

B velmi dobře.

V Praze dne 16. 1. 2017
. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

Ing. Karel Košnar Ph.D.


