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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani naroénéjsi

Hodnoceni narocnosti zaddni zavérecéné prace.

Zaddani se zabyva relativné narocnou oblasti — multi-agentnim planovanim s neurditosti. Zadani je prezentované v obecném
duchu, co? na jednu stranu umoZiuje diplomantovi svobodnou volbu jak s tématem naloZit, na druhé strané muze byt
obtiZné hodnotit miru naplnéni zadani diplomantem.

Splnéni zadani spinéno s mensimi vyhradami
Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce spliiuje zaddni. V komentdfi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
Jeliko? je zadani obecné formulovéno, je obtiZné hodnotit do jaké miry bylo zadani spInéno. Ze zadani Ize odvodit, Ze cilem
prace bylo vyvinout techniku pro multi-agentni planovani s neurcitosti, ktera je doménové nezavisla (tj. lze ji aplikovat na
libovolnou tfidu problém, které splfiuji poZadované charakteristiky). Prace se nicméné zabyva problémem sledovani cilG
pomoci UAV (bezpilotnich letadel) a vyvinuta technika pro jeho feSeni je tedy doménové zavisla. Prace je nicméné
»kompletni”, tj. prezentovana technika je implementovana a evaluovana, a tudiZ odchylky od zadani nejsou zdsadni.

Zvoleny postup feseni spravny

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody Feseni.

Diplomant formalné specifikoval problém, popsal techniku jakou bude problém fesen (véetné implementaénich detaill) a
tuto techniku vyhodnotil — tudiZ standardni védecky postup. Nékteré vysledky — napf. time vs. samples — jsou o¢ekdvatelné a
neni tfeba je detailné rozvadét.

Odborna droven B - velmi dobfe

Posudte uroveri odbornosti zdvéreéné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat
ziskanych z praxe.

Regeny problém je zajimavy pfedevim z aplikaéniho pohledu — napF. vyhledévani osob v oblastech zasaZenych pfirodni
katastrofou. Problémem prace je ne UpIné jasné prezentace konceptl. Pokud by byly formalni definice vysvétleny pomoci
ptikladd, jejich pochopeni by pro étenare bylo snadnéjsi. Nékteré obrazky by potfebovaly jasn&jsi popisky (napf. fig. 5.2).

Formalni a jazykova uroveii, rozsah prace B - velmi dobfe

Posudte sprdvnost pouZivéni formdinich zépis obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdnku.

Formalni zapisy jsou nékdy zbyteéné sloZité a nékteré symboly se opakuji. AZ na nékolik drobnosti, jazykova trovefi prace je
dostateéna.

Vybér zdroji, korektnost citaci A - vyborné

Vyjadrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivani studijnich materidli k feSeni zdvérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil viechny relevantni zdroje. Ovéite, zda jsou viechny pfevzaté prvky fadné odliseny od
vlastnich vysledki a dvah, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace Uplné a v souladu s citacnimi
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zvyklostmi @ normami.
Relevantni zdroje jsou fadné citovany.

Dalsi komentéie a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zévéreéné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledki, nebo k urovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoFeného Feseni, publikaénim vystupim, experimentdlni zruénosti apod.
VloZte komentar (nepovinné hodnoceni).

ll. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shriite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédeét pri obhajobé zdvéreéné prdce pfed komisi.

Diplomant navrhl a implementoval algoritmus pro detekci a sledovani pohyblivych cill pomoci AUV. Tento
problém patii do kategorie multi-agentni pldnovani s neur¢itosti. NavrZeny algoritmus je nicmén& doménové
zavisly, coZ upiné neodpovidd zadani. Prace je zpracovéna dobfe, nicméné nékteré koncepty by mohly byt Iépe
vysvétleny.
Otézky k obhajobé:

1. Lisi se ,,optimalni” nastaveni parametri (discount, samples) v zévislosti na poétu UAV a/nebo cilli ?

2. lJak by se musel algoritmus zménit, kdyby jednotlivé UAV byly heterogenni — tj. majici rzné specifické

schopnosti ?
3. Existuje néjaky jiny redlny problém, ve kterém by $el algoritmus pouZit ?

Pfedlozenou zévéreénou préci hodnotim klasifikaénim stupném B - velmi dobfe

2 B0o6itd dhum. Podpis: | . |
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