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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani Narocnéjsi

Hodnoceni ndrocnosti zadani zavérecné prace.

Prace se zabyva planovanim misi v multi-robotickych systémech. Cilem je navrhnout trajektorie
nékolika ponorek tak, aby byla pokryta zadana oblast. Vzhledem k dynamice pouzitych robotl
(ponorek), vyzaduje tato Uloha i generovani validnich trajektorii s uvazovanim této dynamiky. Zadani
vzeslo ze spoluprace s laboratofi IPR na Karlsruhe Institute of Technology. Kromé implementacnich
praci je vyzadovadno pochopeni problematiky planovani pohybu, planovani akci a Uloh pokryvani
mapy.

Splnéni zadani Splnéno

Posudte, zda predlozena zavérecna prace splnuje zadani. V komentari pfipadné uvedte body zadani,
které nebyly zcela splnény, nebo zda je préace oproti zadani rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela
splnéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkda.

Diplomova prace spliiuje vSsechny body zadani.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace Vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrzoval dohodnuté terminy, jestli své reseni
pribézné konzultoval a zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta
samostatné tvarci prace.

Robert Péni¢ka pristoupil k vypracovani DP velmi svédomité, aktivné a predevsim samostatné.
Zadané téma vyzadovalo tfi typy Cinnosti: a) nastudovani a implementace state-of-the-art method
pro pldnovani pohybu a pokryvani oblasti, b) jejich propojeni s modely a daty pouzivanymi v
laboratofi IPR-KIT spolu s nebytnym ladénim téchto metod, c) navrh planovace pohybu a hlavné
navrh nové metody pro pldnovani misi. Tyto ¢innosti tedy zahrnuji jak low-level programovani, tak i
navrh metod vyssiho planovani.

Vsechny ¢innosti student zvladl samostatné a vyte¢né. Pri vyvoji planovacd pohybu byla nutna
spolupréce s laboratofi IPR-KIT, kterd poskytovala model ponorky a potrfebna data. VeSkerou
komunikaci s laboratofi resil student sdm. Na podzim 2015 navstivil laborator IPR-KIT, kde na tématu
pracoval spole¢né se zahrani¢nimi kolegy. Na konzultace chodil vzdy dobfe pfipraven.

Odborna uroven Vyborné

Posudte uroveri odbornosti zavérecné préace, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné
literatury, vyuZiti podkladl a dat ziskanych z praxe.

Prace je zalozena na standardnich metodach pldnovani pohybu pouzivanych v robotice, které
student nastudoval a naimplementoval béhem pfipravy prace. Kromé doporucené literatury je v
praci zminéna rfada metod pro pokryvani oblasti, se kterymi se studenti bézné nesetkavaiji.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace Vyborné

Posudte spravnost pouZivani formalnich zapist obsaZenych v préaci. Posudte typografickou a
jazykovou stranku.

Text DP zacina popisem studované ulohy, nasleduji kapitoly 2 a 3 popisujici souc¢asny stav
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problematiky planovani pohybu a pokryvani oblasti. Zminéné metody jsou aktualni, relevantni a
dobre vybrané. Nékteré metody jsou navic graficky ilustrovany, pripadné popsany pseudokédem.
Prehled metod neni zbytecné detailni, poskytuje vSak dostatek informaci relevantnich ke studované
Uloze a davé znat, ze student metodadm rozumi. Vlastni prinos prace je popsan v kapitoladch 4 a 5.

Text je psan anglicky s nenulovym obsahem (drobnych) chyb, které vSak nebrani Citelnosti textu.
Typografickd stranka prace by mohla byt zvysena vyraznéjSim oddélenim kapitol (napf. pouzitim std.
funkce LaTeXu \chapter{}), ale ani tato drobnost nesnizuje kvalitu textu. Text je protkdn nazornymi
obrazky, které jisté nebylo jednoduché pripravit a které svéddi o citu pro detail. Text prace je psan
spiSe Usporné s cilem jasné popsat vSe potfebné, coz opét neni na Skodu.

Vybér zdroju, korektnost citaci Vyborné

Vyjadrete se k aktivité studenta pfi ziskavani a vyuZivani studijnich materiall k reseni zavérecné
prace. Charakterizujte vybér pramend. Posudte, zda student vyuZzil vSechny relevantni zdroje.
Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od viastnich vysledkd a tvah, zda nedoslo
k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu s citacnimi zvyklostmi a
normami.

Pouzité zdroje jsou citovany korektné, jejich vybér odpovida stavu problematiky.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjadrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledk( zavérecné prace, napr. k trovni teoretickych
vysledkd, nebo k trovni a funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni,
publika¢nim vystupim, experimentalni zru¢nosti apod.

Vysledkem prace jsou dva planovace pohybu (jeden pro planovani na delSi vzdalenosti, druhy pro
planovani dokovani k nabijeci stanici). Oba pldnovace jsou implementovany jako funkéni knihovna,
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Student se tématu bude vénovat i nadale v jeho PhD studiu.

I1l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shrrite aspekty zavérecné prace, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Student prokazal schopnost samostatného reseni zadaného tkolu, navic ve spolupraci se
zahranic¢nim pracovistém. Kromé nutnosti nastudovani rady védeckych ¢lanki prokazal
schopnost implementovat a hlavné odladit potrebné metody. Student dale navrhl novy a
funkcni planovac misi ponorek. Text prace je psan anglicky, myslenky jsou dobre
formulovany a davaji znat, Ze student tématu velmi dobre rozumi.

Predlozenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném A-Vyborné

Datum: 25.1.2016 Podpis:
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