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Tématem bakaldiské prace je generovani chuze pro moduldrni roboty s uvazovanim poruch jednot-
livych modula. Moduldrni roboty jsou slozeny z mnoha dilé¢ich moduld, a jednim z ¢astych argumentu pro
pouziti téchto robotu je jejich schopnost nahradit vadné moduly funkénimi. Cilem této prace bylo ovéfit,
jestli odpojeni nefunkénich moduli muze pomoci, pokud se ma robot pohybovat v rozsahlém prostiedi.

Zpracovani prace vyzadovalo jednak implementovat algoritmy pro generovani chuze a jeji optimalizaci,
ale také implementaci fyzikalniho simuldtoru nebo feSeni hromadného spousténi tUloh na vypocetnim
gridu. Vychozi algoritmy student implementoval podle dostupnych védeckych ¢lanku, uvedené problémy
fesil samostatné.

Préace je psana anglicky. V textu lze sice najit fadu gramatickych chyb, ty ale nejsou vyraznéjsi
prekazkou pro pochopeni textu. Text je psan spiSe strucné, avSak potiebné pojmy a algoritmy jsou do-
statecné popsany.

V prvni kapitole je ¢tenai uveden do studovaného problému, v druhé kapitole je pak popsan soucasny
stav problematiky ve svété. Ve tieti a ¢tvrté kapitole jsou detailnéji popsédny implementované metody pro
planovani pohybu, realizaci pohybu a jeho optimalizaci. V kapitole 4 jsou také popsany provedené experi-
menty. Ty ukazuji, ze v piipadé testovanych robotl je odpojeni vadnych modulua spise na skodu. Vysledky
experimentu jsou dobfe popsany a komentovany, coz davéa tusit, ze student problému porozumnél. Pies to,
ze experimentt bylo provedeno velké mnozstvi, obsahuje kapitola 4 pouze jeden obrazek s vygenerovanymi
plany pohybu (obr. 4.10). Bylo by vhodné ukazat planu vice, ale hlavné zobrazit pohybové primitiva jak
pro plné funkéni roboty, tak i pro jejich varianty s rozbitymi moduly.

Student naprogramoval a vyfesil fadu 1loh, bohuzel text je misty ptilis struény a neni z néj odvedend
prace vidét. Podstatnou ¢asti prace byla napt. implementace vlastniho fyzikalniho simuldtoru pro pouzitou
platformu CoSMO (s vyuzitim low-level knihovny ODE). Toto hodnotim velmi kladné, nebot v dnesni dobé
vétsina studentt voli k simulaci predpfipravené simulac¢ni modely, popi. modely vytvairené v grafickych
simuldtorech. Vytvoieni vlastniho simuldtoru jisté studentovi piineslo fadu novych znalosti.

Jako vedouci prace rovnéz ocenuji aktivni ptistup D. Lampera k feSeni bakalaiské prace. Na konzultace
chodil dobfe pripraveny a algoritmy implementoval samostatné. Béhem prace se potykal s ne¢ekanymi
problémy zpusobenymi nutnosti vypoctu na strojich Metacentra, které mirné zpomalily prubéh praci.
Velmi ocenuji, ze je text psan anglicky. Text sice obsahuje chyby (chybéjici ¢leny, slovesa tietich osob v
pritomném ¢ase, zdména piidavnych a podstatnych jmen), ale tyto chyby nejsou podstatné pro pochopeni
textu. Naopak, je dobfe, Ze si student vyzkousel napsat rozsahlejsi text v angli¢tiné.

Drobné otazky a poznamky:
1. Jak byl uréena hodnota ”thresholdValue”v Alg. 5 na str. 247

2. Podékovani projektu Metacentra by bylo vhodné bud’ na konec zdvéru nebo do samostatné sekce
podékovani.

3. Zapis vektora &, p'a ¥ (str. 18) neni korektni. Navic v odstavci, ktery predchézi rovnici 3.1 je zminén
vektor s, ale ten neni dale definovan.

Cile zadani BP préce byly splnény. Pfedlozenou bakalaiskou praci hodnotim B — velmi dobfe.
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