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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primérné naroéné
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prdce.

Jakub Tomasek musel resit komplexni tlohu, ktera spocivala v analyze problému simulace sniZzené gravitace, navrhu
hardwarové ¢asti zahrnujici i mechanické a pneumatické prvky (mobilni roboticka platforma se vzduchovymi loZisky),
navrhu fidiciho softwaru a provedeni a vyhodnoceni experimentd.

Spinéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Vsechny body zadani byly splnény.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni pribézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prace.

Jakub Tomasek se reseni projektu vénoval v centru ESTEC Evropské kosmické agentury (ESA) a o jeho aktivité

a samostatnosti svéd¢i uz fakt, Ze si tuto stdz zajistil z vlastni iniciativy a byl schopny se na misté Uspésné zaclenit do
pracovniho tymu. V laboratofi musel spolupracovat s kolegy, ktefi resili souvisejici tkoly, jako naptiklad navrh hardwaru
optického cidla, coZ se mu Uspésné podafilo, jak dokladaji dosazené vysledky. Postup prace a nasledné zpracovani textu
jsme prabézné konzultovali predevsim pres e-mail.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Rozsah prace dle mého nazoru odpovida typickému inZenyrskému problému, kdy je potfeba najit a implementovat
efektivni feseni a zaroven kombinovat radu znalosti a dovednosti z riznych technickych obor(. Zde Slo konkrétné o vyuziti
komeréné dostupné robotické platformy, jeji mechanické rozsireni, pfidani pneumatického systému vzduchovych loZisek,
tvorbu software pro méreni polohy pomoci optického senzoru a implementaci fidiciho systému. Prace vyZadovala

i experimentalni verifikaci s pouZitim robotického manipulatoru pro vytvoreni impuls( sily a systému pro interni lokalizaci.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zapis obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Po formalni a jazykové strance je prace na vyborné Urovni. Sazba textu i ilustrace plsobi uhlazené. Oceriuji také pékné a
netradi¢ni zpracovani obalu prace. Ackoli je textovy rozsah prace spiSe kratsi, nepovazuji to za negativni stranku, protoze
technicka realizace ma dle mého nazoru rozsah standardni diplomové prace. V této souvislosti pozitivné ocenuiji, Ze je text
prace vécny, strucny a soustfedény na reSeny problém.
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Vybér zdrojh, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivani studijnich materidlG k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tuvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Diplomova prace poskytuje vystizny pfehled metod, které se daji pouzit pro simulaci snizené gravitace a diskutuje také
jejich vyhody nevyhody. Vedle toho prace odkazuje na riizné zajimavé vesmirné mise a projekty, které se tykaji orbitalni a
planetdrni robotiky a jsou relevantni pro téma simulace snizené gravitace. Citace odpovidaji béZznym zvyklostem.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdavérecné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledki, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuplm, experimentdlni zrucnosti apod.
Rad bych pozitivné zhodnotil, Ze Jakub Tomasek praci resil pfimo v laboratofi ESTEC Evropské kosmické agentury. V ramci
prace se vénoval problému simulace stavu sniZzené gravitace, ktery je pro vyzkum orbitalni a planetarni robotiky dilezity —
napfiklad pro ulohu ¢isténi obézné drahy. V ramci prace postavil platformu, ktera oproti jinym metoddm nabizi zajimavé
vyhody jako mensi pfidanou setrvaénost, neomezenou dobu trvani experimentu atd. Vysledky prace navic Jakub Tomasek
publikoval v ¢lanku ,A Robotic Testbed for Low-gravity Simulation”, ktery je pfijaty na mezinarodni konferenci , The
International Symposium on Artificial Intelligence, Robotics and Automation in Space (i-SAIRAS 2016)“.

Il. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Technicka realizace prace zahrnovala feseni dil¢ich problém rlizného charakteru — mechanicka a pneumaticka
konstrukce, ndvrh a implementace fidiciho systému, experimentalni testovani a vyhodnoceni experimentd.
Reseny problém byl komplexni a relevantni pro budouci aplikaci ve vyzkumu vesmirné robotiky. Prace byla navic

feSena v centru ESTEC Evropské kosmické agentury a vysledky byly navic zaslany na mezinarodni védeckou
konferenci. Text prace je zpracovany kvalitné po formalni i obsahové strance.

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.
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