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1. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocnéjsi

Hodnoceni ndrocnosti zadani zavérecné prace.

Tématem prace je vytvoreni navrhu zastavby jak ovladani volantu a pedall a uloZeni fidici jednotky fidiciho robotu pro
automatické vedeni vozidla. Cilem je implementace jak do osobnich vozidel, tak i do autobusi. Jedna se o naroc¢néjsi praci
vzhledem k rozsahu prace a ndvaznosti na dalsi projekty.

Splnéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnad prdce spliiuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zadadni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spIinéno, pokuste se posoudit zavaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Prace splnila vSech pét bod(i definovanych v zadani. | kdyz provedeni jizdnich zkousek je prezentovano na jediném vysledku,
je ocenéni hodné, Ze navrieny systém se dockal praktické realizace.

Zvoleny postup reSeni spravny

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Autor ke splnéni zadanych cild prace prostudoval fadu literatury véetné cizojazy¢né a prostudoval relevantni legislativu. Na
zakladé zjisténych informaci pak analyzoval jak systémy, tak provedl navrh nového systému vcéetné simula¢nich vypoctd a
predevsim praktické realizace. Je Skoda, Ze se autor nepokusil ziskat informace o systémech vyvijenych na univerzitach a
vyzkumnych Ustavech ve svété.

Odborna uroven B - velmi dobie

Posudte troveri odbornosti zaverecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat
ziskanych z praxe.

Prace prokazala, Ze je autor schopen samostatné inZenyrské Cinnosti. Znalosti ziskané studiem odborné literatury a
predchozim studiem spravné aplikoval v diplomové praci.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace D - uspokojivé

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Formalni troven prace je zklamanim, at uZ se jedna o nelogické rozdily v ¢islovani tabulek a obrazk( nebo zvoleni seznamu
zkratek jako prvni kapitoly ¢i nejasného kétovani. Je velka skoda, Ze celad fada gramatickych nejasnosti obsaZzenych v praci
v mnoha pfipadech ¢tenare odvraci od velmi zajimavého tématu.

Vybér zdroju, korektnost citaci B - velmi dobie

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavani a vyuZivani studijnich material( k feseni zdvérecné prdace. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledkt a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Prace obsahuje 24 citaci jak papirovych tak i elektronickych zdroju, které jsou Fadné referovany v testu. Celkoveé Ize uvést, Ze
student spravné zvolil literaturu.
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Dal$i komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledk( zavéreéné prdce, napf. k drovni teoretickych vysledkd, nebo k drovni a
funkénosti technického nebo programového vytvofeného feseni, publikacnim vystuptim, experimentdini zru¢nosti apod.
VloZte komentaf (nepovinné hodnoceni).

I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shriite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pFi obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Préce predstavuje na 76 stranach ndvrh Fidiciho robotu pro volant a pedalovou skupinu véetné jejich vykresové
dokumentace a konkrétni realizace. Nejprve nabizi pfehled o dostupnych komer¢nich fesenich a pak na zékladé
dostupnych moduld konstruuje mechanickou ¢ast ovlddaciho robota. Pro uloZeni fidiciho systému je
zkonstruovano a odsimulovano dynamické uloZeni.

Cile diplomové prace byly naplnény. Autor prokazal, Ze je schopen samostatné inZenyrské préce. Prace neplsobi
celistvé, jelikoZ se vénuje tématu z nékolika pohledd a v riizné Grovni detailu.

Oponent by chtél poloZit nadledujici otazky:
1. Autor zmifiuje moznost ovladani vozidla pfes vozidlové shérnice. Proc tuto variantu nezvolil a jaké by méla
vyhody a nevyhody vzhledem ke zvolenému feseni.

2. Modeloval autor pfi vypo&tu ndvrhu uloZeni i elasticitu tlumice? Jaky ma vliv na jeho charakteristiku?
3. Mohl by autor urit rod a Zivotnost u slova robot (a pfi obhajobé také disledné pouzivat)?

PfedloZenou zédvérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném B - velmi dobfre.
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