CESKE VYSOKE UCENI TECHNICKE V PRAZE
Fakulta dopravni

=5)\9)
// \ )
//%% Jn - Ustav

posudek vedouciho prace

NAZEV PracCe.....ccoevviveviieiiiiiiiieeeneennn, Navigace robota pomoci
dalkomérnych senzoru

Autor (v&etné tituld)......cceeeeveivnnneennn, Vit Sklebeny

Vedouci prace (vcetné tituld)............ Ing. Petr Bures Ph.D.

Hodnotici hlediska a jejich klasifikace

Splnéni pozadavkl a cild Prace.......ccooeevevviiiiiiiiiiiiiieieenenns A (vyborné) ... 1,0
Samostatnost a vlastni iniciativa

PFi ZPraCoVANT PraCe....cciiiiiiii e e A (vyborné) ... 1,0
Vyuzivani znalosti ziskanych vlastnim studiem

a zodborné literatury......c.cccoveviiiiiii A (vyborné) ... 1,0
Vyuzivani podkladl a dat ziskanych z praxe.........ccceu....... A (vyborné) ... 1,0
Odbornd Uroven a prinos Prace......ccccoccceveiiieeiiieeiinecineennn. A (vyborné) ... 1,0
Formalni zpracovani a Uprava prace......c.cccccevvevvnnneeennnnnn. A (vyborné) ... 1,0

DalSi pripominky k praci:

Cilem bakalarské prace bylo sestavit robota BoeBot, vybavit jej sensory pro
mereni vzdalenosti, pokusit se je nakalibrovat, vytvofit a implementovat
algoritmus pro pohyb robota v bludiSti. Na praci autora si cenim hlavné
svédomitého a precizniho pristupu k testlim s kalibraci pohybu robota, které byly
c¢asové velmi naro¢né a ne vzdy vychdazely dle oCekavani. Kalibrace zahrnovala
ne jen sestavovani novych konstrukci, ale také algoritmizaci a samotné
naprogramovani kalibracni Ulohy, kdy autor vyuzil jak programovaciho jazyka
robota tak i Matlabu. Navigacni Uloha, kde byly pouzity vystupy z kalibrace,
zahrnovala i volny pohyb prstorem z mistnosti do mistnosti. Prace se zdroji byla
kvalitni i kdyz ji vzhledem k praktickému zaméreni prace nebylo mnoho. Graficka
i formaini podoba je podle mne, stejné jako spoluprace autora s vedoucim
v pribéhu semestru, kvalitni.

Bakalarskou praci povazuji za vyrazné nadstandardni

Strana 1 (celkem 2)



Bakalarskou praci doporucuji k obhajobé.
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