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Posudek diplomové prace Bc. Tomase Vasice s ndzvem Rizené systémy vyhledu z vozidla a signalizace

Zadanim diplomové prace bylo definovat vyhled z vozidel a signalizaci, uvést legislativu souvisejici
s timto tématem, popsat konstrukci a fyzikalni vlastnosti vyhledu a signalizace, navrhnout systém
fizeného vyhledu pro nocni vidéni a zafadit navrZzeny systém legislativné.

Prevazina cast diplomové prace je podrobnou resersi existujicich systému a jejich detailniho popisu.

Prvni kapitola uvadi zdkladni pojmy bezpecnosti, spravného osvétleni automobilu a vozovky a
popisuje vyhled z vozidla nejen za idedlnich podminek. Zaméfuje se na dosazeni maximalni mozné
miry bezpecnosti. Ve druhé kapitole se autor detailnéji zaméruje na vyhled z vozidla viemi sméry
s uvazenim zakladnich vlastnosti lidského vidéni. Treti kapitola je vénovdna osvétleni a svételné
signalizaci, a to jak standardnimi svételnymi zdroji, tak i inovativnimi zdroji laserovych svétel apod.
Autor popisuje i systémy adaptivnich svétlometd, jejichz prvky jsou pouZity i v navrhu systému
nocniho vidéni. Zavérecna kapitola je vénovana navrhu noc¢niho vidéni. Autor v této ¢asti prevainé
popisuje existujici systém nocniho vidéni, funkci GPS s minimalnim vlastnim pfinosem.

Diplomova prace splnila zadani a je pfinosem k celkovému prehledu dané problematiky.

Navrh hodnoceni: B

Otazka: S jakou presnosti je mozné v soucasné dobé urcit polohu vozidla pomoci systému GPS na
volném prostranstvi za idedlnich podminek? Kolik druZic je potfeba pro uréeni polohy a nadmorské
vysky?
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