Posudek vedouciho bakalarské prace

posluchace Tomase Volfa
ve studijnim programu: Teoreticky zaklad strojniho inZenyrstvi
na téma:
Inverzni dynamicka dloha robotického ramena pro ucely jeho Fizeni
metodou ,,Computed torques"

Pan Toma$ Volf ve své bakalaiské praci fesil problematiku modeld mechanismu
robota pro ucely implementace fizeni metodou ,,Computed torques®. Pouzil program pro
modelovani poddajnych robotickych ramen implementovany v prostiedi Matlab-Simulink i
své vlastni programy.

Zaméteni tématu vzeSlo z projekti feSenych na Skolicim pracovisti. Vypracovana
bakalarska prace vhodné aplikuje metody vypoctové mechaniky, s nimiz se kolega Volf
seznamil béhem svého bakalafského studia a zaroven si vyzéadala i dal$i doplnéni znalosti
z daného oboru. Z hlediska implementace do podoby potiebného modelu se jednalo o
pomérn¢ slozity problém, pii némz student prokazal schopnost tvir¢i samostatné prace. Jisté
problémy nastaly ke konci feSeni bakalafské prace. Podatilo se je vSak prekonat a prace byla
uspésné odevzdana.

Celkove konstatuji, ze prace kolegy Tomase Volfa svym rozsahem spliiuje pozadavky
kladené¢ na bakalafskou praci a plné pokryva stanovené zadani. Praci proto doporucuji
k obhajob¢ a navrhuji jeji hodnoceni znamkou B (velmi dobfe).
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