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Jan Simitek se ve své bakalaiské praci zabyval detekci pohybu objektu PIR senzory v polarni
konfiguraci. Cilem prace byla detekce a vypodet sméru pohybu objektu na zakladé filtrovanych dat z 6 PIR
senzoru.

Student pracoval samostatné a aktivn¢ hledal feSeni mnoha problémd, které¢ se béhem doby vyskytly.
S vyjimkou posledniho bodu, tj. vypoétu sméru pohybu objektu na zaklad¢ dat z 6 PIR senzort, byly vSechny body
zadani splnény. Tato skuteGnost byla zplisobena zménou architektury prototypového vyrobku, na kterém byl
algoritmus detekce testovan. Posledni bod zadani byl ¢asteéné splnén pied odevzdanim prace, jeho zpracovani
vsak v préci nebylo uvedeno. Navrzeny algoritmus detekce polohy objektu je funkéni, neumozituje oviem vypodet
sméru pohybu. Student v prib&éhu semestru vénoval nemalé Gsili zprovoznéni své prace na testovacim vyrobku.

Pozitivné hodnotim otestovani schopnosti detekce objektu pti ohfevu PIR senzoru, které bylo nad ramec zadani.

Vysledek bakalaiské prace Jana Simicka povazuji i pies ¢asteéné nesplnéni zadani za kvalitni, udéluji
hodnoceni C — 78%.

,,C — dobre*
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