Posudek bakalarské prace

Student: David Kubesa
Téma: Collision Avoidance on General Road Network

Posudek vypracoval oponent prace: Ing. Karel Kosnar Ph.D.

Prace se zabyva bezkoliznim reaktivnim fizenim autonomnich vozidel s vyuzitim multi-
agentniho ptristupu. Po formalni strance je prace v potadku. Pouze bych mél pfipominky
k sazbé v kapitole popisujici experimenty, kde vétsina stranek je vyuzita pouze z poloviny.
Snizuje to prehlednost a ¢tivost textu. Jinak je prace psana v anglickém jazyce, ctivé a
srozumitelné bez gramatickych chyb. Popisky obrazku by mohly byt struénéjsi a hodnoceni
zobrazovanych skutecnosti nechat do textu. Extrémnim piipadem je popisek obrazku 7.2,
kam se zfejmé omylem dostal cely odstavec textu.

Po obsahové strance je prace na vysoké urovni. Jedind vytka smétfuje k nepritomnosti
podrobnéjstho popisu soucasného stavu poznéani (state of the art). Popis pouzité metody
a navrzeného rozsiteni je dostatetné podrobné a srozumitelné popsan. Provedené experi-
menty ukazuji moznosti a limity navrzené metody.

Otéazky k obhajobé:

e Obrazek 7.8 vykazuje zajimavy piekmit hodnoty poctu aut ve scénari. Dokazete
vysveétlit, ¢im je tento prekmit zpusoben?

Prace splnila vSechny body zadani a pres vyse zminéné pripominky doporucuji hodnotit
stupnéem
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