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Práce se zabývá bezkolizńım reaktivńım ř́ızeńım autonomńıch vozidel s využit́ım multi-
agentńıho př́ıstupu. Po formálńı stránce je práce v pořádku. Pouze bych měl připomı́nky
k sazbě v kapitole popisuj́ıćı experimenty, kde většina stránek je využita pouze z poloviny.
Snižuje to přehlednost a čtivost textu. Jinak je práce psána v anglickém jazyce, čtivě a
srozumitelně bez gramatických chyb. Popisky obrázk̊u by mohly být stručněǰśı a hodnoceńı
zobrazovaných skutečnost́ı nechat do textu. Extrémńım př́ıpadem je popisek obrázku 7.2,
kam se zřejmě omylem dostal celý odstavec textu.

Po obsahové stránce je práce na vysoké úrovni. Jediná výtka směřuje k nepř́ıtomnosti
podrobněǰśıho popisu současného stavu poznáńı (state of the art). Popis použité metody
a navrženého rozš́ı̌reńı je dostatečně podrobně a srozumitelně popsán. Provedené experi-
menty ukazuj́ı možnosti a limity navržené metody.

Otázky k obhajobě:

• Obrázek 7.8 vykazuje zaj́ımavý překmit hodnoty počtu aut ve scénáři. Dokážete
vysvětlit, č́ım je tento překmit zp̊usoben?

Práce splnila všechny body zadáńı a přes výše zmı́něné připomı́nky doporučuji hodnotit
stupněm

A výborně
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