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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;si

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zdavérecné prdace.

Zadani charakterem odpovida mensimu vyzkumnému projektu. VyZaduje nastudovani védeckych ¢lankd, jejich pochopeni,
navrzeni nového algoritmu a jeho experimentdlni evaluaci.

SpInéni zadani spinéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student splnil vSechny body zadani bez vyhrad.

Zvoleny postup fesSeni spravny

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Student adaptoval existujici algoritmus ADPP tak, aby zahrnoval specifika koordinace mezi vozidly. Konkrétné pak rozsiril
planovac trajektorie, aby trajektorie respektovala omezené zrychleni a zpomaleni vozidla a navrhl nékolik technik pro
zajisténi plné Uspésnosti pristupu na vybranych typickych scénarich.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd a dat
ziskanych z praxe.

Student se seznamil se zadanym algoritmem na drovni, kterda mu umoznila algoritmus ddle rozvijet. Algoritmus byl rozsifen a
ndsledné integrovdn do simulace AgentDrive, ve které byl i experimentdlné analyzovan.

Formalni a jazykova troven, rozsah prace B - velmi dobie
Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou strdanku.
Prace je psana v anglickém jazyce, autor prokdzal schopnost se v tomto jazyce na dobré Urovni vyjadiovat.

Ke strukture dokumentu mam tyto pripominky:

Sekce 3-,Problem Specification” formalné definuje problém obecného multi-agentniho planovani cesty. Ve skutecnosti se
prace zabyva specifi¢téjsim problémem koordinace vozidel. Chybi mi zde formalni definice tohoto problému, ktera by
objasnovala, které aspekty fizeni vozidel v realném svété autor ve svém feseni modeluje a které naopak zanedbava.

V definici problému se napfiklad viibec neobjevuje poZadavek modelovat dynamiku vozidla (omezeni na zrychleni). Bylo by
téz vhodné jiz v definici problému vysvétlit, zda uvazujeme vozidla pohybujici se na grafu nebo obecné mezi prekazkami

v roviné. Jak je modelovana komunikace?

Nékteré pojmy zlstavaji nedostatecné vysvétleny:
Napriklad v algoritmu 2 nejsou specifikovany funkce DynamicConstraints, SatisfyConstraints apod.

Str 23: Relative average speed, relative planning time by bylo vhodné zadefinovat formalnéji.

Mensi poznamky:
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Str 16: G: s->{0,1} -- Funkce je zobrazeni z jedné mnoZiny do druhé. Mélo by byt napf. G(s) : V ->{0,1}, kde V je mnozZina
vsech vrchol(.

Str 3: individual vehicles

Str 5: They’re —> They are — Contracted form by se ve formalnich textech neméla pouZivat.

Str 33: ... the optimality of the solution depends on the priority... -- Optimalita je bindrni vlastnost, feSeni optimalni bud'je
nebo neni. V tomoto pfipadé spiSe kvalita feSeni nebo suboptimalita.

Vybér zdrojt, korektnost citaci B - velmi dobie

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivani studijnich materidlG k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné odliseny od
vlastnich vysledki a uvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace upiné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

Literatura je citovana adekvatné s témito pfipominkami:

Str. 5 a jinde: Vyhnul bych se citovani Wikipedie. Zvlaste pak v pfipadé algoritmu A* by mél byt odcitovén pavodni ¢lanek:
Hart, P. E.; Nilsson, N. J.; Raphael, B. (1968). "A Formal Basis for the Heuristic Determination of Minimum Cost
Paths". IEEE Transactions on Systems Science and Cybernetics SSC4 4 (2): 100-107

Citace [Schaefer, 2014] je oznacena jako PhD thesis. Zfejmé jde o “Master thesis”.
Str 1 ajinde: Pozndmka pod ¢arou 1 by méla byt standardni citace uvedend v seznamu literatury.

Dalsi komentare a hodnoceni
Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlni zrucnosti apod.

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

PredloZena prace rozsituje existujici algoritmus pro obecnou koordinaci trajektorii tak, aby vykazoval uspokojivé vysledky
v doméné silni¢niho provozu. Referenéni implementace algoritmu byla rozsifena a integrovdna do simulatoru AgentDrive.
Navrzeny algoritmus v testovanych scénafich vykazuje slibny vykon. Svym rozsahem prace odpovidd malému vyzkumnému
projektu a pres dil¢i formalni nedostatky pIné dosahuje standardi kladenych na bakalafskou praci.

Otazky:
1) Ve Vasich experimentech jsou priority vozidel nastaveny s ohledem na topologii daného scénare. Jakym zplisobem
by byly priority nastaveny v redlném provozu?
2) Vevideu ,T-junction scenario” ¢as 0:12, se zd4, e vozidla 5 a 4 koliduji. Cim je to zpiisobeno?

PfedloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.

Datum: 3.6.2015 Podpis:

2/2




