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Nazev prace: Ovladani kolony vozidel se systému Android pomoci protokolu Zigbee
Bakaldrska prdace se zabyvala vytvorenim programu v systému Android, pomoci kterého by slo ovladat
nasi experimentalni kolonu autodrahovych vozidel pres radiovy protokol Zigbee. Student tedy mél
nejprve vyzkouset komunikaci USB donglu pro Zigbee s Androidem, ndsledné vytvofit univerzalni API
pro komunikaci s auty a pak navrhnout prehledné a na pohled hezké grafické rozhrani pro jednoduché
ovladani experimentl s kolonou. Jednalo se tedy o Cisté implementacni bakalarskou praci.

Prvni ¢asti bylo viibec rozchodit Zigbee v Androidu. Vzhledem k tomu, Ze se jednalo o nestandardni
zadani, nebylo ani na zacatku jasné, jestli je problém vibec fesitelny. Pan Duben feSeni nasel,
modifikoval a implementoval v pfehledné a pouzitelné formé. Komunikace s USB donglem byla
vyfeSena jak pro Android, tak i pro PC.

Druha ¢3ast zadani — modifikovatelné APl — je také splnéna. Je tfeba vyzdvihnout zejména fakt, Ze stejny
kdd je poutzitelny v Androidu i na PC. Navic byla vytvorena jednoducha PC aplikace, kterd dokaze
simulovat chovani jednotlivych aut. Pro testy tak neni tfeba mit k dispozici redlnou platformu, coz
vyrazné urychluje vyvoj. APl by mélo byt rozsifitelné i o podporu Wifi bez zasadnich Gprav.

Grafické rozhrani taktéz spliuje vSechny pozadavky, které jsem na né kladl. Dobfe se obsluhuje
a aplikace vypadda celkem stabilné. Funguje i na rGznych zafizenich (jiné tablety, mobilni telefon).
Vzhled i struktura jsou logické a pfehledné.

Samotna prace je prehledna a dobre napsana. Zaméruje se na vlastni feseni studenta, technické detaily
a standardy jsou uvedeny jen v mife nutné pro pochopeni problematiky. V praci se vyskytuji drobné
chyby a preklepy, chybéji nékteré carky, ale rozhodné to nemd vliv na Citelnost. V literature jsou
uvedeny zejména odkazy na webové stranky, coz je ale vzhledem k rychlosti vyvoje platformy Android
logické.

Student pracoval poctivé a zejména samostatné, konzultace s vedoucim probihaly spiSe konceptualni
formou. Technické Feseni je plné praci studenta, v podstaté nebylo tfeba z mé strany Zadnych rad
a doporucéenych postupl. Presto je zvolené feseni dle mého nazoru vhodné. Pan Duben se vzdy snaZil
najit feSeni, které by bylo ,,programatorsky Cisté” a elegantni. K feseni hodné vyhledaval informace na
internetu a snaZil se vyuZzit jiz existujicich a standardnich postup(, coZ prispiva k udrzitelnosti projektu.
Pravidelné prichazel s vlastnimi napady, jak projekt vylepsit a délal i véci neuvedené v zadani (napf.
aplikace pro PC). Pokyny vedouciho plnil bez problému. Jediny problém je chyba popsand i v praci, kdy
se auta nepfihldsi do sité. To znepfijemnuje pouZiti programu.

Pan Duben na projektu spolupracoval se studentkou Anastasii Vlasovou, kterd se starala o pfipravu
komunikace pfimo v auti¢ku v ramci své bakalarské prace (taktéz pod mym vedenim). Spoluprace dle
mého nazoru probihala bez problému a vysledkem je funkéni komunikace a ovladani kolony vozidel.

S provedenou praci jsem spokojen, vytky jsou minimalni. Student prokazal své schopnosti samostatné
resit zadany problém a vysledna aplikace splfuje pozadavky.

Vzhledem k vyse uvedenému navrhuji hodnoceni vyborné — A s 94 body.
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