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Cilem této diplomové prace je vyvoj algoritmu sledovani vybraného objektu ve
videosekvenci. Jednd se o soucast fidiciho systému stabilizované kamerové hlavice
uzivané pro pruzkum zejména z nizko letictho UAV ¢i vrtulniku. Pfi feSeni tohoto
ukolu, autor vychazel ze stavajici implementace algoritmu sledovani — SSD. Jeho
ukolem bylo algoritmus vylepsit s pouzitim principu algoritmu sledovani — KLT.
Principem sledovani je hledani minima chybové funkce. VylepSeni spociva
v pfechodu od prohledavani celého prostoru chybové funkce ke gradientnimu
vyhledédvani minima.

Autor navrhl a implementoval algoritmu sledovani s vyuZzitim principt KLT
algoritmu. Implementaci realizoval na zékladé knihovny OpenCV v jazyce C++.
V ramci této prace byly implementovany také dalSi vylepSeni systému sledovani
objektli. Jedna se o pocatecni lokalizaci objektu a detekcei ztraty sledovaného objektu
Vv ptipadé zakrytu. Soucasti prace je i programova tprava pro operacni systém Linux.
Experimentalné byla ovéfena funkénost algoritmu. Realizovany algoritmu je rychlejsi
a ve vetsing pripadil také robustnéjsi nez pitivodni algoritmus sledovani — SSD.

V diplomové préaci autor nejprve seznamuje Ctendfe s principem stavajiciho
algoritmu sledovani (kapitola 2.2) a s principem algoritmu KLT (kapitola 2.3). Déle je
popsan pouzity KLT algoritmus a jeho Upravy (kapitola 3). Kapitola 4 je vénovéana
implementaci a implementaénim upravam pouZit€¢ho algoritmu. Funkénost algoritmu
je dokumentovana na 16 sekvencich. Porovnana je rychlost vypoctu a robustnost
sledovani ptivodniho a realizovaného algoritmu (kapitola 5).

Predlozena diplomova prace piehledné popisuje feSeni tloh vyplyvajicich ze
zadani. Text prace je dle mého ndzoru srozumitelny, ale Casto dosti stru¢ny. To
vyzaduje vétsi pozornost étenafe a vétsi miru jeho odbornych znalosti. Clenéni textu
odpovida popisované problematice. Piehlednost by jest¢ mohlo zvySit vyclenéni
doplikovych uprav systému (3.1.4, 3.1.5 a 4.2) do samostatné kapitoly. Vice Casu by
bylo dobré vénovat také korekturam textu, coz by napomohlo jeho srozumitelnosti.
V nékterych sekcich by pak bylo vhodnéjsi pouzit text v prvni osobé jednotného cisla.



Z mého pohledu bylo zadéani této prace splnéno a bylo dosazeno pozadovanych
vysledkti. Z casovych divoda, které nemohl autor ovlivnit, nedoslo k nasazeni
syst¢ému na kamerové hlavici. Funk¢nost vSak byla ovéfena na videosekvencich
potizenych kamerovou hlavici diive. Diplomant pracoval aktivné, samostatné tesil
ukoly a pravidelné chodil na konzultace. Nékdy by vSak mozna vcasny dotaz usetiil
energii pifi samostatném hledani feSeni. Kladné¢ hodnotim jeho praci s odbornou
literaturou. Velké mnozZstvi prace si vyzadalo také seznameni se stavajici implementaci,
které bylo nutné, aby mohl provést jeji modifikaci. V samotné praci neni toto usili patrné.

Dle mého nazoru spliiuje tato prace naroky kladené na diplomovou praci. Autor
prokazal odpovidajici znalosti v oboru i svoji schopnost samostatné fesit odborné
problémy. S ohledem na uvedené piipominky hodnotim tuto diplomovou praci
znamkou C (dobie) a doporucuji ji K obhajobé.
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