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Posudek oponenta diplomové prace

Cilem diplomové prace bylo navrhnout a realizovat komplexni zafizeni pro rehabilitaci, v

humanni mediciné. Diplomova prace obsahuje deset kapitol. V tvodu prace kapitola 1 je

WVt

které popisuji hardwarové a softwarové feSeni. Parametry a moznosti vyvinutého zatizeni jsou
shrnuty v kapitole 8. Vyse uvedeny obsah se shoduje se zadanim.

Diplomova préce je na technicky vyborné tirovni. Autor prokdzal Siroky zabér odbornosti, od
navrhu elektronického systému pies programovani 3D objekti az po vyhodnocovéani
kinematiky pohybu pomoci akcelerometrti. Za negativa prace lze povazovat nedobrou literarni
uroven textd. Z technického hlediska se jevi jako nedostate¢na schémata zapojeni HW a navrh
PCB, nebot’ obsahuji hrubé chyby. VysSe uvedené nedostatky jsou zjevné projevem autorovy

nepozornosti, bohuzel v§ak vyrazné snizuji celkové hodnoceni prace.

Otéazky na uchazece:
1.  VKkapitole 6.5.1 je na obr. 14 uvedeno schéma zapojeni s obvodem FTDI232RL.
Uved'te vhodné schéma zapojeni napéjeci Casti s precizni filtraci.
2.V kapitole 8.2 je uvedena nutnost filtrace dat pomoci klouzavého priméru. Prosim
uved’te dal$i moZnosti filtrovani dat.
3. Je mozné implementovat filtrovani dat ze senzori do stdvajicich mikroprocesorii

ATmega8? O kolik by se zvysila efektivita datového pfenosu? Jaky by byl vhodny
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Praci doporucuji k obhajobé a hodnotim znamkou: C - dobre

V Praze 22.5.2015 Ing. Pavel Déd Ph.D.



