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I. IDENTIFIKACNi UDAJE

Nazev prace: Bezpeclné prejizdéni prekazek s neldplnymi daty
Jméno autora: Jakub Mare$

Typ prace: diplomova

Fakulta/ustav: Fakulta elektrotechnicka (FEL)

Katedra/udstav: Katedra kybernetiky

Oponent prace: Ing. Lukas Blaha, Ph.D.

Pracovisté oponenta prace: Katedra kybernetiky, Fakulta aplikovanych véd, ZCU v Plzni.

Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primérné naroéné
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prdce.
Vlozte komentafr.

SpInéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

VloZte komentafr.

Zvoleny postup fesSeni spravny
Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody resent.
Vlozte komentafr.

Odborna uroven C - dobfe

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a dat
ziskanych z praxe.

VloZzte komentar.

Formalni a jazykova lroven, rozsah prace C - dobfe
Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Vlozte komentafr.

Vybér zdrojt, korektnost citaci B - velmi dobie

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivani studijnich materidlG k feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky fddné odliseny od
vlastnich vysledku a tuvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace tplné a v souladu s citacnimi
zvyklostmi a normami.

VlozZte komentar.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledkt zdvérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupum, experimentdini zru¢nosti apod.
VloZzte komentar (nepovinné hodnoceni).
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I1l. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Predlozena diplomova prace se zabyva problematikou fizeni pohybu mobilniho robotu v nezndmém
terénu. Hlavni dlraz je kladen na bezpecné prekonavani prekazek. Za timto ucelem je robot vybaven
postrannimi pasy, tzv. flippery, které umoznuji snadnéji prekonavat terénni nerovnosti a zajistit
prfiméfenou stabilitu stroje. Autor ukazuje, Ze pro Uspésné prekonavani prekazek je mozné definovat
pouze konecnou mnozinu konfiguraci flippert, na rozdil od spojitého fizeni vSech stupni volnosti
stroje. Pro ziskani informaci o terénu pred robotem je vyuZito laserového méreni vzdalenosti. Tim je
mapovan prostor, do kterého se robot pohybuje. V pfipadé, Ze toto méreni je z néjakého divodu
nedostatecné, napf. odrazivost snimanych povrchii zamezuje validnimu méreni, potom je pouZito
taktilniho snimani terénu pomoci robotické ruky JACO.

Zvolené téma prace je aktudlni a zajima védeckou komunitu naseho oboru. To autor doklada citacemi
a referencemi na nékteré publikace z posledni doby. Metody zpracovani hodnotim jako adekvatni a
dobre zvolené.

vvvvvv

pravé pro pripad nedostatecného méreni pomoci laserové technologie. Tyto rozhodovaci strategie a
procedury predstavuji hlavni vysledky prace a jsou feSeny vramci projektu TRADR (Long-Term
Human-Robot Teaming for Robot-Assisted Disaster Response).

Co se formalni stranky tyce, prace je psana v anglickém jazyce, s minimem preklepl, nepfesnosti
a gramatickych neobratnosti. Je ¢lenéna na 11 kapitol, coZ je, dle mého nazoru, na dany rozsah
stranek nepfiméiené moc. Po uvodni kapitole bych ocekdaval kapitolu shrnujici sou¢asny stav nebo
trend ve svété a jednoznacné shrnuti stavu projektu TRADR, z néhoz autor vychazi nebo na néj
navazuje. Nasledujici kapitola by mohla jednozna¢né zahrnovat konkrétni pfinos autora k feseni
projektu.

Pripominky a komentare k praci:

Autor se ne zcela jednoznacné vymezil vii¢i ostatnim vystupim projektu TRADR.

Ocenil bych jednoznacné definovani cili prace, podrobné;jsi naznaceni zakladnich krokl vyvinutych
strategii a algoritmi, které by snadnéji predstavily dosazené vysledky a autorliv pfinos k celému
projektu. Ocenuji videoukazky, které dokladaji funkénost celého systému.

Strana 24, D* algoritmus — nevysvétleno.

Strana 30, prvni odstavec — v podobném duchu se autor opakuje na mnoha mistech prace, coz neni
potieba.
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Strana 31, véta nad obrazkem — vyska je pocitana jako stfedni hodnota z-sloZzek vSech bodl. Némelo
by to byt spiSe maximum (nejhorsi pfipad)? Prosim vysvétlete.

Dotazy na uchazece:

Vyuziti robotické ruky bez jakéhokoli taktilniho cidla je z hlediska Zivotnosti mechanismu nevhodné, a
bylo by velice snadné a finanéné nenaro¢né ho doplnit pruzinovym mechanismem nebo koncovym
spinacem. Predpokladam, Ze implementace do stavajiciho algoritmu by byla jednoducha. Muzete tuto
myslenku rozvinout nebo rozporovat?

Vyvaieni celého systému jednoznacné definuje limity na velikost prekondvanych prekazek. Pasivni
vyvaZeni robotické ruky je jisté mozné a Zadouci. Zkuste navrhnout, jakym zplisobem postupovat, Ci

zda zvolit jinou strukturu manipuldtoru s taktilnim ¢idlem, jehoZ hmota by byla béhem snimani vice
soustfedéna?

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném C - dobfe.

Datum: 26.5.2015 Podpis:  Lukas Blaha
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