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Pokyny pro vypracovani:

Popiste znamé algoritmy urovani polohy v dalkomérmnych systémech (pfedevSim
druZicovych). Analyzujte je zhlediska presnosti a hardwarové narocnosti. Presnost se
pokuste stanovit teoretickym rozborem, ten ovéfte simulaci. Zvoleny algoritmus se pokuste
implementovat a ovéfte jeho viastnosti.
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