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Student mél za tkol vymyslet zadani pro dvé nové soutézni tlohy v ramci Robosoutéze,
overit jejich realizovatelnost ze strany soutéznich tymu, navrhnout soutézni pravidla a
pripravit dokumentaci pro stavbu robott véetné webovych stranek. Toto zadani prumérné
naroc¢nosti student bez vyhrad splnil.

7, predlozeného textu je patrné, Ze student se problematice pripravy soutéznich tloh
vénoval, nicméné v navrhu konstrukéniho feseni robota mohl jit vice do hloubky, navrhnout
vice moznych feseni a diskutovat jejich vyhody a zvolit nejvhodnéjsi z nich jako referencni.
Zejména v pripadé konstrukce robota prelézajictho schody mam obavy, zda nemuze dojit
k poskozeni konstrukénich dilii, pfevodovky a samotného motoru pf¥i manipulaci s pohybli-
vou ¢asti, kterad poskytuje robotu podporu pii zdolavani schodu. Na druhou stranu student
implementoval funkci, které o plynuly pohyb podpiirného ramene a v iloze Dobyvéni tzemi
detailné porovnal charakteristiky RGB senzoru v rtiznych rezimech ¢innosti.

Po formalni strance je text prehledné a vécné organizovan, neobsahuje pravopisné chyby,
ale misty pouziva netechnické vyjadiovani a vyrazy z hovorové ¢estiny. Citace dalsich zdroju
jsou koretné uvedeny. Vyhrady méam zejména k obsahu druhé a treti kapitoly, které po-
jednavaji o stavebnici LEGO Mindstorms a moznostech jejiho programovani. Student zde
zbyteéné opakuje informace a ilustrace, které jsou jiz obsazeny v predchazejicich BP na
starsi verze stavebnice NXT s novejsi EV3 a vzajemné porovnat jejich senzory, vykon,
moznosti programovani a komunikace.

Predlozeny text spliuje vSsechny podminky a nalezitosti bakalarské prace, kterou a hod-
notim znamkou:

C—dobre.
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