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Bakalaiska prace se zabyvala implementaci komunikacniho rozhrani Zigbee do jiz existujiciho projektu
autodrahovych vozidel. Projekt sestava z nékolika auti¢ek, ktera maji jezdit s definovanymi rozestupy.
Cilem prace bylo umoZnit autdim komunikovat mezi sebou. Hardware jiz byl navrien dopredu, prace se
zabyvala (azZ na vyjimky) Cisté softwarem.

V prvni casti se studentka zabyvala zprovoznénim komunikace pres SPI. V této fazi se ukazala
nespolehlivost a Spatny navrh HW, ktery ale nebyl praci studentky. Komunikaci se nakonec rozchodit
podafrilo, bohuzel jen u tfi auticek. Nasledné sle¢na Vlasova vytvofila zakladni API pro komunikaci pres
Zigbee a integrovala jej do soucasného SW v auticku. Dale se ji podafilo zprovoznit algoritmus pro
urceni pozice vozidel v koloné. Experimentalni vysledky prace potvrzuji pozitivni vliv komunikace na
fizeni. Zadani prace tedy bylo splnéno ve vsech bodech.

Vysledny experiment a ziskana data ukazuji jak pouzitelnost Zigbee, tak zejména vyhody feedforward-
slozky fizeni. Jedna se o uzitecné vysledky, které jsou navic v praci prezentovany prehlednou formou.
Stejné tak zakladni analyza vlastnosti Zigbee patti mezi pfinosy prace. Pfi vyvoji nové platformy vozidel
se rozhodné bude ze zkuSenosti ziskanych v rdmci této prace Cerpat.

Sle¢na Vlasova pracovala na projektu velmi poctivé a vénovala mu hodné ¢asu, ktery ale odpovidal
kreditovému ohodnoceni predmétu. Konzultace probihaly pravidelné a studentka vétSinu pfipominek
zapracovala. BohuzZel, kvili éastym HW chybam se prace protahovala, a to nikoliv vinou studentky. Dale
se vyskytly chyby v dokumentaci vyrobce, coZ ale byva standardni problém, kterému vyvojar musi umét
Celit.

| presto, Ze zadani bylo do jisté miry splnéno ve vSech bodech, bych ocekdval iniciativnéjsi
a samostatnéjsi pristup k reSeni problému. Jednalo se o Cisté implementacni praci, ktera nevyzadovala
Zadné znalosti nad rdmec standardniho bakalarského studia. Sle€na Vlasova sice vSechny problémy
nakonec vyresila, ale nékdy s pomoci vedouciho ¢i ostatnich studentl a feseni neni univerzalni.

Mdam pocit, Ze vysledné feSeni je nepfiliS dotazené a neni jednoduSe modifikovatelné. V3e bylo
vytvofeno a prizplsobeno pro jeden vysledny experiment. Jako pfiklad lze uvést pfipojovani k siti
(pouze po restartu), pfipadné prace s napevno nastavenymi adresami aut (leader ma adresu 5).
Vytvoreni APl znamena i popis a ukdzku pouZiti funkci, coZ nikde v praci neni uvedeno. Stejné tak nejsou
v kodu zietelné oddéleny jednotlivé vrstvy programu (APl od vysledného Fizeni). Navic kéd neni pfilis
komentovany.

Na projektu a testovani musela spolupracovat se studentem Alexaderem Dubenem, ktery tvofril
grafické rozhrani pro ovladani kolony. Myslim, Ze spoluprace fungovala a studentka tak prokdzala
schopnost pracovat v tymu.

Samotna prace je pékné zpracovana a psana dobrou angli¢tinou. Pfesto bych uvital vétsi dlraz na praci
studentky a méné popisnych pasazi. Napriklad sitové a spojové vrstvy Zigbee protokolu neni mozné
z komunikaéniho stacku ovlivnit, presto je jim vénovano hodné prostoru. Stejné tak struktura
jednotlivych paketd je sice dileZitd sou¢dst implementace, ale neméla by naru$ovat popis logiky. Cast



s experimentdlnim ovérenim algoritmu povazuji za nejzdafilejsi ¢ast prace, je jasné a srozumitelné
popsana. Presto i zde jsou chyby: kritérium pro vypocet chyb jednotlivych algoritm je Spatné zvoleno
a vede k nespravnym zavérlim, Ze systém bez vzdalenostniho regulatoru ma mensi chybu nez systém
s regulatorem. Celkové se v praci vyskytuje vice fakticky nespravnych tvrzeni (napf. sensor vzdalenosti
se pomalu ustaluje).

Obecné bych fekl, Ze prace splnila zadani a rozhodné prokazuje inZenyrské schopnosti slecny Vlasovy.
Vysledek ale (navzdory nesporné snaze a poctivé praci) zlstal na puli cesty. Prace je dle mého nazoru
na rozhrani znamek B a C. Navrhuji tedy hodnoceni velmi dobie — B s 80 body.
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