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Véc: Posudek vedouciho na diplomovou praci Bc. TadeaSe Lejska

Uvod

Téma diplomové prace bylo motivovano evropskym projektem CloPeMa (Clothes Perception and
Manipulation), v némz usilujeme, aby dvojruky robot mél velmi jednoduché kognitivni schopnosti a
umél manipulovat s mékkymi materialy. TFilety projekt bézi od unora 2012. Diplomant zahajil praci
na tématu zhruba pfed rokem.

Vysledky a text diplomoveé prace

Diplomant se po dohodé s vedoucim prace soustfedil na praktické pouZziti dvojrukého robotu

v Ulohach, kde je dynamika. Zvolili jsme tfi pfipadové studie: (1) stfileni z praku, (2) vazani uzlu na
lané ve volném prostoru a (3) dynamické pohyby inspirované moderni gymnastikou. Diplomant
zadani beze zbytku splnil.

Vysledkem T. Lejska jsou jednak fungujici implementace v8ech pfipadovych studii a také
pFislu§né znovupouzitelné moduly. V terminologii projektu CloPeMa jim fikdme ,dovednosti* a
muzZeme je pouzit i v jinych scénafich.

Text diplomové prace je strucny, pfehledny. T. Lejsek prokazal, Ze umi napsat rozumny
text v anglictiné.

Osobnost diplomanta a jeho nasazeni v projektu

T. Lejsek je zvidavy a pracovity student. Za€al na naSem pracovisti pomahat ve vyzkumu uz na
gymnaziu. Je spiSe zvidavy, s Sirokymi zdjmy a ndpady. Detailni implementace ho tolik nezajima. |
proto jsme zvolili aplikaéni téma. Na ukolu pracoval samostatné, precetl fadu ¢lanka a v tématu se
vyzna. Nové vysledky prace jsou prevazné jeho napadem.

Zaveér
Diplomant splnil zadani, projevil iniciativu a vyfeSil pomérné slozitou praktickou ulohu.

S ohledem na vysledky, zptusob prace i samostatnost diplomanta navrhuji komisi pro
obhajoby ocenit diplomovou praci znamkou vyborné.

Vaclav Hlavaé



