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Ukolem studenta bylo implementovat teleoperatorské rozhrani malého mobilniho robotu pro
dostupna komercni mobilni zafizeni, jako jsou telefony nebo tablety. Pro ucely demonstrace
mél navrhnout a zkonstruovat mobilni platformu vybavenou kamerou a dalSimi senzory.
Pozitivné hodnotim, Ze si student téma prace navrhl sam. PFi realizaci prace postupoval
velmi samostatné. Mobilni platformu navrhl z béZzné dostupnych komponent tak, aby
realizace jeji konstrukce nevyZadovala zbytecné mnoho casu, ktery byl potfebny pro
implementaci softwarovych casti systému - Fidictho programu robotu a aplikace
teleoperatorského rozhrani. Pro teleoperatorské rozhrani zvolil zafizeni s operacnim
systémem Android, vybér platformy v praci zdtvodnil.
Pisemna Cast prace ma strukturu, upravu i rozsah odpovidajici poZadavkim. Text prace je
Citelny a srozumitelny, v tvodech kapitol bych vSak vytkl ne-priliS odborny styl nékterych
formulaci. Z vécného hlediska je popis konstrukce robotu i navrhu softwarovych aplikaci v
poradku. Ocenil bych vSak hlubsi zpracovani zavéru prace s vyhodnocenim funkcnosti a
parametri implementovaného feSeni.
Student navrhl a implementoval vSe podle zadani prace a funkci svého feSeni Uspésné
demonstroval. Jeho prace poslouZi jako vzorovy priklad pro budouci aplikace pro vzdalené
ovladani mobilnich robotl prostfednictvim popularnich komercnich zafizeni s opera¢nim
systétmem Android. Praci proto doporucuji k obhajobé a navrhuji jeji hodnoceni stupném

B — velmi dobre.
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