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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocnéjsi

Zadani hodnotim jako narocnéjsi, jelikoZz vyZzaduje navrh pokrocilych metod fizeni dynamickych systému. Navic je cilem
prace nasazeni reguldtoru i na hardware, dvounohého kolového balancujiciho robota SK80 [skejto]. Prace tedy vyZaduje
nejen ovéreni navrzeného regulatoru na matematickém modelu, ale i redlném systému.

Splnéni zadani splnéno

Prace splnuje vSechny body zadani. Student Uspésné navrhl a implementoval prediktivni reguldtor pro robota SK8O.
Navrzeny regulator dokaze plné nahradit existujici LQR fizeni: zvlada stabilizovat robota v nestabilni poloze a soucasné
prijimat uzivatelské pozadavky prostrednictvim ovladace, coZ umozZiuje s robotem jezdit v prostoru.

Student dikladné vyhodnotil kvalitu navrzeného fizeni na simulacich, navrhl a provedl mnoho experimentl. Nakonec
provedl i srovnani nového regulatoru s LQR fizenim.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné
Student usilovné pracoval na praci cely semestr. Priibéh prace jsme pravidelné konzultovali. Jestlize béhem své prace
narazil na néjaky problém, mél ho vZdy na konzultacich dobfe zformulovany a snazil se pro ného hledat vhodna feseni.

Odborna uroven A - vyborné

Prace ma vysokou odbornou Uroven. Nejen, Ze student pfimo vyuZil pokrocilé metody z optimalniho fizeni, ale Sel i nad
ramec klasické metody linedarniho MPC a vyzkousel sou¢asnou state-of-the-art metodu, Koopman MPC. Sv(j postup
student dobre a jasné v praci popsal. Podrobné a kriticky diskutuje kvalitu navrzenych regulatorl. Vénuje se i popisu
moznych budoucich vylepseni jeho prace.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace B - velmi dobie

Prace je psana velice kvétnatou angli¢tinou, bez vyraznych gramatickych nebo stylistickych chyb. Rozsah prace odpovida
diplomové praci. Typograficky i graficky je prace z vétsiny zdafila, nékterym castem textu by nicméné prospélo vice revizi.
Matematické zapisy jsou ale fakticky spravné. Az na par nepresnych vyjadreni a nespravné vyuzitych terminG student
pouZziva spravnou terminologii. Dle mého nazoru tyto nepresnosti ale nijak zasadné neovliviiuji celkovou srozumitelnost
textu.

Vybér zdrojt, korektnost citaci C - dobie

Metody, které student v prdci vyuZil, jsou fadné odcitovany. Student jasné oddélil svoji praci od predchozich praci, na nichz
stavél. Avsak, u diplomové prace bych ocekaval vice referenci napf. na jiné souvisejici a podobné prace. Stejné tak i pfi
popisu pouzitych metod mohl student vyuZitou teorii uvést do SirSiho kontextu skrze reference. Nékterym citacim chybi
kompletni bibliografické udaje.
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DalSi komentafe a hodnoceni

Kromé splnéni bod( zadani préace, se student v semestru predchazejici diplomové préci také vyznamné podilel na rozsifeni
softwaru robota. Jako velice narocné vnimam to, Ze se student nejprve musel v relativné kratkém case seznamit s cizim
kodem a jiz existujici softwarovou architekturou a do tohoto kddu pak doplnil ¢asti nezbytné pro jeho praci. Dbat pritom
musel i na Citelnost kddu, jelikoZ uz i pfimo v minulém semestru byly rozsitené ¢asti vyuZity v ramci jiné diplomové prace,
stejné tak budou nadale vyuzivany i v budoucnu. To vSe zvladl student bez vétsich obtizi.

Ill. CELKOVE HODNOCENi A NAVRH KLASIFIKACE

Hlavnim cilem prace bylo navrhnout prediktivni fizeni pro dvounohého kolového robota SK80. Student tento ukol
splnil, pfiéemZ prokdzal schopnost samostatné a systematické prace pfi feSeni komplexni uUlohy. Vyuzil
pfitom mnoho znalosti, které ziskal béhem svého magisterského studia. Navic si osvojil relativné novou a teoreticky
sloZitou metodu prediktivniho fizeni (Koopman MPC), ktera presahovala ramec jeho studia. Studentem navrzeny
fidici systém byl UspésSné implementovan na redlném robotovi a dokdzal pIné nahradit dosavadni LQR Fizeni.

Jediné znatelné nedostatky prace jsou ve vybéru zdrojd, korektnosti citaci, a formalnim popisu postupu. Tyto
nedostatky pfisuzuji spiSe nepozorné kontrole textu, respektive mensimu mnozstvi revizi textu, nez zZe by byly
zpUsobené neznalostmi studenta. Nedostatky jsou zaroven dostatecné vyvazené studentovymi vysledky.

V neposledni fadé se student zaslouzil i o vylepseni robota SK80, ktery se ¢asto vyuZiva pfi propagaci fakulty (Dny
otevrenych dvefri), nebo, jako v tomto pripadé, jako i platforma pro zavérecné prace.

PtedloZenou zdvérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném A - vyborné.
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