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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndroc¢nosti zaddni zdvérecné prdce.

V praci bylo nutné napojit mnoho na sebe navazujicich ¢innosti, které pokryvaji nékolik disciplin v ramci
integrace automatizovanych linek. Splnéni zadani proto vyzaduje znalosti ze vSech téchto disciplin, na které
byva v praxi alokovano nékolik specialistd. Narocnost zadani je proto adekvatni az nadprimeérna ke stupni
studia.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zvoleny postup feSeni spravny

Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.

Postup reseni predloZenych problému je chronologicky a jednotlivé kroky na sebe navzajem navazuji. Vybér HW a SW
prostfedkd k realizaci vychazi z praxe a zvoleny postup tak profesiondiné odrazi metodiku skuteéného projektu.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroven odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Prace vyuziva procesy, které jsou v praxi bézné a zédroven jde prikladem formou komplexni pfipravy simulace. Volby
jednotlivych prvk( a procesu jsou naleZité odlivodnény a podloZeny literaturou. Z vysledki je mirné citit nejistota pfi
vytvareni programi robota a PLC a ne vSechny mozné pripady a kombinace situaci jsou programové plné pokryté, z nichz
ale mnohé vyplyvaji az z redlného nasazeni a v simulaci se jen tézko predikuji.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace B - velmi dobie

Posudte sprdavnost pouZivani formdlnich zdpisi obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Prace je strukturovana logicky a plsobi ucelenym dojmem. Formalni Uprava nadpisl je mirné podcenéna a obcas neni
jasné kdy zacina nové téma, a kdy naopak jen pokracuje vycet dalSich kategorii. Také nékteré odkazy v textu na kapitoly
jsou nefunkéni. Jazykova Uprava je na dobré Urovni, kterou mirné kazi fecnické otazky a neodborné/laické vyrazy (napf.
opakujici se vyraz v zavéru kapitoly "...je na ¢ase presunout se k ...").

Vybér zdroju, korektnost citaci B - velmi dobie

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivani studijnich materidl( k feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vsechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s cita¢nimi zvyklostmi a normami.
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Prace se odkazuje celkem na 36 externich zdrojU, z nichZ vétsina tvori manualy potfebné k realizaci projektu a ¢lanky
tykajici se déleni robototickych manipuldtord a PLC. Vétsina faktl v praci je podloZena adekvatni literaturou a jako jediny
(ale zanedbatelny) problém vidim citovani celého odstavce vice zdroji, namisto jejich prirazeni ke konkrétnim vétam. Pro
Ctenare je tak narocné urcit, ktery zdroj uvadi kterou ¢ast odstavce.

Dalsi komentare a hodnoceni
Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zavérecné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledki, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupum, experimentdlini zrucnosti apod.

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pfipadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Student v prdci prokdzal komplexni multioborové znalosti a v ramci pfipravy projektu musel projit celym jeho
Zivotnim cyklem od ndvrhu, pripravu a tvorbu podkladi a vyrobniho postupu, aZ po tvorbu simulace, ovéreni
proveditelnosti a pfipravy programi pro 4 robotické manipuldtory a jejich kompletni fizeni z PLC. Vyroba rtznych
typl produkti na jednom robotickém pracovisti je na pfipravu velmi ndro¢nd a vyZaduje nejen zkusSenosti, ale také
flexibilitu zmény modelti a layotou na zdkladé vysledkt simulaci. Pokrytim vsech nutnych krok( tak student ukdzal
jeho profesiondlni pfistup k reseni, a proto i pres pdr formdlnich nedostatk( jsou vysledky prdce na vysoké
profesiondlini trovni.

Otdzky k obhajobé:

1. Probéhla néjakd forma analyzy mechanické odolnosti navrZenych prstli na roboty, napr. FEA? Je moZné se
spolehnout na jejich odolnost pri opakovaném namahdni (silou 140 N) pouze na zdkladé pouZitého materidlu PA12
a metody tisku binder jetting?

2. Z prdce neni zcela jasné, zda je kompletni ndvrh modelt auticka jeji pfimou soucdsti. Byly komponenty auticka z
3D tisku navrZeny v radmci prdce nebo je jejich design soucdsti vétsi kooperace v ramci testbedu?

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.
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