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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Zadéni bakalarské prace hodnotim jako naro¢néjsi, jelikoZ byla pozadovéna znalost nejen geodézie, ale i
elektrotechniky, programovani a v neposledni fadé i zru¢nost pti tvorbé prototypu.

Splnéni zadani splnéno s mensimi vyhradami
Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pripadné uvedte body zadani, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani prace bylo splnéno, byl navrzen a vytvoren digitalni odometricky systém s tachometrem na bazi dvou
inkrementalnich Ghlovych enkodérd, ktery Ize pouZit jako doplrikovou metodu uréeni polohy, pokud primarni systém
(napf. GNSS méreni) ma zhorSenou presnost nebo je v aktualnich podminkach nedostupny (tunely, mosty atp.). Autor zde
popsal hardware pouzity k sestrojeni prototypu, vysvétlil princip ur¢ovani polohy pomoci dvou inkrementdlnich uhlovych
enkodéru, kdy prvni urcuje ujetou vzdalenost a druhy jeji smér, dale zde odvodil pfislusné rovnice pro uceni polohy. Nad
ramec zadani zde autor doplnil chybovy model systému urceny metodou Monte Carlo, kde bych mél drobnou vytku

k prezentaci vysledkl — tabulky 1.1 az 1.9 by zaslouZily lepsi popis pfislusnych hodnot dosazenych vysledkd.

Na préci je vidét, Ze ve finalni fazi student bojoval s Casem, cozZ se prevazné projevilo na testovani celého odometrického
systému. Odhlédnu-li od faktu, Ze pfi uréovanim sméru pohybu se na pfislusSném enkodéru projevily hardwarové
problémy, které znemoznili pfesné urcovani 2D polohy, tak bylo mozné provést vice testl/opakovani pro testovani ujeté
presnosti ujeté vzdalenosti, tyfi opakovani jsou za mé nedostatecné.

Popis fidiciho programu by v textu zaslouzil také vice prostoru, jisté autorovi zabral spoustu ¢asu a v textu prace je
v podstaté pouze odkaz na Git repozitar, kde je kod alespon popsan dokumentacnimi komentafi.

Zvoleny postup feSeni spravny
Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.
Zvoleny postup prace hodnotim jako spravny.

Odborna uroven B - velmi dobie

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Student prokdzal schopnost pfi vytvoreni funkéniho prototypu odometrického systému, i pres problémy v podobé
spravného urceni sméru pohybu, naprogramovani aplikace na platformé (C++ nadstavba Wiring), odvodil rovnice uréeni
polohy a jejich model presnosti.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpis( obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Formalni a jazykova Uroven je na vysoké drovni, spiSe nadstandartni v ramci bakalarskych praci. Text je prehledné clenén
do jednotlivych kapitol, na prilozené tabulky a obrazky je v textu fadné odkazovano.
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Jedinou drobnou vytku, kterou bych zde uvedl, mam k pouZiti hovorovych vyrazl (naptiklad str. 22 - ,,okamZik projeti
startem i cilem byl urcen "od oka".”)

Vybér zdrojti, korektnost citaci B - velmi dobie

Vyjddrete se k aktivité studenta pri ziskavani a vyuZivani studijnich materidlG k reseni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Ocenuiji, Ze vSechny pouZité zdroje jsou online s uvedenim odkazu a data, ke kterému jsou Udaje v textu aktudlni.
Diky tomu, mGzZe ¢tenar rychleji navazat na danou problematiku a dohledat dalsi navazujici informace. Z textu je
jasné zietelné, které myslenky patfi autorovi, a které jsou prevzaté.

Hlavnim dvodem snizenim hodnoceni u tohoto bodu, je dle mého nazoru nedostatecna reserse k dané
problematice tvorby odometrického systému urceni polohy. Autor zde odkazuje pouze na jednu diplomovou praci

s podobnou tématikou [3], pficemz v dalsi vété tuto skutecnost rozporuje s tim, Ze tato prace je natolik odlisna, ze
jeji poznatky nelze v této praci vyuzit. DlleZitost nalezeni kvalitnich zdroji informaci a podobnych projekti je u
vyvoje prototyp(l naprosto klicové, abychom stale dokola nevyvijeli , kolo”. Dale bych doporucil sniZit pocet citaci ze
zdroju jako je Wikipedie a misto nich pouZit jiné ovérené zdroje.

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdverecné prdce pred komisi.

PredloZenou zavérecnou praci doporucuji k obhajobé a hodnotim ji klasifikacnim stupném B - velmi dobre.
Zdvérem mdm na studenta tyto dotazy:
1. Strucné shrrite, jaké vlivy a nepfesnosti pouzitych komponent ovliviiuji pfesnost ureni polohy a jak je Ize
eliminovat? Zkuste je rozdélit do dvou kategorii systematické/nahodilé.
2. Polomér odvalovaciho kolecka md zdsadni vliv na vyslednou presnost urceni polohy, jak by bylo mozné
tento parametr kalibrovat?

3. Pokud byste s nové nabytymi zkusenostmi dostal za ukol sestrojit systém digitdlniho odometru a
tachometru znovu, jak byste systém upravil/doplinil?
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