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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;si
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prdce.
Zadanim prace byl navrh manipuldtoru kamery pro vizualni kontrolu kolektoru parogeneratoru. Jedna se o firemni zadani.

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zadadni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student splnil vSechny body zaddni. VeSkeré teoretické znalosti srozumitelné v praci vysvétlil a nasledné aplikoval béhem
navrhu dil¢ich ¢asti manipuldtoru kamery a ndsledné také pfi jejich kompletaci do findIniho celku.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prace.

Student pracoval velmi aktivné a pravidelné chodil konzultovat v prlbéhu tvorby prace. Student projevil pfi reseni
problematiky schopnost samostatné tvlrci ¢innosti a dobfe zpracovaval dilci ukoly zadani. Veskeré informace zpracovaval
velice podrobné. Tim Ze se jednalo o firemni zaddni, mél student také firemni oporu, a na firemnich konzultacich diskutovali
nad dil¢imi feSenimi.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zavérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

V prvni ¢asti prace student definuje cile zadani a nasledné resersni formou popisuje problematiku strojového vidéni a vybira
vhodnou snimaci kameru. Nasleduje rozbor moZnych feseni pohon( jednotlivych ¢asti manipulatoru.

V nasledujici druhé praktické c¢asti student navrhuje kinematickou strukturu manipuldtoru a nasledné jednotlivé dil¢i ¢asti.
Nékteré vypocty doplnil také jednoduchou MKP analyzou provedenou v programu ABAQUS.

V zavéru student popisuje a ukazuje cely koncept feSeni manipuldtoru kamery pro vizudlni kontrolu kolektoru
parogeneratoru.

Vystupem z prace je 3D CAD model manipuldtoru. Vykresovda dokumentace obsahuje sestavny vykres manipuldtoru,
podsestavu rotacnich os a vyrobni vykres ramene rotacni osy.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpis obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Formalni stranka préce je v poradku, studen pouziva spravné technické vyrazy, obrazky v praci jsou Citelné a veskeré znaceni
jsou spravné. Prace se dobre Cte, fazeni jednotlivych kapitol je provedeno spravné.
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Vybér zdrojti, korektnost citaci A - vyborné

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivdni studijnich materidl( k Feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Student pouzil velké mnozZstvi zdrojl a vychézel i z posledniho trendu v této oblasti. Odkazy z textu jsou provedeny spravné
a stejné tak i zapis.

Dalsi komentaie a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledkt zdvérecné prdce, napr. k trovni teoretickych vysledkd, nebo k urovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupum, experimentdlni zruc¢nosti apod.
Uroven vysledkd je v souladu se zadanim s pozadavky na DP. Student byl pfi tvorbé DP velice aktivni a jevil zdjem o obor
konstruovani.

IIl. CELKOVE HODNOCENIi A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Student v praci provedl navrh manipuldtoru kamery pro vizualni kontrolu kolektoru parogeneratoru. Jednd se o
firemni zadani.

V reSersni Casti student popisuje problematiku strojového vidéni a vybira vhodnou snimaci kameru. Nasleduje
rozbor moznych reseni pohon( jednotlivych ¢asti manipuldtoru. V praktické ¢asti student navrhuje kinematickou
strukturu manipuldtoru a nasledné jednotlivé dilci ¢asti. Nékteré vypocty doplnil také jednoduchou MKP analyzou
provedenou v programu ABAQUS. V zavéru student popisuje a ukazuje cely koncept feseni manipuldtoru kamery
pro vizualni kontrolu kolektoru parogeneratoru.

Student projevil pfi feseni problematiky schopnost samostatné tvlréi ¢innosti a dobfe zpracovaval dil¢i Ukoly
zaddani. ProtoZe prace obsahuje konstrukéni a vypoctafskou problematiku, hodnotim kladné, Ze student je
zorientovan v problematice vSeobecného postupu pfi tvorbé strojirenského vyrobku. Dale bych rad vyzdvihl velice
kladny pfistup a aktivitu pfi tvorbé této prace.

Soucasné konstatuji, Ze student vyborné ovlada konstrukéni praci v 3D CAD. Student je schopen tvlrci Cinnosti
na pozadované urovni.

Student splnil pozadavky zadani diplomové prace a vénoval po odborné i formalni strance praci dostatecnou
pozornost.

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.
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