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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;jsi

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Zadani zavérecné prace lze hodnotit jako naroc¢néjsi, protoze nejen vyzaduje implementaci existujicich metod pro detekci
2D pozice lidského téla, ale zaroven vyZzaduje transformaci do 3D pozice, coz je netrivialni problém. Rovnéz nutnost
metodu implementovat nejen jako experimentalni kéd, ale i jako kéd bézici pfimo na skutecné robotické platformé, a

v.vs

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

VSechny body zadani byly spinény beze zbytku.

Zvoleny postup FeSeni spravny

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody reseni.

Student ve spolupraci se Skolitelem zvolili moderni zplsob reseni spocivajici v aplikaci algoritmu nauceného na jiném
problému pro rfeseni problému pribuzného. Tento zplsob rfeseni ma tu hlavni vyhodu, Ze Ize aplikovat velmi rychle

s minimem dodatecnych nakladd spocivajicich predevsim ve vytvareni velkych soubor( dat pro uceni algoritmu pro uceni
nového problému.

| kdyZ toto nebylo soucasti zadani prace, mozna bylo vhodné pro porovnani zahrnout i metodu, kterd je pro dany problém
naucena primo (tedy metodu kterd je naucena pomoci 3D anotaci), aby bylo moZné posoudit, jaky je rozdil mezi navrZzenou
metodou a ,,naivnim“ pfistupem.

Odborna uroven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Prace vhodné kombinuje teoretické znalosti (transformace souradnic v 3D prostoru, SVD dekompozici) s poslednimi
poznatky odborné literatury [9, 36] a s vefejnymi datovymi sadami. Prace k hodnoceni Uspesnosti navrhované metody
vyuZiva standardni metriky, diky ¢emuz bude mozné na dosazené vysledky navazat.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Prace je psana anglicky na urovni pIné srovnatelnou s publikovanymi odbornymi ¢lanky v zahranic¢nich konferencich a
Zurnalech. Rovnéz formalni Groven zapisu matematickych vyraz( je dobrd, rozsah prace hodnotim jako adekvatni
reSenému problému.
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Vybér zdrojti, korektnost citaci B - velmi dobie

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivdni studijnich materidl( k Feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Pouzité prameny jsou fadné citovany, v textu lze jasné odlisit praci studenta od prace prevzaté od jinych autor(. ReSerse
literatury (Kapitola 2) by mohla byt o néco obsahlejsi a jednotlivé odkazované metody trochu vice popsany, tak aby i
Ctendt, ktery se v problematice plné neorientuje, mohl ziskat zakladni predstavu o vyvoji oboru detekce keypointd v 3D.

Také by vhodné pro praci zasadni citace uvadét opakované a ne pouze v misté textu, kde je poprvé zminéna; napf
opakovany odkaz na detektor AlphaPose [9-11] by jisté ¢tendr uvital i napf v ramci tabulky 4.1/4.2 a celé kapitoly 4, aby se
nemusel pro hledané Cislo citace vracet o 10 stranek zpét.

Dalsi komentare a hodnoceni
Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdavérecné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledki, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupum, experimentdlini zrucnosti apod.

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdverecné prdce pred komisi.

Student si zvolil problém detekce ¢asti lidského téla v 3D prostoru v signdlu RGB(D) kamery, cozZ je netrivialni
problém. Tento problém fesil nejen teoreticky, ale i prakticky implementoval své feseni do skutecné robotické
platformy, ¢imz prokazal své jak teoretické, tak praktické schopnosti. Navrhovanou metodu také radné
experimentalné validoval, a to jak jeji detekéni ¢ast samostatné (2D lokalizace), tak souhrnné (3D lokalizace).

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném A - vyborné.
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