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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;si

Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prace.

Cilem prace bylo zmapovani metod vhodnych pro lokalizaci objektd v Zivém video streamu pomoci neuronovych siti.
Zadani predpoklada implementaci vybrané metody pro platformu Android nebo iOS, ktera umozni lokalizaci ArUco
marker( nebo QR kddl. Implementace ma byt prodrobena testovani vykonu v zavislosti na poc¢tu detekovanych markera.

SpInéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdavérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spInéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zadani prace bylo spInéno. Autor provedl stru¢nou resersi existujicich metod vyuZzivajicich neuronové sité pro detekci
objektl. Dale zmapoval jejich dostupné implementace a souvisejici frameworky. Vytvofil aplikaci, kterd umoziuje
trénovani sité pro libovolné markery a aplikaci, kterd vyuziva natrénovanou sit pro detekci markert v realném case.
Detekce pracuje bud' jako plugin do Unity nebo samostatna Android aplikace.

Zvoleny postup feSeni spravny
Posudte, zda student zvolil spravny postup nebo metody reseni.
Postup reSeni povazuji za spravny.

Odborna uroven C - dobre

Posudte uroveri odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Odborna Uroven textu je dobra. Autor zmapoval existujici sité pro detekci objektl a vytipoval existujici implementace
vhodné pro zadanou Ulohu. Uspésné realizoval jak fazi ptipravy dat a trénovani sité, tak fazi detekce pracujici v redlném
Case. Za slabsi stranku prace povazuji nejasny vybér pouzité metodiky v sekci 4.2: obr. 10 neuvadi vétsinu kritérii pouzitych
pro findlni vybér — uvadi vsak presnost detekce, ktera je u vybranych metod nicméné nizsi nez u jinych alternativ. V praci
nejsou diskutovany jiné alternativy pro detekci objektli v redlném case jako je napt. knihovna Vuforia, ARToolkit, a fada
dalSich. Ocenil bych diskuzi vypoctu orientace markerd, ktera finalni aplikaci pfinasi radu dalSich moznosti. Kapitola 2 by
mohla obsahovat presnéjsi definici feSeného problému. Sekce 4.4.1 zminuje vyuZiti Roboflow bez podrobnéjsiho
vysvétleni.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace C - dobie

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zdpis obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Struktura prace je dobra, text je srozumitelny. Rozsah préce je standardni. Rusivé plsobi obc¢asné Spatné formatovani
textu (napf. str 10, 22, 23) a pfFilisna fragmentace textu do odstavcd.
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Vybér zdrojti, korektnost citaci B - velmi dobie

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivdani studijnich materidl k reSeni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky radné
odliseny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Prace korektné cituje zdroje. Formatovani jmen autor( v seznamu referenci povaZzuji u publikaci s vice autory za nevhodné.

Dalsi komentare a hodnoceni

Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdavérecné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledki, nebo k trovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystupim, experimentdlini zrucnosti apod.
VloZte komentaF (nepovinné hodnoceni).

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.

Prace resi aktudlni problematiku detekce a lokalizace objekt( v 3D scéné v redlném Case. Za vyznamny klad prace
povazuji vytvoreni funkéniho fetézce pro trénovani sité na zakladé libovolnych marker( a souvisejici moznost

jejtho vyuziti na cilovych mobilnich platformach. Ocenuji pomérné velké mnoZstvi implementaci a frameworkd, se
kterymi se autor pro zdarné dokonceni prace musel podrobné sezndmit a pracovat s nimi.

Testovani implementace je pomérné minimalistické. Ve fazi pfipravy dat bych ocenil, kdyby aplikace simulovala

vv v

Castecné zastinéni marker(, ke kterému v praxi bézné dochazi.

PfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném C - dobfte. V pfipadé vyborné obhajoby a
zodpovézeni dotazd nemam namitek proti zlepseni této klasifikace.

Otazky k obhajobé

1. UvaZoval jste o vyutziti syntetickych 3D scén pro rozsifeni datové sady pro trénovani?
2. Jak doporucujete vyresit Casovou nestabilitu detekce?
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