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Bakalatskd prace Dominika Bena pojednava o systému fizeni pro autonomni maly virnik. Hlavni
motivaci pro mne coby vedouciho pro zadani tohoto ukolu byla spoluprace stymem projektu
CRREAT, ktery virnik vyuziva pro meteorologicky vyzkum bleskd.

Student nastudoval tuto novou problematiku a implementoval vybrané funkcionality fizeni podélné a
stranové dynamiky. Pro tyto ucely student pfipravil simulaéni a vizualizaCni nastroje, s jejichz
vyuzitim vybrané scénéafe stabilizace a fizeni virniku validoval. Nakonec navrhl architekturu systému
fizeni pro automatické priblizeni a pfistani, kterou lze vzit a pouzit pii navazujicich letovych
experimentech, jakmile bude zainstrumentovany prototyp k dispozici béhem 1éta. Student se rovnéz
podilel na navrhu, stavbé, instrumentaci a validaci systému méfeni vySky nad terénem, coZ rovnéz
ocenuji.

Spolupraci se studentem hodnotim jako vynikajici. M¢l aktivni pfistup, chodil prubézné konzultovat
sva feSeni a nové véci, o kterych se dozvedél. Ulozené tikoly plnil rychle a presné.

Co se formalni stranky tyka, prace je psana peclivé, s minimem chyba a pieklepli a nemam k ni zadné
vyznamné pripominky.

Dominik Beno je podle mého nazoru vynikajici student. Ve své praci jednak teoreticky rozebral dany
problém, nastudoval a implementoval feSeni v prosttedi MATLAB Simulink a provedl jejich
dikladnou analyzu. Dale ovéfil jejich funk¢énost na simula¢nich modelech letové dynamiky, které¢ sam
pripravil. Navic prokazal schopnost prace s letovym hardwarem, kdy zprovoznil systém flaze dat pro
estimaci vysky a rozsifil ho o nové ultrazvukové a laserové senzory. S Dominikem pocitam do
budoucna v rdmci svych dalsich projektti souvisejicich se systémy fizeni letu a budu rad, kdyz nase
spoluprace bude pokracovat.

Celkove zhodnoceni
Praci doporucuji k obhajobé. Navrhuji hodnoceni A-vyborné.
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