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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocné;si

Zadani zavéreéné prace vyzadovalo implementaci existujiciho algoritmu pro detekci dér v mrac¢nech bodU a jeho integraci do
navrhovaného systému, ktery se sestdval z jiz implementovanych modull i ¢asti, které vyzadovaly vlastni tvirci praci autora.
Soucdsti zadani bylo rovnéz sezndmeni se s nastrojem umoznujicim stabilizaci a fizeni bezpilotnich helikoptér i jeho vyuziti v
ramci verifikace navrzeného reseni v simula¢nim prostredi.

Splnéni zadani splnéno
Predlozena prace spliuje vSechny body zadani. Realny experiment nebylo mozné v omezeném cCase realizovat, nicméné
pozadavek na pripravu realného experimentu lze povaZzovat za splnény.

Aktivita a samostatnost p¥i zpracovani prace A - vyborné

Student byl v rdmci zpracovani zavérecné prace aktivni, pribézné konzultoval své feseni a na konzultace byl vidy adekvatné
pfipraven. Poskytnuté informace a materialy student efektivné vyuZival pro samostatnou praci na vypracovani vsech bodu
zadani.

Odborna uroven C - dobfe

V ramci prace student vhodné vyuZil znalosti ziskanych studiem i nové nabyté znalosti z oblasti robotiky. Navrzeny postup a
vyuZzité algoritmy povazuji za spravné, nicméné nékteré Casti navrzeného pristupu ¢i vyuzitych algoritmU jsou popsany spise
neformalné (TSP) ¢i velmi stru¢né (planovani cest). Vyuziti formalnich matematickych zépist by nepochybné vedlo ke zvyseni
odborné Grovné textu a pravdépodobné i jeho Citelnosti. Jednim z nedostatkd prace je rovnéz Casto chybéjici informace z
jakého dlivodu je dany pfistup zvolen ¢i z jakého divodu je zvolenou metodu nutné modifikovat pro danou aplikaci. Text prace
rovnéz nedostatecné zdlraznuje, které ¢asti navrzeného postupu jsou pouze implementacemi existujicich feseni a které ¢asti
byly autorem modifikovany ¢i navrzeny (ackoliv dle mého nazoru text prace vyzniva vici skutecnosti spiSe v neprospéch
autora). Rozsah prezentace vysledkl v textu prace neodpovida dosazenym vysledkiim a neprezentuje ¢i nedoklada veskerd
zjisténi souvisejici s aplikaci implementovaného pristupu pro detekci dér v mraénech bodu reprezentujicich interiéry budov.
Chybéjici prezentace verifikace navrzeného systému ve sloZitéjSich prostfedich by rovnéz lépe naznacila moznosti a limity
navrzeného pfistupu.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace C - dobre

Predlozena prace je logicky clenéna na jednotlivé sekce, obsahuje vSechny pozadované formalni nalezitosti a vyuzité
matematické zapisy jsou spravné zapsany i vysazeny (aZ na chybéjici jednotky u nékterych parametrd). Jazykova Uroven prace
odpovida predpokladané zkusenosti autora s psanim odbornych textd v anglickém jazyce ackoliv velka ¢ast gramatickych chyb
a preklept by pravdépodobné mohla byt pfi opakované kontrole textu autorem odstranéna. Jednim z ¢asto vyskytujicich se
nedostatk(l je Spatny slovosled ve vétach, ktery nicméné zpravidla nebrani porozuméni textu.

Vybér zdroja, korektnost citaci C - dobfe

Student byl v rdmci ziskavani a vyuzivani studijnich material( aktivni. Citované prace jsou relevantni k feSenému tématu a v
textu prace jsou korektné citovany. Nékolik referenci se odchyluje od jednotného stylu a neobsahuji o¢ekdvané informace
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(stranky u casopiseckych publikaci) ¢i obsahuji nadbytecné informace (ISSN). Za hlavni nedostatek povaZuji opomenuti
relevantnich publikaci k tématu doplriovani ¢i tvorbé 3D modeld s vyuZitim dat z palubnich senzorl robotickych prostfedkd v
sekci ,,Related Work", kterd se az na jednu publikaci ke zminénému tématu zabyva vyhradné ptistupy k hledani dér v mracnech
bodd.

Dalsi komentare a hodnoceni

Uroveri dosazenych vysledkd odpovida zadani i oéekdvané Grovni bakalaiské prace. Implementované feseni neni univerzalné
aplikovatelné v interiérech budov bez nutnosti parametrizace, nicméné predlozena prace pomohla identifikovat néktera z
omezeni implementované metody pro detekci dér v mracnech bodd v ramci jejiho vyuZiti pro mracna bodl reprezentujici
interiéry rozsahlych, clenitych budov. Tento typ vysledku bohuZel neni v textu predloZzené prace dostatecné diskutovan.
Ackoliv uroven dosaZzenych vysledkd je spise priimérna, predloZena prace mlze byt autorem vyuZita jako velmi dobry zaklad
pro vylepSeni navrZeného pfistupu a dosaZeni vysledkl prezentovatelnych v ramci odborné publikace.

IIl. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

S ohledem na vySe popsané klady a nedostatky predlozené prace a ndro¢nost zadani hodnotim predloZzenou
zévérecnou praci klasifikaénim stupném C - dobre.

Datum: 30. 5. 2023 Podpis:

2/2



