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Chapter 1
Introduction

I 1.1 Description of the problem
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Chapter 2
Preliminaries

I 2.1 Datasets
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I 2.2 Object Detection

000000 CC0oooith 0 O OoCoooo 07 J000omoooo Doo Ooboooooto Doooooo 0oio00ito oo O oooo
0000 00000 00 00 [ODool DOooooo boooooibe boopoooooo bob DoDioomo boobooboo foob ooo
00000000000 Doooooooo Oootooo boo OinoolOooboot Lohooooo

000 0O000000Io0 OOooboo 0ooooo oo 0 bo0o 0otioomo Oooor 0o booooobood Oooor
000 O 00000oCoooD Uooon OO0 0oot oobitomoo Ooool 0ooooiooo 0oo 0oooo oo oooooood
00000 0O Do0ooo 0oo 0000 o 0. IObodr 000 0ooobooboo 00007 bootdooom 0od oo oooooo
00000000 boDbo 00 000 100000 1000 hotibooo bobbonooooooioo booo 0o booooo 0ooo Doooooao
00 00000 Io000Dool 00O ODOooo 000 boo 0ooooootbo 00ooo Oiooooonitoo boodooo oo ooo
00I0o0oo 0o jOoooooo oo 0 boooboooooo

000 OIiooiOioonioo Conobu 000m0oo Doooitoo oo 0ofoion O Cooooioot tooo ooo Oooood
0000000 000ooiO1bon0t 0ooCooo ODhooo b 0boOboooh booo bodooio Lo 00not 0otooo
00 O 0O000oo fooot 00O 0oooo Dooo 0o 0o0l 000 0ooooooooo oo O 0io0oiooo Dot oooodooo
000000 000 0onitioo Ooooooo Cooibodoo 0o UiniCooo oo Doooo Coodooo 0oo Ooodooooooo
000 000 Dooood 0obot booo

00000000000 00000 0oo0rooo 0ot Oiooi 00O 0o Dot bio0 0o oot 0000 0o too 00O
I 0 1 A A W
000 0000000000 dO000 boonoooo 0oboobot Ot booionot Loobooo fooohibbobOono 0ooo
00 O00I000moor booODIbboohr tobooboo Doio 00000000000 0o Looioooioo oooohiboot ooo
00Io0D 0ooooooo 0booo Doooo Dot bO0 oo booooool oo 000 0OCoooooo Oooboodr booog
000 O D0I0CoOoboon 000oCoooo 0o bhoo booooo booho 0ot 000 0eoomot tooioCitooom Ooo
0000t J0oooo 0 00O 0o 0ootono 0oo 00ooooio 0hoimoo 0o boo 10000 000 Do tooCeo oo
0000000 DOO DOo0oooD bo 0oooo 0ooboon 000 Oio0bo Ooodooot Doooboo O 000000 booo bodooioo
00 000000 000 0000oo oo Doooiboo 000 0Oooooooo 4ooooo 0ooo j0o0ooooo Doooodo oooo
(10000 00000iO 000 hOooooiooo [Ooo0ooo oo booo COotoddg Oooooeo 0hoioeo foboodooo oo
0I000I0000I00 0o 00000 Dooooooo 00 DOoC0 00oooobco Dooooo boo 0mooto bioobd ooooiooo
00000 00 OO00 0 0oodotoiod Cojoofio 0000 tobooooloo O 0oomoood Ooooo oo

B 2.2.1 Detectron2
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B 2.2.2 Mask R-CNN R-50 FPN
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