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PodRDkov 8n?2

Velice r8d bych podBRkoval panu Ing. V2tc
za jeho neskutelnou tr pMhiewo skto,ne gt ¢nd e dv,ed an
pomohlysus kut el nAn2m m® bakal §Ssk® prgcea. D§I
p S §t mpoFkginutopodportb Dhem psan?2 pr §ce.



Anotace

C2lem t®t o pr8ce jen®hb8§ddndrot PLEKk sybe
m 8zaYsk o | gener ovano gningmBly SP AUYr sk vence. PWM s
bude d8&le S2dit napRSovl stS2dal ve funkec
samotnl motor. PLCsmBk®oufdb@gRumet ovu §dat



Abstract

The goal of this thes is to control speed of DC motor with PLC system. Task of
PLC is to genaratpulse width modulation (PWM) with a possibility of entering duty cycle
and frequency. PWM controls inverter, which it works like a pulse converter. DC motor
will be connected tthis inverter. PLC should control direction of rotation too.
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Seznam pougitich zkratek

BNC i Bayonet Neill Concelman connector

FSTN- Film compensate@uperTwisted Nematic display
GTO- Gate Turn 0¥

HMI - Human Machine Interface

IGBT - Insulated Gate Bipolar Transistor

IGCT - Integrated Gat€€ommutated Thyristor

LCD - Liquid Crystal Dsplay

MB - Memory Bits

MI - Memory Integer

MOSFET- Metal Oxide SemiconductofField Effect Transistor
PAC - Programmable Automation Controller

PLC - Programmable Logic @htroller

PMiPer manentn?2 Magnet

SB1 System Bits

TD T Time Delay


http://en.wikipedia.org/wiki/Liquid_crystal_display

1 Pbvod

Vt ®t 0 bakal §Ssk® pr8&§ci se budu zabTvat
pomoPcl2C syst ®mu a napiNSowm@hmi sitGBTamedul vy.
syst®mT spol 2 v 8ikaol b Dgma dnn & ¢ lprovera. elédeoduchwest
PLC syst ®&®k®e jyiech programov® konfiguraci, c
novich ovl 8§dac2ch syst®mT |i jejich n8sl edn

Prg§vh vytvoSen2m jednoducP®hoot §dwvelk§ dnaoct?ohr
budu vim&®vmakal §Ssk® pr&ci. Bude se jednat
g2 Skov® mo du Puse Widtlf Modulptiondc§eyePWM)  j 2 mg n§sl edn |
S2zena vikonov§ | &8st nbugedbanasRi ot sn$j éal e.t
frekvenci PWM modul ace, ale i smBDr ot 8] en?
doHMTst hapRSov®mu tseady djaétio vyugit2 jako |t
mDni | e



2 TeorieS2 zen2? pohonT

Neg zalnu se samonhnoiyer galpioz®&ed2pse ale
sjednot !l i vl mi komponenty a teoreticky vysvD

2.1Stejnosm r st®je

Jedn§8 se o akln2 |1l eny pohoniechakickai,r ® p Se
j e diirs& o motoy nebo napak vp S2 padhN dynam. PSestoge jso
nejstarg2m typgonhanmoeohr Tst §dag 2nevzanedbat el nl
jsou stsg8le v2ce vytlalovsgni motory stS2day
vprovozech jeodpdlsobenedNdédsamdr n§ vIihoda t ak
viejich trakln2ch vliastnostech, d?2 ktyr akmvearjl2n
aut omobi Aleflivapmtio odvDtv? j sou postupniD nal
S2fmaopol ovodi hovTch mn

211 Principl i nnosti

Mot or vyug2v§8§ principu mibDtilm8den 2n ae njeerdgni o
motoru nalbr 2.1.

stator komutator

Kattad rotor (kotva)
/ i 7

_____ —o +
n/ L\)
-] budici vinuti
\
_/D
1
d ~—_|
[~ hlavni pol
5 5
+ e

Obr2.1Sch®ma stejnddmhDrn®ho stroje

Rotor sma@neéti2ckv®mnpm!| vnNp@2m bud2c2m o
naznaleno na obr 8zku, nebo u mallTch motorT
jednoduchou smyl| kou, kterou prochgz? proud
orienthoBme@mvymmbDj @2 hu maaglniet i EkPMka ppak mS§
zorientovat smbDr magneti ck® toku se smBDrem
90A. Abtyomuyarkeko gl ozastameneédm@tork vyrovns§
je c2vka vyvedena na izoldola®@®ajl2amkeadyt &loani
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Vastroj 2. Komut 8t or cp2awkc ez, mNDin22mgs neler  zpmlidru2d ui v
toku a t2m je zajigthDn kontinu8ln2 DbhRDh mot o

212DNl en2 stejnosmDrnlich motorT
Podle zpTsobu buzen2 magnetick®ho pol e s

f sci z?2m biubed?2 mm? Vinut2nepg&8vinsa p&hjoe n a c
stejnosmiDrn®ho proudu

T se s®ri ovilbmudrruczZe v immut 2 yYenuatdpmj eabv y

T sparal el nzm buzielmd® cCdewiinvuatiznz ) e zap
svinut?2m kotvy

f sbuzen¥veml imi imager2yje zajigthDno trval

NRDkdy se mTgkommbismadkat s®risov®ho a par al
hovoS2me o tzv. kompaundn2m (sdrugen®m) buz
213 Motorsbuzen? m permegmetynt n2 mi

VmM® bakal §Ssk® pynporusobizaum?2 &2 dirtvadd $li k ma
a proto jen nhDkolik m8l o sl ov.

stk pitvady Jjadro rotoru slozené z plecht

vinuti

feromagneticky
plast

komutator :
permanentni magnety

drzak s kartaci

Obr2.2Mo destrasjisbuzen2m tr v@al T mi magnety

Mot or buzefnfziPkMBljne ho bl egdmskbhazmot oy kK d
bud2c2 magyntt§s«kd pekmanentn2mi magnety. K
S vyvinut2m permanentn2ch magnet T, Temtoyt v§Se
tok je samozSejmhN konstantn2 a tak | ze tyt
na kotvu. Motory se y§ b2 od nejmeng2ch vikonT ag po



SPM jsou nejpoug?awtndmal?inli ovnmo ttoeacohnv ce. Me
uplatnhDn2 dpH:&devdh?2 mad2maelni2miv eu ssnplbrj Ronv2a | si

22f 2 zen2 stejnosmNrnich motorT

Ve vgedkerm?chkh z&%%zejnsfou pougity stejno
vygadovs8§na regul ace ot8lek se poug2vaj?2 pol
regul §torT jsou pulzn2z mhDn$dzenryugeSadnzx:?
stejnosmPDrn®ho napbhDt 2.

2.2.1 PWM
PulznhD ¢g2Skov§ modulace je zpTsob S2zen
zmBDnou dob, ve akkttarv@®m m es taivaang8lJedn8 se o

| asto bTvs8 nosn§ frekvence konstantn?2,

Sp2nac?2 frekvenmaoPaMV rmyes?| & tdvivoitml a
elektrick® zaSoh&S&AaprnoW2eEesptn8kichhNDkol i kr &
pro motory se mTge jednat o frekvence jedno

DTl egitim parametrem u PWM je kr dnh frelk
znamen8§8 u periodicklch sign§leTdnpdarmDrvTlcars Far
MTge se procehtech tnebos jen o mNr nT ch hodnot 8§ch a
ng8sl eduj2c2ho vztahu:

T

o = (2.1)

kdetj e d®l ka pul zu pBRNt%kten®i N8l mMogawe aagem
d®l ka perijoeyYynoV¥ugg2m pS2padhd = Mo Stb§d dn
hodnotaaaapt pakUd8na vztahem:

Y - YQo Y3 YOI[3] (2.2)

Ztohojez Sej m®, ge st Sedn? hodnbta napRt2 je

222Pul zn2 mDni |

Pul zn? mNDni | e se tnregkllans2tcih i p opholoangeicvha | A e |
shateri 2z, tedy spamjcikdset gjendksmRDrn8 nap8jec:
regul ovanapbDehgpm2 pS2padhd takto budeme reg
obvodu.

PS2kladem jednoduch®hoObpuld zVymat AN molter
kr omfdmi ck®hosi odpdudd| RosudLse tedy mealeDn2 po
roste exponenci 8l nnD. Po vypnut?2 mBDnil|l e m8§
m8 tendenci uzav?2ratndeklpdootdin 2 sneospgragldngonus t &
polaritoun a p Pt 8t o j e nutn® do obvodu magonj® t ut ov



nahromadBDnou energi i uvolnit. Proud kIl es§
vi dIbr2rta

SP — !M

Uz D /N Uy

Obr2.3Zapojen2 pulzn2zho mBDnil e

HI avn2 vihoda t ®rt2z kn@ent ®@mtyw §stpoovi ®.v §Kdry §
vypnutl, neproch8z2 j2m ¢g8dnl proud. Jak mi
napht 2. Ztr8tovl vikon, kterlT je soulinem
od klasicklich metod regul ac?.

b)

Obr2.4U a | pr[4 RL z8tNnNg

23Vi konovs§8 elektroni ka

Se vznikem polovodinutowvdsth? spSéEsMjed? cah
pSigli i vikonov® polovodi|lov® soul §stky.
pat $S2 vgechny dSiudhiyt edino®d ,( vIiNg sjtienloruN j e | ze
napS. tyristor a plnhRn Siditeln®, tedy soul
pat $S2 vgechny druhy tranzistorT.
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PSi v Tkbohrow Tvelh soul §ske&mM oVagrodhmetun T s(0a§ \
bl okovac? napBhDt 2, dprd e®Wyddws iz apargameetlrnyosd y n
mi ni m§l n2 doba sepnut? a vypnuGBT tranzkt8ry budu
proto se soustSed2m hlavnhR na nh

2.3.1 IGBT

IGBT (Insulated Gate Bipolar Transisjoledyb i p o kraéfzistoBs z ol ovanl m
hradlem (vizObr2.5)j e pol ovodi | ov8 soul 8srt.kal 9&2 ea 8o ¢
doby se stala nejpoug2vanhjg2 vikonovou p
jednoduch®kyMPSFER¥tysokdmi proudy a s n2zkIm
bi pol 8rn2ch tranzistorT. Proudsp®8r&n kwantcwopn
uni pol 8rn2m tranzistorem.

i A
- \‘"m!“lll"llIIMl""IIII|.|;
T2 57 D P2

s

kolektor kov

Obr 2. 5 Struktura IGBT[5]

Vel k® | GBT mdkd wel yskde8dalhv z mnojddaompar al €
pouzdSe ve formhD bezpotenci §l ov®h oS &ouwd ud qu) ,
stovekam@rblsokovac?m n&pRstmukBDAD ¥e mnohdy in
se zphtnl mi di odlzmir ado OpfedwzodiSseo pionvt egr ov §r
soul 8stky.

232Dynamick® vlIiastnost.i | GBT

Pro bezpelnl chod soul §stek je tSeba zn
jejich minim8ln2 dobu sepnut?2 a minim8Iln2 ¢
jiplSi samotn®m vytvEg§Pdrc? sylsd ®miut. mNedp2dm o |
mTge v®st ag ke koneli A@®t adepotr UdgtpnSid owhEBa tk?
soul 8stky bRDhem jej2ho sp2n8§n2 a naopak.

11



Tab.1Ma x i m§8 haty?ranhistocut BSM 100 GB 120 DI&}

Parametr Hodnota Jednotka
NapBhDt 2 -ekibol ekt or 1200 \%
NapRhDt?2 -gatel ekt or 1200 \%
Ree=20 kq

NapRt-emitgrat e N20 Vv
StejnosmRrnl kol ektor A
Tc= 20 AC 150

Tc= 80 AC 100

Pul zn2 kol etktlansov] pr A
Tc= 20 AC 300

Tc= 80 AC 200

Max pracovn2 teplota + 150 AC
Sp?2nacdg) | as (t ns
Vee=600V, Vee=15V, kL = 100A 130

Reon=6,8q

Vyp2nagd) | as (t ns
Vee=600V, Vee=15V, kL = 100A 400

Reort = 6,8q

Vezmemeli v¥%v alje, n&§mi poug BSMI0 GBE G BN2WS t o r
podleTab.1] as s epnpu&iz dla3n0l cnhs ptoadkm2bnyk §ahx i m§ 1 n2 f 1
pSi velmi n2zk® stS$S2dnD nesmhl a p Peosys htonu t
naglPh€ vgak nedopdo@inyneme ani z

2.4Elektrick T pohon

Pojmem elektrickl pohon oznaluje soubor
“wkolem je zajigSovat pohon wurl|lit®ho mechar
Prvky elektrick®hd pah8paci spdr mja@,S2kkgul a
signalizal n? a mnoh8 dal g?2 zaS2zen?2 zajigs§
mechanickou. Sou| 8st 2 el ektrick®ho pohonu p ak
el ektrotechnicklch anBlje&jtiromi ekficanzaS2zen

D2ky vgem tRDmto prvkTm je pak cell poho
ot §lek, je dobSe pSizpTsobitelnT zmRn&m pr
hl avnD i mnohdy del g2 ¢givotnost 2.

12



241 Sch®ma el ektrick®ho pohonu

Pro zobmaozémnaTghbdsoul §st2 cel ®ho el ektr
bl okov® sch®ma, kde maj 2 jednotliv® prvky
je tak® naznaleno jak spolu jednotliv® prvk

Centrem m®ho el ektrick®haegktpeorh®mm uj g ez ansatpc
vikonovsg | §st se S2dz2c? | §sti vikonov®hoc
zl aboratornm®m pdrpwaenN weovl §d&§m vikon velKk
nemus?2 dosahovat vysolkn®mh pBRilpamT. oP MeC? ksaygs t &
obsluha pohonu zadg§8vsg frekvenci a stS2du m
ovl §8@2 cs?t S|28sallleonockv® | §sti je pS2mo spojen
napbDt 2 a proudu jsou pSes sondy scrh?2@mBany p
mTgget e GQGbi26Nt na

:_stEd;___T
Zdroj _|—|—> Vykonova cast | =
| |
PLC L Ridici east :
T T T == Osciloskop
f D Smér

Obr2.6Sch®ma pougit®ho elektrick®ho

13



3 NaphRSovl stS$S2dal

Vsouvislostt § ozvojem vyp2natelnich soul 8§st ek
st S2 dpaolle§.t kZTv &lei pwer g8t S2dal 2ch otoyuge] D@ | toy r
pot Setdda t okamgikkl avsyipcnki®s 2 or pylppsypdpn®dt elyn il
GTO a IGCT tyristory, nej |l astnDji vgak | GBT. Takov®
frekvenln2chi mnaboflgrdkeknyy frekvenln2ho S22z

St S2dale mTgeme rozdRlit do dvou skupin.
CharakteristicklI m zn(ankae m orzadp? S covdl cphr osutdSo2vdi ac|
st S2dal e jgvddkuk |vnsotsutppn2 kondenz§tor, kterTm
zdroj e, j2mg je stSz2dal naps8j en. NapRSov®
vel ektricklTch stWwedadifoh2 pmhoegahovan®ho n
zdroj 2ch prSoeviyn dau kztdirvonj22 conh i ndukti vn2ho vk

1Lt kadrantovl pulzn2 midDni |

| kdyg budu pracovat nbapheSmo v bmk aslt&SSsdka® ¢
uni ver z8l notsam,sp®th288budw pracovat jako se
| tySkvadrpamltowvdim emmDn Pul zn? rkdpitoie 12.2.2plzep s an |
provozovatpouzejsednou pol aritou proudpSapadpPphDnapg;j
stejnosmir n@®hed ns2tnt o§ reNrjeerm ost horekh say smokmenmit u .
n§rokhydynamitRumtwg&lkgen2m nevystal 2 me. Poug:?
mDni |l e pro oba smysl|lGbr3mlaphNDt2z a proud jako |

v O
V1 QE V11 ]L ud V3 QE var

i (u)

V4 Qg Va1 T d v2 QE vai

(e

Obr3.1Lt ySkvadrantovl pulzn2 mBRDni |

Chovgjnednwt laidwiacnht elc\vh  j e st e jkapi®le2.2j2ako | e
Kvadrant , ve kter®m mDmielgi mppadujnemosie. uPl e
naphRt2 a proudu mTge blt tranzistor V2 tr
tranzi storem V1 (nebo naopak) nebo nmdnyeme p
pS2padhD, ale mus2?2 impulzy pSich8zet soul at

14



nul ovePdood§pornl smhRDr proudu a kladn® nap
brgd Dn2, se vyug2vs§ S2zen2? tranzistoru V3. F
pSes tento tranzistor a diodu V11,

Pro opalnou polambtornapR®m2regt Mgespenaj
V3. Funkci nulovich dVida¥2pekppkeb2fd]2 diod

32NapnhRSovi stS2dal Loser

Universg8ln2 naphRSovli stS2dal, s kterTm
vl erven® ocelov® konstrukci tzv. Aakv§griumn
BSM 100 GB 120 DN2od firmy Siemenssdovole n T m m anpzl) kofektorem a
emitorem 1200 \a kol ekt or ov I mvizpTamd).d et elj5n0o0 sAMNr n ® n
pSivgd2 na pSedn?2 panel Om8&2.i naznalenl kond

Obr3.2NagBvi sose82dal L

3.2.1 Zdroj

St S2dal je nap§8duekabelem dNat PSkdasdimchbbhmel u
navzg§jem paral el n2t ldwnmiuwpkduw.v®L esryypemia| 2a ps2 n ¢
ovl §8d8§8 vemtiald§tl dmy |XzéhTo dnuogdewn!TT .n §1Obr88. zdr oj e

15



+15V

7815 D1

l |

v

Obr3.3Zj) ednodaulg@mar ® &r oj e

Zdrojovsg deskaypenapl ppfena22z krajnz fa
transform8torem. Za tr alnsmpgftmdEktkraas dne’s 28§ tharcy
Pod chladilem je pak |l ine8rn2 reguwldhtzor| 8rsa
zdrojov® desky jsou pak dvhD Sadyafdast on ek &t
Zde se pSipoY2udizece2aladpegsi§¢ @2 k extern2ho gener
zadn2m panel u. PSed konektory pro nap8jen
IN4937wpr opustn®m smBDru. Ta sloug? jako ochra
pak pSed zapojen2ensteanonadid? n®amelhamB§t o n

3.22F 2 d2 c?2 deska

f2dz2c? des&anapElibtn?ang §jjeenl i kog pSesnh tak
drivery pro | GBT modul vy, ni cm®nN na S2d2c?

a jinlch integrovanlkdmsollkddnT,nalptler @& pmHNac F
desceM ev ®m h o (Obr3m8) proodhul ernTm chladilem (podol
desce) um2stiDn | ine8rn2 regul 8tor naphDt?2z 7¢

diodou(Obr 3.4).

UCC
<K& PY PN IN OUT 9 P PY >
+156U GND

uiL

i | M| |NN

NLI® /78051 l\[]¥

+| 8] < Ci5 C7 +|CA3 TN
= | == = = =
2200ui5 | 128N 120n |188u T9)
¥ [[p]m] /Y‘OD
2 Aviim| % ¥ oL
ol o_

GNDGND GND GND GND  GND GND

Obr3.4Sch®ma zdroje S2d2c? desky
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F2d2c?2 sign8§l se pSi p@prB.5wevopl@ansa hporranv2® np o
boku panelu. Prvn28IBB8 pi airzSosylleddd§ 2ycedre np 0zS
1 ovlI &8d8§8 1. tranzistor, pin 2-1&Y!| §&8 uz.emnd

Negl i se sidiveBilieddaktr&ne ikvertaolC8Na opakldy
tranzistor n&§m jde S2d2c? diod@678D74)vpakada de
stejn®m jako tranzistory. Vzd8l enD je pak

osmice optickI263 (XR2 ie XKR9). HAFBR® je umdgnhna
komuni kace pSes druhl port Cadmiondby PIan?2:
output channel 1 resp. 2 gpvo Sad2? opNt odpov2daj2c2mu poS
Pin 9 a 15 jJjsou uzemnBDny. Na pi nggoahzacl 0 a 1
bl okovgn? pul zg[i,gnpailn za2i zposeudke nej m®NND |

porucha). A konelnD pin 13 sloug? ke kvitac
z (4]
& SA
g HFBR=-2531
2 I"ean Rx 1
uo
<2 vce
| X2 .
HFBR=2531
o8 Hae 1o
&7 cm }f
uce |
o 23 HFBR-2531
¢ AR e
228R uce .
R2s XR4
278R HFBRZ2531
; %n RAx 1
& uce -
|| s . 3 ]8 X5 HFBR=-2531
TN 2 6ND Rx |
& T
FEQrReRe < 41 %f?@
0 3
E o UCcC o]
n] ENQERLESP BH|C H[]R HFBR=2531 XRé
e ~ S 2 o |oRx
e N 1Y o v g
S -
- uce |
; B §[§ o7 HFER-2531
a | |x 21 enp Rx 1
o &hY Hw
LN g %
uce
J
€ 9 [ ]§ HFBR=2531 YR8
(N | ol “BND =3 GND TN 6ND Rx 1
%‘ i!\ ~ nr\-]g ﬁ }f
EL VNNV uce T
i MR olg XR9

6ND GND

Obr3.5Sch®ma zapojen2 komuni kace
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Posl edn? a nejdTlegitiDgoge 4 §dusl iS22 ddc?
2SD106AI od firmy Concept pro S2zeam§ d@&GBT
1700V apl Obk&a& 2 Qgak jsem ji g nzanp2Dnti2lm +dlr5iVW. e rP i
S02 (Status output channelpispropojen i ny na port Cannonlb5 (\

nebol i l ogic |l evel/ Reset se sp2n8 impul sem
kchodu. |l NA a I NB jsou vstupy S2d2c2ho sig
mognl pomoc2vjumderudvoastgdznich modT. PSi

i nput (MOD) pSipojuje k log 1, zat2mco piny
RC2) na | og O. To znamen§, ge na fjfeqMpmou p
DeadTi me modednsodg yl gpoginclk ®@ rlhoch o d 2 . Na jumperu
od shor a. Pomocn® zobr azen?20bp38wpajaerm? njathme
Cel ® sch®ma si pakbmBlye b2l prehl ®dnout na

Z0S8
aou —
N
NI
UNI
T3
an
TOS —
ON9
aan

[
¢ 8
8 8
CONCEPT
2 SD 106 Al
MOD3
T

I | I ! I | I

Obr 3. 6 Driver Scale 2SD106Al

323VIikonov§g | §st

StejnosmRrn® naphRt?2 se pSipojuje mezi d
472vs ®r i i, sl oug?2c? jako zdroj ¢@gefi akma®i en@¢é n
napnDt 2pc. 45K0 addn8 el ektroda horn2ho kondenz$§8t
paralelnhD s konektory jednotlivich |1 GBT mq
spojena® mi t or y. Sp oémidremiednoho &dnzistorekaléktoremd r u h ® h o
je pak vydrdemamal pSeo il uZapa] a2 zdBzvenidn

je pak znGbed7r nDno na
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o
C1J e ===

4 1 3 é-1
RTH1 — d g 3
R63 VA 2 L
E1 8 8 =
Gl —r

]
”

D58 D57
c2 .4 .4
RTH2 — 4 a Q2
E2 - g Y8
o —
o I_G IGBTmodul
Obr3.7Sch®ma zapojen? mezi driverem a
Na det@br3.8simfgeme vgi mnout modr ®ho kond
kapak,i¥F¥NDa maxi m8l n2ke {dUp&t =120AOO0VNV) . Kond
pro pS2mou mont&¢g | GBT tr anzimoduemyTentoedy n
polypropyl ®novI impulssizmpboedénstudmeje PP
nul ovac? diody se zde nejev2 jako pS2lig
svimi rychlTmi vyp2nac2mi charakteristiky.
kondenz8torT jako snubberT.

Obr3.8Det ai |l Sxvdxoznoddsnkiy modul y
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4 PLC

PLC, nebolipr ogr amovatelnlT 1logickIl automat (
controller, tedy PLG)j e r el at i vnh prod I?pitoaipyr2 Tvnamsirhatpeci o
procesT v i&8kze®mh kasej T nebo virobn2ch |
charakteristick®, ¢geydpeolyr avh medeykdom8p@j &t
PLC nahrazujev T r a z e mangRchy®rogrammable Automation Controljer, i kdyg
oznal enéd P CNsevD hojudPgrozs@2 $i had§l e.

Obr4.1Vi si on280E

PSi real iezma cpiougkkovlad jPsLC syst ®&m od fir my
vikonnl PLC syst®m se zabudovanlm HMI op
gr af idcoktiylkdv §ml ej em a pSi zp Tzsokliraaen B cawn 2 k 1PEW
| ze jednodwgteu py/agizadtintipgo p Si-ipre vimddd@ld Bnlkalp§ st |
PLC. Moduly jsountkolmokua dkosdnHiSwyrm82gadD se
modul V-200-18-E1IB.Podr obn® hodnlabt2y nal eznete v

Tab.2Katalogov® hodnoty Vision280E
amoduluV-200-18-E1B[8]

Typ | er A BITR LCD

DotykovI displej odporovli, anal od

Podsv2cen? CCFL(fluorescenl]n

RozmDry 320 x 240 pixel T, 4

HMI displejT do 255

Polled] 2t ek 27, nastaviteln® ugivsa
numerickou kI 8ve
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http://cs.wikipedia.org/wiki/Po%C4%8D%C3%ADta%C4%8D
http://cs.wikipedia.org/wiki/Automatizace

pamRS aplikace 1000 kB
| as jednobitov® oy 0,5¢es
Memory Bits 4096
Memory Intigers 2048
Memory Floats 24
Timers (32 bit) 192
L2tale 24
RAM 120kB
Flash 64 kB
RS232 2
Ethernet 1
GSM Mogn® pos2lat SMS n
Digit&ln2 vstupy 16 PNP/NPN24 Vpo)
Vysokorychl ostn? 2x 10 kHz PNP/NPN
Anal ogov® vstupy 3x 10 bitov® vs
07 10V, 0 20 mA, 4i 20 mA
Digitvigdmadpy 4 PNP/NPN
10 rel ®
Vysokorychl ostn?2 \ 2tranzistory, 50 kHz pro NPN / 2 kHz pro PNP

41Zapoj en?z
Pro dos@hipeheé, S2zen2? ot§lek a smBRru ot §]
mus el upravit z8kladn?2 zapojen2, v jak®m | s

Z8kl adn?2 zapojen2 sest8valo z PLC Unitroc
V200-18E 1 B. PLC je nap8jeno ze sp2nan®ho zdro
konektor a sp2nanl zdroj je um2stRDn vyp2nal
Krytsp2nan®ho zdroje je z. dTJvodu bezpelnost.
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ZDROJ

; gl‘l

Obr 4. 2 Zdroj PLC

HI avn2 | §st mich %%prav spol2vala v pSids§
dvou pSep2nal T S2, S3O0ba4 KjakoBALt50M)u dda npnSendlns:
panelu modulu s PLC. BNC konektory jsou pS$S

byl o mogno zobrazovat jejich prTbhRDhy na os
vyp2ngn2 nebo zap2ngn2 vistuolm] &bwm@setiekd a
(pul zn2pomli@rrit] )i jako dva samostatn® tranzi
propojMn¥T MWupT z PLC se vstupy do | ogick

st S2dal e

®
@ "% (]
) P =f
I/l 475\ ¢
(] ¢
PLC 3
13 | = & ¢
il 8 |
] Oy
\ e (
] Sl
/ ) [ = \

Obr4.3Zapojen2 PLC

D8l e btyh® wySegit probl®m ronadiNBSov®haa
st S2adavMlest upu z trannapNN8&pV ®hmy SMIB2y alistu pb u
napiM 2avgak PNP vistupyVPLEeNmapyishapyl bylpu
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poug2t, 2 emeinkg*g maaxji m81 n2 frekvencikHzoo@r ot i

PNP vI1stuipse kHz onpar oNPN vistupedh. zMskat jfde
Jelikog spRhawnliszupwppouagpinaj 2Esnk&n2 pNti v
stabili¢g¥eoscim®n8.2jakoICl).Jeho pougit?2 sg jev?
pracuje Vv rozs&hwaw makDm8dad pPdosBHygnplredl mTj
st @dlohat N. VistuempSeabiomez®vaceopdpongt IR15 6
ohmT pSipojil k NPN tranzistor Tm. TlZemt o Kk r
vgak odstranit modifikac? S2d2c2ho softwar !
negovs8na. DS8le jsou vIistupy PWM zzapadjgeSmuy 2p
odpojen2 vistupT pSi ,zlmpnmue hmo PILYC Wl tt akedp rzuat
naj ednou. Rel ® jsou na vistupech O5 a 06. ¢
V.

4.2 Software

PLC syst®my tS2dy Vision | ece Misilipgic® pr og
kterou firma Unitronics nab?2z? na svlich st
Visi Logi ¢ nen?2 nijak slogit®. Program nab?
panel u, kdep osdes t me jDe don §nivc ji n®hanenée gk V&h §
grafickich a dalg2ch pol?2.piPProgramannm2 @ N
di agr amu. Zde se daj? vkl g8dat cel ® | ogi ck®,
PS2| kovl diagr@mafieclplemniMIs ppg.meér &l n2m panel
Qed ER SEEBG & & © G- i DiecConen - @

‘2‘:[451;‘; L") G A 2@ B &

Wiz i o oves 23 Display. | Stat-Up Display | @) Links & Jumps |
Stnda* odecte

o g

START<- Smer

<-Vlevo Vpravo ->

STOP ¢-

SBS5 MBS MB 10 01
Up pricte. [00:00.0020)

— / r—

-99999 -999 %
Frekvence Strida

MBS MBS

- !L:':':‘,d&E[m,¥7lﬂ:@gﬂm"n“‘.;' crplion
s [] v DEC__ Scan Time, Resolubon Unis of 1 mSec
1 DEC

ed (V120/130/230/260/280)
0/280/290 cely) 0=Mn_ Cortrast. 50

Stida’ ot (V120/280

— — o#1D g

& Oper 53 Watche [F] Memoy |g4 Find |5 Comple | § Eventlog | Froject Optiizer |
awial Com 5 57600 000%

Obr4.4Uk 8§zka prostSed2 Visilogic

4.2.1 Konfigurace hardwaru

|l hned p o zal ogen? n o v {®mo mugelnakgnigurdats v e \
hardware, &t er T m j s,em8§prkhcowath.

1. Nejprvevyberw T r obek t S2dpS¥padbBnt édy m@m8O0
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2. D8Ise viy® 2 r atinrmoedusinTapa r Tznlch Aexpan

kter® se daj2?2 tagen2m mygi pSet&hn
i gtu.
J§8 tedyVv2i8dgtmSildal mn o-in mqdol W@G0L8ENMTB . s PSP mo
vhardwar ogwu® akonfjie jegthD tSeba nastavit na
analogov® vstupy, vysokorychlostn? wvstupy a

3. Vz 81l o{che Shieed Out pu tvisloncePadibbp O 42 ol 2 m
(outputs 12t edy vistup na 12 NPN/ PNP)
4. Pod p otype gvték 8 kilgh Speed Outputs (PWM).

Automatickysempak nab?2dne konfigurace operandT:

5. Z v onltyp Ml (memory integer)aki m pSi Sad2m hodnot u
frekvenci a 1 pro stS2du.
6. Nakonecmomertranwd MB (memory bits) prc

Protoge pjosueggmdpaj en2 dvhD rel®,-6moapmopbdl et
nakonfigurovat i O 13(viDbr 4.5).

Obr 4. 5 HW konfigurace

4.2.2 HMI Panel

Program nab2z2 spoustu moguogt 20 uhklIx8 b8t
numerick8 pol e, rTzn® pSeddefinovan® bitma
podle nastavjea@dnotzlhilveldemv st upTm/ vistupTm,
(naps§. pl nDn2 n8dob, tepl omDr ,ejatod.t)?, jlaiz
rTzn® n8stroje na zarovng8vsgn? jednotlivlec
vzhledem ko br azovece. Nechyb? ani pomocn§8 mS2gka
vhodn®m m2stnD displeje.

J8 jsem nejprve zal al kdazma epno?znd DYy it Ibauld2o
jako tlal2tka START, resp. STOP.
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