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POSUDEK VEDOUCÍHO  

ZÁVĚREČNÉ PRÁCE 

I. IDENTIFIKAČNÍ ÚDAJE 

Název práce:  Detection Sensor Placement Algorithm for Protection Against Attacks Using 
Drones 

Jméno autora: Bc. Dominik Hoftych 
Typ práce: diplomová 
Fakulta/ústav: Fakulta elektrotechnická (FEL) 
Katedra/ústav: Katedra počítačů 
Vedoucí práce: Ing. Milan Rollo, Ph.D. 
Pracoviště vedoucího práce: Katedra počítačů 

 
II. HODNOCENÍ JEDNOTLIVÝCH KRITÉRIÍ 

Zadání náročnější 
IƻŘƴƻŎŜƴƝ ƴłǊƻőƴƻǎǘƛ ȊŀŘłƴƝ ȊłǾŠǊŜőƴŞ ǇǊłŎŜΦ 
Zadání práce považuji za náročnější. Jedná se o aktuální téma, které dosud není plně pokryté v odborné literatuře a 
neexistuje ucelený přístup k jeho řešení. Autor musel přijít s vlastním přístupem k řešení problému. Práce byla po 
implementační stránce relativně rozsáhlá a autor se musel seznámit i se softwarovými knihovnami třetích stran. 

 

Splnění zadání splněno 
tƻǎǳřǘŜΣ ȊŘŀ ǇǌŜŘƭƻȌŜƴł ȊłǾŠǊŜőƴł ǇǊłŎŜ ǎǇƭƶǳƧŜ ȊŀŘłƴƝΦ ± ƪƻƳŜƴǘłǌƛ ǇǌƝǇŀŘƴŠ ǳǾŜřǘŜ ōƻŘȅ ȊŀŘłƴƝΣ ƪǘŜǊŞ ƴŜōȅƭȅ ȊŎŜƭŀ 
ǎǇƭƴŠƴȅΣ ƴŜōƻ ȊŘŀ ƧŜ ǇǊłŎŜ ƻǇǊƻǘƛ ȊŀŘłƴƝ ǊƻȊǑƝǌŜƴŀΦ bŜōȅƭƻ-ƭƛ ȊŀŘłƴƝ ȊŎŜƭŀ ǎǇƭƴŠƴƻΣ ǇƻƪǳǎǘŜ ǎŜ ǇƻǎƻǳŘƛǘ ȊłǾŀȌƴƻǎǘΣ ŘƻǇŀŘȅ ŀ 
ǇǌƝǇŀŘƴŠ ƛ ǇǌƝőƛƴȅ ƧŜŘƴƻǘƭƛǾȇŎƘ ƴŜŘƻǎǘŀǘƪǻΦ 

Zadání práce považuji za splněné. Práce představovala kombinaci teorie a praktické části. V teoretické části se autor 
zabývá problematikou detekce bezpilotních prostředků a taxonomií jejich útoků. V praktické části autor jím navržené 
metody řízení implementoval v jazyku Java s využitím frameworku AgentFly vyvinutém na katedře počítačů a ověřil v 
simulacích. 

 

Aktivita a samostatnost při zpracování práce A - výborně 
tƻǎǳřǘŜΣ ȊŘŀ ōȅƭ ǎǘǳŘŜƴǘ ōŠƘŜƳ ǌŜǑŜƴƝ ŀƪǘƛǾƴƝΣ ȊŘŀ ŘƻŘǊȌƻǾŀƭ ŘƻƘƻŘƴǳǘŞ ǘŜǊƳƝƴȅΣ ƧŜǎǘƭƛ ǎǾŞ ǌŜǑŜƴƝ ǇǊǻōŠȌƴŠ ƪƻƴȊǳƭǘƻǾŀƭ ŀ 
ȊŘŀ ōȅƭ ƴŀ ƪƻƴȊǳƭǘŀŎŜ ŘƻǎǘŀǘŜőƴŠ ǇǌƛǇǊŀǾŜƴΦ tƻǎǳřǘŜ ǎŎƘƻǇƴƻǎǘ ǎǘǳŘŜƴǘŀ ǎŀƳƻǎǘŀǘƴŞ ǘǾǻǊőƝ ǇǊłŎŜΦ 
Autor pracoval samostatně, k praktické realizaci přistupoval aktivně. Pravidelně se účastnil konzultací. Autor prokázal 
schopnost samostatně zpracovat dané téma, v průběhu řešení dokázal identifikovat důležité podproblémy a tyto problémy 
analyzovat a vyřešit. 

 

Odborná úroveň A - výborně 
tƻǎǳřǘŜ ǵǊƻǾŜƶ ƻŘōƻǊƴƻǎǘƛ ȊłǾŠǊŜőƴŞ ǇǊłŎŜΣ ǾȅǳȌƛǘƝ ȊƴŀƭƻǎǘƝ ȊƝǎƪŀƴȇŎƘ ǎǘǳŘƛŜƳ ŀ Ȋ ƻŘōƻǊƴŞ ƭƛǘŜǊŀǘǳǊȅΣ ǾȅǳȌƛǘƝ ǇƻŘƪƭŀŘǻ ŀ 
Řŀǘ ȊƝǎƪŀƴȇŎƘ Ȋ praxe. 
Práce je na velmi dobré odborné úrovni. Autor aplikoval v praxi znalosti z oblasti softwarových systémů a počítačové 
grafiky. Autor se nejprve věnuje modelování 3D prostředí, modelování kamerových a akustických senzorů s využitím ray 
tracing algoritmů a modelování bezpilotních prostředků. K tomuto využívá funkcí poskytnutých frameworkem AgentFly, 
resp. jeho vizualizační částí. Následně navrhuje algoritmus pro optimalizaci rozmístění detekčních senzorů, který využívá 
mixed integer linear programming. Algoritmus bere v potaz řadu omezujících podmínek. Autor provedl experimentální 
ověření simulací, kde prokázal funkčnost navrženého řešení. Všechny výchozí předpoklady autor v práci diskutuje a 
odkazuje na relevantní literaturu. Oceňuji schopnost autora zorientovat se v nové problematice. 

 

Formální a jazyková úroveň, rozsah práce A - výborně 
tƻǎǳřǘŜ ǎǇǊłǾƴƻǎǘ ǇƻǳȌƝǾłƴƝ ŦƻǊƳłƭƴƝŎƘ ȊłǇƛǎǻ ƻōǎŀȌŜƴȇŎƘ Ǿ ǇǊłŎƛΦ tƻǎǳřǘŜ ǘȅǇƻƎǊŀŦƛŎƪƻǳ ŀ ƧŀȊȅƪƻǾƻǳ ǎǘǊłƴƪǳ. 
Po formální a typografické stránce je práce dobře zpracována, je vhodně členěna do kapitol a sekcí, obsahuje všechny 
náležité části. Práce je zpracována v anglickém jazyce na dobré úrovni. 
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Výběr zdrojů, korektnost citací A - výborně 
±ȅƧłŘǌŜǘŜ ǎŜ ƪ ŀƪǘƛǾƛǘŠ ǎǘǳŘŜƴǘŀ Ǉǌƛ ȊƝǎƪłǾłƴƝ ŀ ǾȅǳȌƝǾłƴƝ ǎǘǳŘƛƧƴƝŎƘ ƳŀǘŜǊƛłƭǻ ƪ ǌŜǑŜƴƝ ȊłǾŠǊŜőƴŞ ǇǊłŎŜΦ /ƘŀǊŀƪǘŜǊƛȊǳƧǘŜ 
ǾȇōŠǊ ǇǊŀƳŜƴǻΦ tƻǎǳřǘŜΣ ȊŘŀ ǎǘǳŘŜƴǘ ǾȅǳȌƛƭ ǾǑŜŎƘƴȅ ǊŜƭŜǾŀƴǘƴƝ ȊŘǊƻƧŜΦ hǾŠǌǘŜΣ ȊŘŀ Ƨǎƻǳ ǾǑŜŎƘƴȅ ǇǌŜǾȊŀǘŞ ǇǊǾƪȅ ǌłŘƴŠ 
ƻŘƭƛǑŜƴȅ ƻŘ ǾƭŀǎǘƴƝŎƘ ǾȇǎƭŜŘƪǻ ŀ ǵǾŀƘΣ ȊŘŀ ƴŜŘƻǑƭƻ ƪ ǇƻǊǳǑŜƴƝ ŎƛǘŀőƴƝ Ŝǘƛƪȅ ŀ ȊŘŀ Ƨǎƻǳ ōƛōƭƛƻƎǊŀŦƛŎƪŞ ŎƛǘŀŎŜ ǵǇƭƴŞ ŀ Ǿ ǎƻǳƭŀŘu 
ǎ ŎƛǘŀőƴƝƳƛ ȊǾȅƪƭƻǎǘƳƛ ŀ ƴƻǊƳŀƳƛΦ 
Autor se v práci odkazuje na téměř 50 publikačních zdrojů, přičemž jde o kombinaci odborných článků a webových stránek. 
Jedná se o relevantní a aktuální publikace z nedávných let. Zdroje jsou v práci řádně citovány a odlišeny od vlastních úvah. 
Citace jsou v souladu s konvencemi. 

 

Další komentáře a hodnocení 
±ȅƧłŘǌŜǘŜ ǎŜ ƪ ǵǊƻǾƴƛ ŘƻǎŀȌŜƴȇŎƘ ƘƭŀǾƴƝŎƘ ǾȇǎƭŜŘƪǻ ȊłǾŠǊŜőƴŞ ǇǊłŎŜΣ ƴŀǇǌΦ ƪ ǵǊƻǾƴƛ ǘŜƻǊŜǘƛŎƪȇŎƘ ǾȇǎƭŜŘƪǻΣ ƴŜōƻ ƪ ǵǊƻǾƴƛ ŀ 
Ŧǳƴƪőƴƻǎǘƛ ǘŜŎƘƴƛŎƪŞƘƻ ƴŜōƻ ǇǊƻƎǊŀƳƻǾŞƘƻ ǾȅǘǾƻǌŜƴŞƘƻ ǌŜǑŜƴƝΣ ǇǳōƭƛƪŀőƴƝƳ ǾȇǎǘǳǇǻƳΣ ŜȄǇŜǊƛƳŜƴǘłƭƴƝ ȊǊǳőƴƻǎǘi apod. 
Vložte komentář (nepovinné hodnocení). 

 
 
 

III. CELKOVÉ HODNOCENÍ A NÁVRH KLASIFIKACE 

{ƘǊƶǘŜ ŀǎǇŜƪǘȅ ȊłǾŠǊŜőƴŞ ǇǊłŎŜΣ ƪǘŜǊŞ ƴŜƧǾƝŎŜ ƻǾƭƛǾƴƛƭȅ ±ŀǑŜ ŎŜƭƪƻǾŞ ƘƻŘƴƻŎŜƴƝΦ  
 
Jedná se o kvalitní a přehledně zpracovanou práci, autor prokázal aktivní a samostatný přístup k řešení zadaného 
problému. 

 

Při obhajobě doporučuji autorovi položit následující dotaz – šel by Vámi navržený systém modifikovat pro použití 
pan-tilt-zoom (PTZ) kamer? Jak by se jejich využití projevilo v jednotlivých fázích algoritmu (rozmístění senzorů, 
evaluace)? 

 

Předloženou závěrečnou práci hodnotím klasifikačním stupněm  A - výborně. 

 
 
 
 
 
Datum: 1.9.2020     Podpis: Milan Rollo 


