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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani primérné narocné
Hodnoceni ndro¢nosti zaddni zdvérecné prdce.

Téma prace odpovida naplni studijniho programu. Prace obsahuje dvé hlavni podtémata. Naplanovani
trajektorie, ktera rovnomérné pokryje plochu vymezenou polygonem a implementaci a otestovani EM
algoritmu na namérenych datech.

Splnéni zadani splnéno s mensimi vyhradami
Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce splfiuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Zakladni akol byl splnén. Experimenty jsou spiSe na minimalni Urovni. Ukazuji, Ze co bylo naimplementovano
tak funguje. Robustnost feseni neni Uplné jasna. Rovnéz ukol prozkoumat existujici pristupy pro mapovani
oblasti a sbéru dat autonomnich dat povazuji za splnény s vétsimi vyhradami.

Zvoleny postup Feseni spravny

Posudte, zda student zvolil sprdvny postup nebo metody reseni.

Studentka postupovala podle podrobného zadani, pfedevsim v ¢asti fesici odhad poctu zdrojl. V ¢asti
planovani trajektorie pokryti polygonu neni Uplné zfejmé proc by zvolen zrovna tento pfristup.

Odborna droven D - uspokojivé

Posudte urovern odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Metoda pro generovani mapovaci trajektorie je vyslovené zakladni. UZivatel musi naspecifikovat nizkourovriové
parametry. Dovedl bych si predstavit néjakou pokrocilejsi metodu, ktera by potifebné parametry trajektorie
vypocetla na zakladé tvaru polygonu, poZadavku na ¢as skenovani, vysku letu a parametru snimaciho senzoru.
U rovnice (4.5) neni jasné, Ze souradnice x jsou vycentrovany kolem vybraného kandidata. Nékteré kroky
nejsou dostatecné vysvétleny, napf. ,Axis radii are scaled according to chi-squared confidence bound”. Mnoho
jinych jednodussich konceptl vysvétleno je. Podobny nedostatek se tyka i Bayesovského inform¢éniho kriteria a
“Lq represents the observed log-likelihood at the g-th iteration”. Neni zfejmé, jak s vypocivaji vahy w, které
zohlednuji rychlost stroje v daném misté.

Formalni a jazykova Uroven, rozsah prace E - dostatecné

Posudte sprdvnost pouZivani formdlnich zapist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Text prace neni dobfe strukturovan. Kdyby nebylo vioZzeného formalniho zadani z textu prace by mél velké
obtiZze pochopit o ¢em préce je, co bylo hlavnim cilem. Chapter 3 — Contribution je spise velmi kompaktni
abstrakt. V Preliminaries je vénovana velka ¢ast pouzitému HW i celkovému SW systému, coz pro vlastni pfinost
prace neni podstatné. Matematické znaceni je matouci v nékolika ohledech. Pouziva stejny font pro vektorové
a skalarni veli¢iny. Symbol x v rovnicich (4.5) a (4.1-4.3) je pouzit v rznych vyznamech. Podivné je pouziti m-
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nearest neighbors, obykle se pouziva symbol k. Text je ¢lenén na velké mnoZstvi odstavcil, odhaduji Ze spiSe
omylem nevhodnym pouZzitim prazdnych radkt jako oddélovace zdrojového textu. Mnoho vét je sbytecné v
passive voice a to tehdy pokud se piSe o vlastni praci.

Vybér zdroju, korektnost citaci D - uspokojivé

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivani studijnich materidli k feSeni zavérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vsechny prevzaté prvky rddné
odliseny od viastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace uplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Analyza stavu poznani nabizi sice cetné reference ale bohuzel neni dostate¢né soustifedéna na prinos prace.
Velmi malo publikaci i kritického shrnuti se tyka problému odhadu statistického modelu mérenych data a
problému planovani mapovaci trajektorie.

Dalsi komentare a hodnoceni
Vyjddrete se k trovni dosaZenych hlavnich vysledki zdvérecné prdce, napr. k drovni teoretickych vysledkd, nebo k urovni a
funkénosti technického nebo programového vytvoreného feseni, publikacnim vystupm, experimentdlini zrucnosti apod.

IIl. CELKOVE HODNOCENI, OTAZKY K OBHAJOBE, NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni. Uvedte pripadné otdzky, které by
mél student zodpovédét pri obhajobé zdvérecné prdce pred komisi.
Otazky k obhajobé:

1. Mapovaci trajektorie vlastné definuje novy souradny systém. Nebylo by vhodné, aby metoda odhadujici
pozici zafice zohlednovala tvar trajektorie?

2. Jak stabilni je odhad pozice, pokud se mapovaci trajektorie zméni — napf. smérnice hlavnich pfimek bude
jing, jinad bude vzdalenost mezi mapovacimi drahami, jina rychlost a podobné. Pfinejmensim v simulatoru
by mélo byt mozné toto vyzkouset.

3. Vysledky na obr. 5.4 mi prijdou spiSe nepresvédcivé. Je tento vysledek povazovan, ze dobry ci nikoliv?

4. U experimentu s redlnym dronem (obr. 5.6) mi neni jasny plivod méreni svisle uprostred. Tato méreni
také tvofi fake cluster. Jaka byla trajektorie robotu?

5. Nakolik stabilni je pouZiti BIC pro Fizeni déleni shluk(. Napt. na obr. 4.4 se zda, Ze velmi podobné hodnoty
BIC odpovidaji velmi rozdilnym konfiguracim shlukd.

Studentka prokazala schopnost samostatné odborné prace. Kraci mam cetné kritické vyhrady, viz vyse.
PtfedloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifikaénim stupném D - uspokojivé.
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