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II. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIi

Zadani narocnéjsi
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prdce.

Zadani se skladalo ze dvou ¢asti. Prvni byla pfiprava, sbér a vyhodnoceni kalibracnich dat pro kalibraci parametr(
pramyslového robotu. Druhd ¢ast pozaduje navrh a implementaci optimalizace pohybu redundantniho 7-osého robotu.

Spinéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdavérecnd prdce splriuje zaddni. V komentdri pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spIinéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pfipadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Obé ¢asti zadani byly splnény.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace B - velmi dobfe

Posudte, zda byl student béhem reseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibézné konzultoval a
zda byl na konzultace dostatec¢né pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvirci prace.

Student pracoval samostatné a zodpovédné po celou dobu feseni problému.

Odborna uroven B - velmi dobie

Posudte uroven odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladi a
dat ziskanych z praxe.

Pan Vetchy postupné navrhl a naprogramoval rizné varianty optimalizace pohybu redundantniho robotu. Pfitom vyuZil jak
prednasenou latku, tak znalosti nabyté z literatury. VSechny vysledky testoval v simuldtoru a podle chovani upravoval jak
optimalizacni kritérium, tak jiné vlastnosti optimaliza¢niho programu.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace B - velmi dobie

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpis obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.
Typograficka droven prace je vysoka, jak je v pracich studentd dnes zvykem. Text prace v ¢estiné je srozumitelny, byt
chyby naptiklad v interpunkci se objevuiji.

Vybér zdroju, korektnost citaci B - velmi dobie

Vyjddrete se k aktivité studenta pfi ziskavani a vyuZivani studijnich materidlu k Feseni zdvérecné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou vSechny prevzaté prvky radné
odliseny od viastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citacni etiky a zda jsou bibliografické citace tplné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Student si dohledal pfimérené mnozZstvi zdroj(, radné je ocitoval.

Dalsi komentare a hodnoceni
Vyjddrete se k urovni dosaZenych hlavnich vysledki zdveérecné prdce, napr. k urovni teoretickych vysledkt, nebo k urovni a
funkcnosti technického nebo programového vytvoreného reseni, publikacnim vystuptm, experimentdlni zrucnosti apod.
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I1l. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Student pristoupil k obéma ukollim zodpovédné. Pripravil kalibracni polohy, programy pro snimani kalibracnich
dat, data na robotu naméfil na misté a data zpracoval. Vysledky zhodnotil. V druhé ¢asti navrhl feSeni
netrivialniho problému, implementoval testovaci simula¢ni model, vysledky simulaci pribézné hodnotil a fesil
vzniklé problémy. V tomto sméru pracoval klasickym inZzenyrskym zptsobem postupného vylepSovani
pocatecniho feSeni. V jednotlivych otdzkach se fidil jak doporucenym fesenim tak prindsel a testoval vlastni
navrhy.

PredloZzenou zavérecnou praci hodnotim klasifikacnim stupném B - velmi dobfe.
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