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Autor prace popisuje navrh platformy pro prototypovani fidicich algoritm( postavené na Arduinech Uno
a Due za ucelem testovani fidicich algoritm(l. Zadani prace je sice lehé&i a véak oceriuji, Ze autor si chtél
praci ztizit tim, ze chtél naimplementovat kaskadovou regulaci, kterou se mu vS8ak nepodafilo zhotovit
a bohuzel sou€asna implementace ma zfejmé jen PI regulator.

Jednou z negativnich véci je pochopitelnost textu v prvnich kapitolach, ta je slabsi. To je nejspiSe
zapfi¢inéno stylem psani a pouzitim dlouhych vét, které mnohdy jsou Spatné oddélené Carkami a ve
kterych je nasledné velmi obtiZzné se vyznat. Autorovy bych také doporucil vétsi péci pfi psanim kapitol
jako je Abstrakt, Uvod a Zavér. Kapitoly Uvod a Zavér jsou kratké a zaslouzily by lep$i popis a
vysvétleni problému. V zavéru prace bych lépe popsal a shrnul dosazené vysledky. Nadale popisy
obrazkil jsou misty strohé a tvofi je pouze jedno €i par podstatnych jmen.

Jak autor zmiriuje, vyrobek by mél slouzit k lepSimu pochopeni problematiky Fizeni a taktéz aby si
studenti mohli takovyto vyrobek postavit doma a aby nebyli zavisli na HW pujéovaném ve Skole. Od této
prace bych tedy oCekaval, Ze bude slouzit jako manual k postaveni vlastniho vyrobku a pomiize s
navrzenim HW. Dale také by mohla navést studenta, jak naprogramovat Arduino.

Prace nekonkrétné popisuje jednotlivé postupy a nechava na ¢tenafi si domyslet velké mnozstvi
informaci. Jako jeden bod ze zadani, méfi natoCeni hfidele, o kterém je jen jedna nejednoznacna
zminka.

Z dané prace vyplyva, ze autor nema pravdépodobné zkuSenosti s psanim dlouhych textd. Navic tato
prace je na mUj v kus kratka. Nadale se v praci vyskytuje velmi malo citaci, hlavné v teoretické asti,
ktera tyto citace viibec neobsahuje. Zbytek citaci se vztahuje zejména na technickou ¢ast, ktera je
online a u které postradam kdy byla naposled revidovana. Autor by mohl pouzit/citovat literaturu, kterou
mu vedouci prace doporucil. Ta by mohla obohatit zmifiovanou teoretickou ¢ast prace.

Autor zvolil feSeni, kde kvadraturni signal pfedzpracuje na FPGA a poté tento upraveny signal pfenese
do jedno-deskového pocitate, kde se vysledny signal zpracuje. Nadale tvrdi, Ze tento zpusob
zpracovavani kvadraturni signalu, je pro zpracovani Arduinem Due nejlep$i moznost.

Podle mého osobniho minéni by bylo lepSi v praci pouzit jiny jedno-deskovy pocitag, ktery bude mit
¢ita€ kvadraturniho signalu, a tak se vyhnout navrhu CPLD desky s FPGA. DalSi moznosti je si napsat
vlastni zpracovani kvadraturniho signalu v IRQ ruting, kde rezie této rutiny by byla nepoznatelna. Tuto
moznost autor zminuje, ale kvli této rezii ji zavrhl.

Na pfilozeném CD jsem nalezl kody, dokumentaci a navrh CPLD modulu. Ostatni navrhy na CD nebyly,
coz autor obhajuje tim, Ze kazdy student FEL CVUT by to mé&l zvladnout si navrhnout zbyvaji desky. M&
osobné to trochu v této praci chybi. Také bych uvital néjaké podrobnéjsi zapojeni vSech kytl, desek a
pFisluSenstvi dohromady. Kdyby nebylo kapitoly 4 “Experimenty na pfipravku” nevéfil bych, Ze tento
pripravek funguje.

Na zakladé divodl popsanych vySe a diky splnéni bodd v zadani myslim si, Ze tato prace dostate¢na,
coz odpovida v klasifikaéni stupnici hodnoceni E - dostate¢né.



Otazky k obhajobé:

Otazka 1: Dle dokumentace Arduina Due je vidét, Ze tento procesor podporuje &itani kvadraturniho
signalu, proc jste ve Vasi praci nepouzil ¢ita¢ kvadraturniho signalu?

Otazka 2: Tvrdite, Ze za Spatné &itani pulzd mdze nevhodné zvoleny typ zesilovace. Nemohly by za
Spatné Citani datové hazardy na FPGA?

Otazka 3: Jaky vliv ma Spatné ¢itani pulzd na kvalitu regulace?
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