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Cilem diplomové prace Bc. Tomase Krupky bylo navazat na existujici implemen-
taci algoritmu [1] Fesiciho sniméni pohybu lidského téla pomoci Gaussovskych smési.
Ukolem bylo rozifit ji pro p¥ipad ménicich se svételnych podminek a pokusit se algo-
ritmus optimalizovat natolik, aby bylo mozné provadét snimani pohybu v readlném case.

Uz z vlastniho zadani je patrné, ze se jedna o komplexni problém, jehoz feseni vy-
zaduje nadstandardni usili. Je potfeba predeslat, Ze se tohoto nelehkého tikolu zhostil
diplomant velmi zodpovédné a po dohodé s vedoucim se nejprve zaméiil na problém,
ktery v zadani nebyl zminén, nicméné se ukazal jako velmi potfebny. Tim byla auto-
maticka kalibrace modelu tak, jak je ptivodné popséna v ¢lanku [1]. Po jejim dokonceni
se student zacal vénoval optimalizaci. Ta se ale nakonec ukazala natolik komplexni,
ze bylo z casovych divodd nutné vypustit pivodné planovanou adaptaci na zmény
osvétleni. Diplomant musel detailné nastudovat problematiku konceptu dualnich cisel,
ktery se pouziva k vypoctu analyticky presné hodnoty prvni derivace energetické funkce.
Tento koncept vyzaduje pouziti pokrocilych technik C++ v11l a vyraznym zptisobem
tak komplikuje optimalizaci celého kédu. Bylo zapotiebi hlubsi pochopeni celého kon-
ceptu a navrh netriviadlni tpravy, ktera v zavéru vedla na 30-ti nadsobné zrychleni oproti
puvodni verzi, coz povazuji za vynikajici aspéch. Vysledkem celého snazeni je MoCap
systém, ktery dokaze plné automaticky snimat pohyb lidské postavy bez nutnosti pouziti
specialnich pozadi a znacek. To vSe pouze s vyuzitim Sesti VGA kamer.

Kromé vlastni implementac¢ni prace se student vénoval i ¢asové narocnému pori-
zovani testovacich dat. Aktivné se zucastnil nékolika MoCap seanci, z nichz v jedné
z nich dokonce samostatné realizoval snimani pohybii psa. Bohuzel, diky casové tisni se
nakonec podarilo zpracovat jen ¢ast nasnimanych dat.

Samotny text prace je prehledny a srozumitelny. Velmi kladné hodnotim volbu
anglického jazyka neb vzhledem k unikatnosti vysledku lze v brzké dobé ocekavat za-
jem zahrani¢nich ¢tenard. Za cenny povazuji také srozumitelny popis celého algoritmu
a uvod do problematiky dudlnich ¢isel. Jedinou slabinou prace vidim v kapitole Tes-
tovani, kde se z divodd casové tisné nakonec nepodarilo detailné zhodnotit dosazené
vysledky. Tento fakt ale vzhledem k celkové vysoké obtiznosti prace nepovazuji za za-
sadni. Naopak, s predlozenou diplomovou praci Bc. Tomase Krupky jsem velmi spokojen
a hodnotim ji stupném A—vyborné.

V Praze, 25. kvétna 2015 doc. Ing. Daniel Sykora, Ph.D.
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