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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERIT

Zadani ‘ [mimoFédné naro¢né

Hodnoceni ndroénosti zaddnr zdvéreéné prdce.

Ukolem prace bylo navrhnout regulator pro sledovani naplanované trajektorie pro silni€ni vozidlo na hranici
manévrovatelnosti. NaroZnost spocivé jak v rozsahu, ktery zahrnuje tvorbu vlastniho matematického modelu automobilu pro
vyuziti v prediktivnim regulatoru, navrh algoritmu pro planovani priljezdu zavodnim okruhem, vybér solveru pro Glohu
kvadratického programovani a experimentalni ovéfeni chovani navrieného prediktivniho regulatoru v simulatoru
pouzivaném v automobilovém pramyslu, tak v pozadovanych teoretickych znalostech jizdni fyziky automobilu.

SpInéni zadani [splnéno

Posudte, zda pFedloZend zdvérecnd prdce spliiuje zaddni. V komentdfi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
spinény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-Ii zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvaznost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatku.

Vsechny body zadani byly spinény.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace ‘ [A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem Feseni aktivni, zda dodrzoval dohodnuté terminy, jestli své fesen prabéiné konzultoval a zda
byl na konzultace dostatecné pripraven. Posudte schopnost studenta samostatné tviréi préce.

Student sam aktivné vyhledaval literaturu vztahujici se k tématu a porovnaval existujici pristupy. Rychle se zorientoval v
problematice a na konzultace byl vidy vyborné pfipraven,

Odborna troven B- vyborné

Posudte troven odbornosti zdvérecné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuziti podkladdi a dat
ziskanych z praxe.

Prace velice detailné popisuje odvozeni pouZitého matematického modelu a naslednou formulaci tlohy prediktivniho fizeni.
Student vyuZil znalosti nabytych pFedchozim studiem a také rozsahlym samostudiem souvisejici literatury.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace ‘ [A - vyborné

Posudte sprdvnost pouZivdni formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a Jjazykovou strdnku.
Prace ma uhlednou sazbu i formatovéni a je psana ¢tivé. Pouzity anglicky jazyk je na vysoké Grovni.
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Vybér zdrojl, korektnost citaci ’ I A - vybornd l

Vyjadrete se k aktivité studenta pfi ziskdvdni a vyuZivdni studijnich materidli k Fesenr zdvérecné prdce. Charakterizujte vybér
pramenti. Posudte, zda student vyuZil viechny relevantni zdroje. Ovérte, zda jsou viechny prevzaté prvky Fddné odliseny od
viastnich vysledkd a uvah, zda nedoslo k poruseni citacn etiky a zda jsou bibliografické citace tpiné a v souladu s citaénimi
zvyklostmi a normami. 7

Prace obsahuje velké mnoZstvi citaci, které se vztahuijf k problematice pousiti prediktivniho Fizeni pro automobily a planovanf
trajektorie. Jedna se pfevainé o odborné &lanky a vysokoskolské kvalifikagni préace.

lll. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE
Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Rozsah prace je velky a jednotlivé kroky Fesenf student velmi detailna popsal. PFi FeSeni musel nastudovat
mnozZstvi odborné literatury, coZ mu pomohlo ziskat fadu novych dovednosti a znalosti. V{sledkem prace je
technologicky demostrator v prostfedi Matlab/Simulink a IPG CarMaker. Na praci je mozné déle navazat napfiklad
roziifenim modelu na dvoustopy nebo portaci Fegeni na prototypovaci platformu.

PredloZenou zavérecnou praci hodnotim klasifika¢nim stupném [ _ vyborné.
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