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Il. HODNOCENI JEDNOTLIVYCH KRITERI{

Zadani ' narocnéjsi
Hodnoceni ndrocnosti zaddni zavérecné prdce.
Redeni prace zahrnuje vyifeSeni mnoha dil¢ich probléma souvisejicich s hardwarem, softwarem a vhodnou konstrukei

vaivs

Splnéni zadani splnéno

Posudte, zda predloZend zdvérecnd prdce spliiuje zaddni. V komentadfi pfipadné uvedte body zaddni, které nebyly zcela
splnény, nebo zda je prdce oproti zaddni rozsifena. Nebylo-li zaddni zcela spinéno, pokuste se posoudit zdvazZnost, dopady a
pripadné i priciny jednotlivych nedostatkd.

Student splnil viechny body zadani bakald¥ské prace. Bakaldfska préce se zabyva ndvrhem a realizaci robota segway ze
stavebnice Brian, ktery je schopen balancovat na misté nebo jezdit po zadané trajektorii nebo také sledovat éernou &aru. Na
zadani by asi nebylo nic pfekvapujiciho, ale robot postaveny ze stavebnice Brian obsahuje novou kostku Brian (ndhrada za
kostku EV3 od svétozndmého vyrobce), Cinské ekvivalenty motor EV3 a nové senzory Brian. Cilem bakalaiské prace bylo
vyzkouset viechny tyto komponenty a robot segway je asi idedlni volbou, i kdyZ jak se ukazalo v pribéhu prace na bakalaiské
praci, nebylo to rozhodné jednoduché. Presto se studentovi povedlo splnit vSechny body zadani bakalarské prace a
vysledkem je robot segway, kterého mGzeme vyuzit pro propagacni Ucely FEL a predstavil se jiz na konferenci ,Poéita¢ ve
Skole”, festivalu ,,Maker Faire Prague” nebo ,Veletrhu védy”.

Aktivita a samostatnost pfi zpracovani prace A - vyborné

Posudte, zda byl student béhem feseni aktivni, zda dodrZoval dohodnuté terminy, jestli své reseni priibéZné konzultoval a
zda byl na konzultace dostateéné prfipraven. Posudte schopnost studenta samostatné tvarci prdce.

Student pracoval priibéZné, samostatné a pravidelné reportoval sviij postup na pravidelnych konzultacich. | text préace
vznikal postupné. Konzultace probihaly hlavné za ticelem reportovani dosazenych vysledkt, domluvy ke stanoveni dal$iho
postupu a feseni vzniklych problému a otazek.

Odborna droven A - vyborné

Posudte uroveri odbornosti zavéreéné prdce, vyuZiti znalosti ziskanych studiem a z odborné literatury, vyuZiti podkladd a
dat ziskanych z praxe.

Navriené feSeni vychazi ze zaddani prace a pozadavki na feseni a vysledkem robot segway, kterého muzeme vyuZit pro
propagacni ucely fakulty. Pfi ndvrhu matematického modelu a nasledné navrhu regulatoru student vyuZil v plné mife (a ne
vzdy to bylo jednoduché) znalosti ziskané v pribéhu studia bakalarského programu Kybernetika a robotika.

Formalni a jazykova uroven, rozsah prace A - vyborné

Posudte spravnost pouZivani formdlnich zdpist obsaZenych v prdci. Posudte typografickou a jazykovou stranku.

Po formalni strdnce je prace zpracovéna kvalitné. Prace je dobfe strukturovana a popis je vhodné doplnén obrézky a
ilustracemi.

Vybér zdrojti, korektnost citaci A - vyborné —‘
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Vyjdadrete se k aktivité studenta pfi ziskavdni a vyuZivani studijnich materidlu k Feseni zavéreéné prdce. Charakterizujte
vybér pramend. Posudte, zda student vyuZil vSechny relevantni zdroje. Ovéfte, zda jsou vSechny prevzaté prvky Fadné
odliSeny od vlastnich vysledk( a tvah, zda nedoslo k poruseni citaéni etiky a zda jsou bibliografické citace tpiné a v souladu
s citacnimi zvyklostmi a normami.

Text pracuje s aktualnimi ¢lanky a webovymi odkazy a vSechny zdroje jsou fadné citovany.

Dalsi komentafe a hodnoceni

Vyjddrete se k drovni dosaZenych hlavnich vysledki zavéreéné prdce, napf. k urovni teoretickych vysledkd, nebo k urovni a
funkcnosti technického nebo programoveého vytvoreného feseni, publikaénim vystupim, experimentdini zruénosti apod.
VloZte komentar (nepovinné hodnoceni).

Ill. CELKOVE HODNOCENI A NAVRH KLASIFIKACE

Shrrite aspekty zdvérecné prdce, které nejvice ovlivnily Vase celkové hodnoceni.

Cilem bakaldfské prace Jakuba Bergmana bylo navrhnout a realizovat robota segway, ktery by umél
balancovat na misté, jezdit po prfedem definované trajektorii a sledovat ¢ernou €aru a to svyuzitim novych
komponent (doposavad nevyzkousenych na podobném typu tlohy) ze stavebnice Brian.

Vysledkem je plné funkcni a dostatecné robustni robot segway, kterého budeme moct pouzit pro
propagacni ucely katedry. Robota jsme jiz vyuZili napt. na konferenci ,Pocitaé ve Skole”, na festivalu ,Maker Faire
Prague” nebo na ,Veletrhu védy”. Do budoucna bude moiné pfidat moZnost ovladat robota napf. pomoci
mobilniho telefonu (zatim nebylo moZné realizovat, protoze kostka Brian nepodporuje zatim wifi) nebo vyuZit
ultrazvukovy senzor pro vyhybani se prekazkam.

Zavérem konstatuji, Ze byly splnény beze zbytku vSechny body zadéni bakalarské prace.

PfedloZzenou zédvére¢nou praci hodnotim klasifika¢nim stupném A - vyborné.

Datum: 9.6.2025 Podpis: Ing. Martin Hlinovsky, Ph.D.
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