Priloha E

Vnitini sily na prvcich s polotuhymi
styCniky s tuhosti z ruéniho vypoctu
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Obr. 1: Sloup - ohybovy moment okolo osy y pro nelinearni kombinaci 91
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Obr. 2: Sloup — ohybovy moment okolo osy z pro nelinedrni kombinace 91



1D vnitini sily
Hodnoty: N
Nelinedrni vypocet

Nelinedrni kombinace: NK_MSU-Sada
B (auto)91

Souradny systém: Hlavni
Extrém 1D: Lokalni 'OC"J:A;
Vybér: Vie :
Filtr: Prifez = CS2 - MSHI0x90x7.1

1D vnitini sily @'@Q
Hodnoty: V2 s
Nelinearni vypocet

Nelinedrni kombinace: NK_MSU-Sada
B (auto)91

Soufadny systém: Hlavni
Extrém 1D: Lokalni f@giw i
VWbér: Vie -
Filtr: Priifez = CS2 - MSH90x90x7.1
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Obr. 4: Sloup — posouvajici sila v ose z pro nelinearni kombinace 91
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NK_MSU-Sada

Souradny systém: Hlavni

Nelinearni vypocet
Extrém 1D: Lokdlni

1D vnitini sily
Hodnoty: Vy
Nelinearni kombinace:
B (auto)91

Vybér: Ve
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C52 - MSH90x90x7

Filtr: Priiez
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posouvajici sila v ose y pro nelinearni kombinaci 91

Obr. 5: Sloup
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C54 - M5H160x90x7.1

Nelinedrni kombinace: NK_MSU-Sada

B (auto)88
Soufadny systém: Hlavni
Extrém 1D: Lokalni

Nelinedrni vypodet
Vybér: Ve

1D vnitini sily
Hodnoty: My
Filtr: Priifez

ohybovy moment okolo osy y pro nelinedarni kombinaci 88

Obr. 6: Podlahovy nosnik



Nelinedrni kombinace: NK_MSU-Sada

1D vnitini sily
Hodnoty: Mz

Nelinedrni vypocet

B (auto)88

Soufadny systém: Hlavni
Bxtrém 1D: Lokalni

C54 - MSH160x90x7.1

Vybér: Ve

Filtr: Priifez

ohybovy moment okolo osy z pro nelinearni kombinaci 88

Obr. 7: Podlahovy nosnik

1D vnitini sily
Hodnoty: N

dny systém: Hlavni
Extrém 1D: Lokalni

fa
Vybér: Ve

Nelinedrni kombinace: NK_MSU-Sada

Nelinedrni vypocet
B (auto)88

Sou

- MSH160x90x7.1

Filtr: Priifez = CS4

Obr. 8: Podlahovy nosnik — normalova sila pro nelinedrni kombinaci 88



1D vnitini sily

Hodnoty: V:

Nelinearni vypodet

Nelinedrni kombinace: NK_MSU-Sada
B (auto)88

Soufadny systém: Hlavni

Extrém 1D: Lokalni

Vybér: Ve

Filtr: Priifez = CS4 - MSH160x90x7.1
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Obr. 9: Podlahovy nosnik — posouvajici sila v ose z pro nelinedrni kombinaci 88

1D vnitFni sily
Hodnoty: Vy
Nelinearni vypocet
Nelinedrni kombinace: NK_MSU-Sada
B (auto)88

Souradny systém: Hlavni

Extrém. 1D: Lokalni

Wyhér: Ve '
Filtr: Priifez = CS4 - MSH160x90x7.1

Obr. 10: Podlahovy nosnik — posouvajici sila v ose y pro nelinedarni kombinaci 88



TR
e iy,
l

'k — ohybovy moment okolo osy y pro nelinedarni kombinaci 42
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resni nosni

Obr. 11: St
1D vnitini sily
Hodnoty: Mz

|z

Nelinedrni kombinace: NK_MSU-Sada
Soufadny systém: Hlavni

Extrém 1D: Lokalni

Filtr: Priifez = CS19 - MSH160x90x4.5
Nelinedrni kombinace: NK_MSU-Sada

Nelinearni vypocet -
Vybér: Vie

Soufadny systém: Hlavni
Extrém 1D: Lokalni

1D vnitini sily
Hodnoty: My

B (auto)42
“Nelinedrni vypodet
B (auto)42

Vybér: Vie

Filtr: Priifez

'k — ohybovy moment okolo osy z pro nelinearni kombinaci 42

v

7esni nosni

Obr. 12: St



1D vnitini sily

normalova sila pro nelinedrni kombinaci 42

5 0 S
) o, . w— N
R —. e A N
J& .4..!‘.:?4../ WEZ G\
KRN ) : \ O
|V o G |
% Y "
& YA N, \Van e w—
A S8\
\E | N
N oS \
. S N* #3'8 F——%y
L —— = -
A Ty (1— 7 S )
- )
i 43 vm s %
B % ) s =)
3 g £ b g
; &0 A 73] &
= s 0] ©
2 e . = =
— N [ o
ol L & 2 = g 2
2 g oF 5 R x
o m | N g =. &
2 b =} Xa) - = —
- @ s e i = .. =
T E = [n Q w0 E E®" Y
wE EBES U > D.m Sx U
Wm 29 @ Z,WO ..Wm I
R~ & o = e ™~
L = ETcEgo8gs
2EELECESE . BEEEXET>E
o P EB LB E L& it ES o a2 FE e
=E.8 g5 pe. o T ;S SIS gosgag o i
o aT @~ == o Soc@mao—5 Sl o
222 REEE SR22LRETE

Obr. 14: Stresni nosnik — posouvajici sila v ose z pro nelinearni kombinaci 42



1D vnitini sily

Hodnoty: Vy

Nelinedrni vypocet

Nelinedrni kombinace: NK_MSU-Sada
B (auto}42

Souradny systém: Hlavni

Extrém 1D: LokaIn{

Vybér: Ve e
Filtr: Priifez = CS19 - MSHIBOXQOX#—.S*‘; =
-1"?
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Obr. 15: Stiesni nosnik — posouvajici sila v ose y pro nelinedarni kombinaci 42



